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}RENOLD Baureihe PM - Typ PH Produkteigenschaften{

Einzigartige Holroyd Zahnform
flr maximale
Drehmomentkapazitat

und optimale Leistungsfahigkeit

Hochleistungs-
Kegelrollenlager
fur hochste
Belastbarkeit
und Lebensdauer

Freilaufkupplungs-
Rucklaufsperre

als Sonderausstattung, um
Bewegungsumkehrungen zu
vermeiden.

Anwendungen:

®  Forderanlagen

Bergbau
®  Holzindustrie
®  Textilindustrie
®  Materialférdertechnik

Einteiliges Getriebegehéuse

aus feinkdrnigem Gusseisen

sorgt fur Festigkeit und ruhiges
Laufen durch Schwingungsaufnahme.

Verpackungsmaschinen
Nahrungsmittelindustrie
Wasseraufbereitung

GieBereiausriistung

Allgemeine Industrielle Anwendungen

Der Zahnkranz aus Bronze wird mit
der Abtriebsbuchse mittels
ElektronenstrahlschweiBens
verbunden, um héchste Sicherheit
bei stoBartigen Belastungen zu
gewahrleisten.

Gehértete und profilgeschliffene
Schragstirnrader sorgen fur
ruhiges Laufen und hohe
Leistungsfahigkeit.

Anschlisse fur Standard IEC- und
NEMA Motoren,
sowie B5- und B14-Flansche.

QUERSCHNITT DES ELEKTRONEN-STRAHLGESCHWEIBTEN
ZAHNKRANZES UND GRUNDKORPER, ZUR VERANSCHAULICHUNG
DER VERBINDUNG DES BRONZEKRANZES MIT DEM GUSSEISERNEN
GRUNDKORPER. DIESE LEISTUNGSSTARKE VERBINDUNG
ERMOGLICHT KRAFTUBERTRAGUNGEN UNTER STOBBELASTUNGEN.
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ATEX Genehmigung - Hinweise

ATEX Genehmigung o

RENOLD Gears Produkte fiir den Betrieb in
) N [
explosionsgefahrdeten Umgebungen.

Die Temperatur externen Fldchen darf 135°C (T4) nicht
libersteigen.

Abhéngig von der Aufstellung, dem Untersetzungsverhéltnisses
und der Getriebeart steht auch die hohere Temperaturklasse T3
Bitte kontaktieren Sie RENOLD fiir weitere Informationen.

All . @ Prinzipiell sollten die Getriebe so montiert werden, dass sich die
gemeines FiiBe in horizontaler Lage befinden. Bitte kontaktieren Sie
@ RENOLD Gears Einheiten sind als ATEX Gruppe Il, Kategorie RENOLD im Falle von anderen Aufstellungen, besonders bei
2 eingestuft und gewihrleisten damit das erforderliche MaB an Aufsteckmontagen.
Sicherheit, um in explosionsgefahrdeten Umgebungen einem
normalen.Betrleb, bzw. einem Blf."tl‘leb wahrend eventuellen ACHTUNG: BEl MONTAGE MIT VERTIKALER ANTRIEBS- ODER
Fehlfunktionen, nachgehen zu kdnnen. ABTRIEBSWELLE VERLIERT DIE ATEX ZERTIFIZIERUNG IHRE
@ Es muss geniigend Schmiermittel vorhanden sein, um ein GULTIGKEIT.
wTrockenlaufen” der Zahnréder und Lager zu verhindern. Die
Getriebe miissen téglich auf Anzeichen von Olundichtigkeit,
Uberhitzung und geréuschvollem Laufen {iberpriift werden. .
@ Die Getriebeeinheiten sollten in regelmaBigen Absténden, je Getriebeauswahl
nach Betriebsbedingung, gereinigt werden, um Staubschichten @ In den Auswahlvorgang des Getriebes miissen zusitzliche

von mehr als 5Smm zu vermeiden. Kunststoffteile sollten mit
einem feuchten Tuch abgewischt werden.

@ Um Olundichtigkeiten sollte man sich schnellstméglich
kiimmern. Zusammengesetzte Verbindungsfldchen und
Abstandstiicke sollten gereinigt werden. Vor der Montage sollte
an Schrauben und Bolzen ein Gewindesicherungs-Dichtstoff
angebracht werden.

ATEX Typenschild

Sicherheitsfaktoren von 1,25 (mechanische Leistung) und 1,25
(Thermische Leistung) eingearbeitet werden.

RENOLD

Dieses Produkt wurde zugelassen unter

( E ATEX Richtlinie 94-9 EG
Gruppe Il Kategorie 2 G D

zulassiger Gebrach ¢ k 135°C (T4)
@ Master Reference file RAFO1
SIRA Zertifikat Nr.

ACHTUNG ! BEI MONTAGE MIT VERTIKALER
ANTRIEBS- ODER ABTRIEBSWELLE
VERLIERT DIE ATEX ZERTIFIZIERUNG IHRE GULTIGKEIT

www.renold.com
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}RI-.'NOLD Baureihe PM - Typ PH Produktbeschreibung{

Getriebegehause

Die Getriebegehause sind aus feinkdrnigem Gusseisen bei denen
alle Verbindungen und Lagerbohrungen maBgenau bearbeitet
werden, um Oldichtigkeit und eine prazise Zahnradposition zu
gewahrleisten.

Zahnrader

Die Schragstirnrader der ersten Untersetzungsstufe werden aus
einsatzgehartetem legiertem Stahl hergestellt und besitzen
geschliffene Profile, um ein gleichmaBiges, ruhiges Laufen sowie
hochste Lebensdauer und Leistungsfahigkeit zu sichern.

Die Schnecke und ihre Welle bilden eine Integraleinheit und werden
aus legiertem Stahl hergestellt; die Gewindegénge sind
einsatzgehartet und das Gewindeprofil geschliffen und poliert.

Der Zahnkranz ist aus Bronze, entsprechend der britischen Norm BS
1400 PB2-C (Schleuderguss); die Nabe aus Gusseisen wird mittels
ElektronenstrahlschweiBens mit dem Zahnkranz verbunden.

Die Holroyd Zahnform, die in den RENOLD Getrieben der PM
Baureihe benutzt wird, entspricht den Empfehlungen der britischen
Normungsorganisation British Standard hat aber zusatzlich noch ein
besonderes Merkmal, das hauptsachlich aus einer Modifizierung der
Schneckengewinde und Schneckenradzihne besteht und der
Zahnradleistung zusatzliche wertvolle Eigenschaften verleiht.
Dadurch wird gewahrleistet, dass unsere Zahnrader unter jeglichen
Belastungsgraden fehlerfrei laufen sowie schlagfreie und
gleichmaBige Winkelgeschwindigkeit {ibertragen. Die Modifizierung
bietet auBerdem einen konischen Oleingang zwischen den Zzhnen,
welcher das Schmiermittel zwischen die Oberflachen driickt und
somit eine wirkungsvollere Schmierung erméglicht. StandardmaBig
werden Schneckenrader rechtssteigend geliefert; Linkssteigungen
konnen auf Wunsch gefertigt werden.

Wellen

Standard-Wellenzapfen werden nach metrischen MaBen gefertigt.
Wellenzapfen nach dem englischen System fiir Getriebe
entsprechend der Norm BS3027: 1968 und um den Anforderungen
des nordamerikanischen Marktes zu entsprechen, sind ebenfalls
lieferbar. Die Abtriebswelle wird aus unlegiertem Stahl hergestellt,
kann aber sofern es die Anwendung erfordert auch aus hochfestem
Stahl hergestellt werden. Die Wellenzapfen sind einseitig oder
zweiseitig lieferbar.

Lager

StandardmaBig wird die RENOLD Baureihe PM, sowohl die
einseitige als auch die zweiseitige Ausfiihrung, durchweg mit
metrischen Kegel-/Rollenlagern geliefert.

Oldichtungen
Alle Einheiten mit Abtriebshohlwellen werden mit
Lippendichtungen und Schutzlippe geliefert.

Dry-Well-Ausfiihrung

Die Abtriebswelle der PM Baureihe kann als “Dry-Well-Ausfiihrung”
geliefert werden, um fiir vollstandige Oldichtigkeit zu sorgen. Das
Lager an der Abtriebswelle innerhalb dieses Dry-Well-Systems wird
mit Fett geschmiert.

Die Oldichtigkeit ist besonders bei Mischwerkantrieben in
Nahrungsmittel- und Chemiefabriken wichtig, bei denen die Welle
senkrecht nach unten zeigt.

Schmierung

Zahnrad und Lager in den unter- und ibersetzten Ausfiihrungen
werden, bei normalen Motorengeschwindigkeiten, automatisch
durch das Ol der Wanne geschmiert. Fettschmierung der Radlager ist
bei Vertikalgetrieben notwendig

Bei niedrigen Geschwindigkeiten sollte man unter Umsténden
Fettschmierung auch an verschiedenen anderen Lagern in Erwéagung
ziehen. In diesem Fall ist es empfehlenswert, sich mit den Renold
Technikern in Verbindung zu setzen. Ausfiihrliche Angaben
beziiglich der Schmierung erhalten Sie im Kapitel “Installation &
Instandhaltung”.

Riicklaufsperre

Freilaufkupplungs-Riicklaufsperren konnen an alle Einheiten
angebracht werden, um wenn nétig ein Riicklaufen zu vermeiden.

Antriebsgehause

Wird die Baureihe PM ohne Motor, wie zum Beispiel fiir direkte
Kopplungen oder fiir Keilriemen- oder Kettenantriebe, geliefert,
dann wird ein Gehause fiir Hochgeschwindigkeitsantriebwellen
angebracht. Dieses besteht aus einem robusten Gehduse mit einer
Antriebswelle die auf wartungsfreien Lagern lauft.

} www.renold.com 4
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RENOLD
} RENOLD Baureihe PM Typ PH - Moglichkeiten der Produktgestaltung {

Getriebe mit Hohlwelle (Abtrieb) mit metrischem
Standard-Wellenende am Antriebswellenadapter.

Standard-Abtriebswelle, aufsteckbar. Einseitige und
ﬂ[é\ zweiseitige Wellenenden sind in
metrischen oder amerikanischen MaBen lieferbar.

Standard-Abtriebshohlwelle mit
Lippendichtung und
Schutzlippe fiir zusatzliche Olabdichtung

} www.renold.com 4
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} RENOLD Baureihe PM Typ PH - Maglichkeiten der Produktgestaltung {

,,,,,,,
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Getriebe der PM Baureihe mit
Aufnahmeflansch (Abtrieb)
und der Dry-Well-Ausfiihrung

an der Abtriebseite.
Fiir Mischwerkanwendungen

in der Nahrungsmittel-
und Chemieindustrie ist dieser

Auslaufschutz besonders
wichtig.

Eine Freilaufkupplung, also eine Anti-
Riicklauf Vorrichtung, ist an der

Antriebswelle befestigt, um ein
Rucklaufen des Getriebes zu verhindern.

Die Freilaufkupplung kann auch als
Bausatz geliefert,
und somit jederzeit nachgeriistet
- werden.
7, ==
)
W\ 2 )
\SY

I
Alle Standard IEC- und NEMA-Motoren kénnen

an die Getriebemotoren montiert werden.

www.renold.com
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RENOLD
}RI-.'NOLD Baureihe PM - Typ PH - Einbaulagen & Handhabung

|
Mit unten liegender Schnecke - L 1 E‘j’:, ”_tg m

Ohne Freilauf-Ruicklaufsperre. UA uc UE uG

Mit Freilauf-Riicklaufsperre. uB ub UF UH

Ohne Freilauf-Ruicklaufsperre. u uL UN uQ
Mit Freilauf-Riicklaufsperre. UK um upP UR
| |
E ‘ ‘ j EI;& ﬁzl:
— r — = H— 1t — T T
Ohne Freilauf-Riicklaufsperre. us uu uw vy
Mit Freilauf-Riicklaufsperre. ut uv UXx uz
Mit oben liegender Schnecke @
— L 1 L1 — 1
|
\
Ohne Freilauf-Riicklaufsperre. OA oc OE oG
Mit Freilauf-Riicklaufsperre. OB oD OF OH

Ohne Freilauf-Riicklaufsperre.
Mit Freilauf-Rucklaufsperre. OK oM oP OR

1 j =E

Ohne Freilauf-Riicklaufsperre. 0s ou ow oy
Mit Freilauf-Riicklaufsperre. oT oV OX 0z
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}RI-.'NOLD Baureihe PM - Typ PH - Einbaulagen & Handhabung‘

Vertikal

Ohne Freilauf-Riicklaufsperre.

g 4 o

ARSI /_ﬁA
VA vC VE
VB VD VF

Mit Freilauf-Rucklaufsperre.

M B

Ohne Freilauf-Riicklaufsperre.
Mit Freilauf-Rucklaufsperre.

Wandmontage

Ohne Freilauf-Riicklaufsperre.
Mit Freilauf-Riicklaufsperre.

V) VL VN
VK VM VP
| |
\ \
a9 18
|
! \
WA wcC WE
WwB WD WF

Typ PH mit einer Dry-Well-Wanne (werksmontiert)

WG
WH
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RENOLD
} Elektromotor - Leistungsdaten {

4-polig / 1500 min1
Abgeg- Volllaststrom Last- | Volllast- | Volllast- | Anzugs- Anzugs- Kipp- Massen- Netto-
DMA1 = Baureihe 1 ebene 380 400 420 | drehzahl [Leistungs-|wirkungs-|  strom moment moment tragheits- | gewicht
Aluminium DM1 = Nenn- v Vv v faktor grad moment IM B3
Baureihe 1 leistung U IN 10 nN cos La/LN Ma/MN Mk/MN J m
Gusseisen IEC-DIN PN kw A A A min-1 % kgm? kg
DMA1 80 K4 0,55 1,58 1,55 1,56 1365 0,79 64,7 4,0 18 21 0,001146 89
DMA1 80 G4 0,75 2,00 1,99 2,00 1345 0,80 67,9 4,0 2,0 23 0,001263 9,6
DMA1 90 S4 1,10 2,75 2,76 2,73 1380 0,78 72,8 4,6 21 24 0,002761 12,5
DMA1 90 L4 1,50 3,72 3,78 3,93 1370 0,77 73,9 4,6 21 24 0,003283 15,0
DMA1 | 100 L4 2,20 513 512 4,80 1430 0,76 80,5 5.7 2,2 2,7 0,003119 19,2
DMA1 | 100 LX4 | 3,00 6,78 6,66 6,51 1400 0,82 79,5 5.2 2,0 2,6 0,004704 23,0
DMA1 | 112 M4 | 4,00 8,93 8,48 8,08 1430 0,82 83,2 58 21 2,6 0,006418 29,0
DMA1 | 132 S4 5,50 11,80 11,39 10,84 1435 0,85 82,3 6,5 2,0 25 0,013249 435
DMA1 | 132 M4 | 7,50 15,77 15,50 14,77 1435 0,82 84,8 6,5 2,2 25 0,016912 61,0
DM1 160 M4 | 11,00 221 21,2 21,3 1450 0,85 88,1 7,6 25 3,0 0,0724 113
DM1 160 L4 | 15,00 27,6 28,1 28,2 1460 0,86 89,5 7.9 2,7 31 0,0929 133
DM1 180 M4 | 18,50 353 334 334 1470 0,88 90,9 75 25 3,0 0,1350 167
DM1 180 L4 | 22,00 42,0 39,8 39,5 1465 0,88 90,9 75 2.2 31 0,1360 181
DM1 200 L4 | 30,00 55,6 53,3 52,0 1480 0,88 92,0 7.2 25 3.2 0,2450 232
DM1 225 S4 | 37,00 68,2 65,5 64,0 1485 0,88 92,3 73 2,0 28 0,3900 287
DM1 225 M4 | 45,00 81,3 791 76,0 1480 0,89 924 75 2,2 3,0 0,4500 322
DM1 250 M4 | 55,00 101 96,0 95,0 1480 0,89 93,0 7.0 23 31 0,6400 381
DM1 280 S4 | 75,00 137 131 126 1480 0,88 93,5 6,1 2,0 2,9 1,0450 510
DM1 280 M4 | 90,00 168 152 155 1485 0,88 94,2 7.8 2,7 33 1,3960 600
6-polig / 1000 min-1
Abgeg- Volllaststrom Last- | Volllast- | Volllast- | Anzugs- Anzugs- Kipp- Massen- Netto-
DMA1 = Baureihe 1 ebene 380 400 420 | drehzahl |Leistungs-|wirkungs-|  strom moment moment trégheits- | gewicht
Aluminium DM1 = Nenn- v Vv Vv faktor grad moment IM B3
Baureihe 1 leistung U IN 10 nN cos La/LN Ma/MN Mi/MN J m
Gusseisen IEC-DIN PN kw A A A min-1 % kgm? kg
DMA1 | 80 K6 0,37 1,19 1,26 1,26 915 0,67 63,0 35 2,0 24 0,001268 85
DMA1 | 80 G6 0,55 1,81 1,85 2,26 900 0,71 60,5 32 2,0 23 0,001392 9.2
DMA1 [ 90 S6 0,75 235 2,31 2,30 910 0,71 65,6 35 2,0 23 0,00316 12,0
DMA1| 90 L6 1,10 3,38 344 3,40 910 0,67 69,1 3,7 21 23 0,003794 14,0
DMA1 | 100 L6 1,50 3,92 3,88 3,87 935 0,76 733 41 19 2,2 0,004605 19,5
DMA1 | 112 M6 2,20 5,79 5,48 5,24 945 0,75 774 50 2,0 24 0,006949 28,0
DMA1 | 132 S6 3,00 739 7,07 6,97 960 0,78 783 54 18 2,2 0,012912 50,0
DMA1 | 132 M6 | 4,00 9,44 9,35 9,60 955 0,77 80,6 54 19 21 0,016082 58,0
DMA1 [ 132 | MX6 | 550 13,00 12,60 12,80 955 0,77 843 54 2,0 24 0,019174 65,0
DM1 160 M6 7,50 16,1 15,9 16,0 965 0,79 85,3 6,5 18 3,0 0,0800 108
DM1 160 L6 11,00 22,7 224 22,6 970 0,8 87.8 71 1.8 31 0,1080 131
DM1 180 L6 15,00 29,5 29,3 29,1 980 0,83 89,2 7.2 2,5 29 0,1670 17
DM1 200 L6 18,50 36,5 355 351 980 0,84 89,9 6,7 2,0 3,0 0,3020 216
DM1 200 LX6 | 22,00 42,3 40,6 39,8 975 0,87 89,8 6,7 2,0 28 0,3420 225
DM1 225 M6 | 30,00 57,6 55,4 54,2 985 0,85 91,7 6.2 23 28 0,5250 292
DM1 250 M6 | 37,00 69,5 67.3 65,7 985 0,87 91,5 6,8 21 31 0,8070 408
DM1 280 S6 | 45,00 791 80,2 713 985 0,88 924 6,5 2,0 29 1,3340 465
DM1 280 M6 | 55,00 97,6 99,0 95,4 985 0,87 92,7 6,7 2,1 3.0 1,5980 540

’ www.renold.com 4
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Elektromotor - Abmessungen

<

DM1: 4-polig / 1500 min-1

r 1=}
1
v
— [B0j T
e
——
A e T £ 63 Ul B o - L B -

Typ Gehause Pole AC D E ED EF F G GD HD L LA LD
DMA1 80 4/6 146 19 40 25 75 6 15,5 6 224 268 12 83
DMA1 90S 4/6 158 24 50 32 75 8 20 7 230 312 12 88
DMA1 90L 4/6 158 24 50 32 75 8 20 7 230 332 12 88
DMA1 100 4/6 190 28 60 45 75 8 24 7 271 367 15 83
DMA1 112 4/6 216 28 60 45 75 8 24 7 290 384 15 100
DMA1 1325 4/6 246 38 80 56 75 10 33 8 330 445 15 105
DMA1 132M 4/6 246 38 80 56 75 10 33 8 330 483 15 105
DM1 |160M/MX| 4/6 311 42 110 100 5,0 12 37 8 505 615 14 150
DM1 160L 4/6 311 42 110 100 5,0 12 37 8 505 670 14 150
DM1 180M 4/6 352 48 110 100 5,0 14 42,5 9 530 700 16 160
DM1 180L 4/6 352 48 110 100 5,0 14 42,5 9 530 740 16 160
DM1 | 200L/LX 4/6 394 55 110 100 5,0 16 49 10 580 770 17 190
DM1 2255 4 442 60 140 125 75 18 53 11 640 815 20 190
DM1 225M 4/6 442 60 140 125 75 18 53 11 640 845 20 190
DM1 250M 4/6 481 65 140 125 75 18 58 1 695 910 20 203
DM1 280S 4/6 543 75 140 125 75 20 67,5 12 770 995 23 220
DM1 280M 4/6 543 75 140 125 75 20 67,5 12 770 1045 23 220

Typ Gehduse | Pole M N P S T Flansch IPE X Y
DMA1 80 4/6 165 130j6 200 4x12 35 FF165 | 2xPg16 80 65
DMA1 90S 4/6 165 130j6 200 4x12 35 FF165 | 2xPg16 80 65
DMA1 90L 4/6 165 130j6 200 4x12 35 FF165 | 2xPg16 80 65
DMA1 100 4/6 215 180j6 250 4x15 4 FF215 | 2xPg16 80 65
DMA1 112 4/6 215 180j6 250 4x15 4 FF215 | 2xPg21 100 100
DMA1 1325 4/6 265 230j6 300 4x15 4 FF265 | 2xPg21 100 100
DMA1 132M 4/6 265 230j6 300 4x15 4 FF265 | 2xPg21 100 100
DM1 [160M/MX| 4/6 300 250j6 350 4x19 5 FF300 | 2xPg29 150 160
DM1 160L 4/6 300 250j6 350 4x19 5 FF300 | 2xPg29 150 160
DM1 180M 4/6 300 250j6 350 4x19 5 FF300 | 2xPg29 150 160
DM1 180L 4/6 300 250j6 350 4x19 5 FF300 | 2xPg29 150 160
DM1 | 200L/LX 4/6 350 300h6 400 4x19 5 FF350 | 2xPg36 188 208
DM1 2255 4 400 350h6 450 8x19 5 FF400 | 2xPg36 188 208
DM1 225M 4/6 400 350h6 450 8x19 5 FF400 | 2xPg36 188 208
DM1 250M 4/6 500 450h6 550 8x19 5 FF500 | 2xPg42 216 246
DM1 280S 4/6 500 450h6 550 8x19 5 FF550 | 2xPg42 216 246
DM1 280M 4/6 500 450h6 550 8x19 5 FF500 | 2xPg42 216 246

www.renold.com
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Elektromotor - Position des Anschlusskastens

<4

Anschlusskasten

Bei den MotorgroBen 71 bis 225 ist der Anschlusskasten
Teil des Gehauses.

MotorgréBe 250 und gréBer werden mit herkémmlichen
Anschlusskasten, die um 180° gedreht werden kénnen,
ausgestattet. Die Kabeleinfiihrungen befinden sich
standardmaBig auf der rechten Seite (vom Wellenende
aus betrachtet).

Durch Drehen des Anschlusskastens werden diese
Einfiihrungen auf die linke Seite verlegt.

In der untenstehenden Tabelle finden Sie Standard-
Anordnungen und -Eingange der Anschlusskasten.

Motor Anzahl und GréBen
GehéusegroBe Anschliisse  Kabeleinfiihrungen
Al 6 X M4 2X022,5 (1)
100 6 X M4 2 X 028,5 (1)
112 6 X M4 4X028,5 (2)
132 6 X M6 4X028,5 (2)
160 6 X M6 4X 037 (2)
180 6 X M8 4X @37 (2)
200 and 255 6 X M8 4X 047 (2)
250 and 280 6 XM10 2XPg 42 (3)
315 6 X M10 2XPg48 (3)
315 to 400 6 X M12 2XPg48 (3)

(1) Eine Einfiihrung pro Seite

(2) Zwei Einfiihrungen pro Seite

(3) Zwei Einfilhrungen auf der rechten Seite, welche auf
die linke Seite verlegt werden kénnen.

Position des Anschlusskastensn
A 0°
B 90°
C 180°
D 270°

Sofern nicht anderweitig erwiinscht wird Position ‘A’ geliefert.

Weitere TEFV-Motorenausfiihrungen

Einphasig Induktionsmotor mit
Kondensatoranlauf
Dauerkondensatormotor
Induktionsmotor mit Betriebs- und
Anlaufkondensator
Standard-Kafiglaufermotoren
Zweistufig

Erhohte Sicherheit EEx e
Feuersicher Exd.

Funkenfrei Exn.

Bremsmotoren
Marineanforderungen
Rauchabzug
Hochleistungsmotor
Staubexplosionssicher BS6467 Zone Z
Zwangsbeliiftung + Drehgeber +
Tacho

Regelantriebe

Motor-Umrichter Kombination
Abwaschbar

Tropikalisiert

Dreiphasig

Gleichstrom
Hydraulik
Luft

>
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Bestellvorgang —-Artikelnummer ‘

Damit wir Ihnen das richtige Getriebe der Baureihe PM Typ PH liefern und Ihre Bestellung ohne jegliche Verzégerung ausfiihren kénnen,
mochten wir Sie bitten die vollstandige Artikelnummer auf Ihrer Bestellung anzugeben:

Getriebemotoren
PH4 SC D4P 040 UA M A TS
Bauart i ;.. Extras
und -groBe .
UbErsetzungs- eeeeeeeeseeensdt feeeeeecnennnne Motor
Code : : Anschlusskasten
: (siehe Seite 12)
4-poliger Motor : : amerikanische ‘A" Wellen
AKW MOTOF  eeevssccscssscossascossnsscssnnsconnas s Beeeeeecasnnnnnnntttceccecansnnnnnane s Einbaulage
(siehe Seite 8-9)

Gebrauchsfertige Getriebemotoren - passend zu dem vom Kunden bereitgestellten Motor
PH4 SC D8ORDY UA M WP

Bauart : : Extras

und -groBe

eeecccccccce
®ec0cccccccce

Ubersetzungs- veeeeeeeeeeececceedt tecececccccssesss Metrische ‘M’ oder

Sececcccccecccccccccce
eeccecccccsccsccscecce

Code amerikanische ‘A’
Wellen
DROmotor Einbaulage
gebrauchsfertig (siehe Seite 8-9)
Untersetzungs- oder Drehzahimindergetriebe
PH6 Red XXX SK UA M SS
Bauart : : Extras

und -groBe

e0eccccccccce
®ec0cccccccce

Untersetzun ceccessscscscssss Metrische ‘M’ oder

Sececcccccccccccccccce
esccccccccscccceccecce

gsgetriebe amerikanische ‘A’

Wellen
Untersetzungs- L ieeeireeeneeenas Einbaulage
Code (siehe Seite 8-9)

Extras umfassen u.a.:-
BM - Bremsmotor
SS - Langsamlauf
WP - Wetterbestandigkeit
TR- Drehmomentstiitze
SD - Schrumpfscheibe
TA - Drehmomentstange
Ubersetzungs-Codes der Typ PH Getriebe
Ubersetzung | CODE | Ubersetzung | CODE | Ubersetzung | CODE | Ubersetzung | CODE | Ubersetzung | CODE

016 SA 032 SD 063 SG 125 SK 250 SN
020 SB 040 SE 080 SH 160 SL 320 SP
025 SC 050 SF 100 S) 200 SM
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} RENOLD Baureihe PM - Typ PH Tragheitswerte WR? (kgm?)

Antriebswelle - Untersetzung

Nenniibersetzung PH35 PH40 PH50 PH60 PH70 PH80
16 0,00098 0,00098 0,00098 0,00496 0,00496 0,00496
20 0,00079 0,00079 0,00079 0,00331 0,00331 0,00331
25 0,00063 0,00063 0,00063 0,00297 0,00297 0,00297
32 0,00058 0,00058 0,00058 0,00254 0,00254 0,00254
40 0,00056 0,00056 0,00056 0,00226 0,00226 0,00226
50 0,00054 0,00054 0,00054 0,00217 0,00217 0,00217
63 0,00054 0,00054 0,00054 0,00212 0,00212 0,00212
80 0,00053 0,00053 0,00053 0,00207 0,00207 0,00207
100 0,00053 0,00053 0,00053 0,00206 0,00206 0,00206
125 0,00053 0,00053 0,00053 0,00212 0,00212 0,00212
160 0,00053 0,00053 0,00053 0,00207 0,00207 0,00207
200 0,00053 0,00053 0,00053 0,00206 0,00837 0,00837
250 0,00053 0,00053 0,00053 0,00206 0,00206 0,00206
320 - - - - 0,00206 0,00206
Antriebswelle - Getriebemotor
Nenniibersetzung PH35 PH40 PH50 PH60 PH70 PH80
16 0,00118 0,00118 0,00118 0,00611 0,00611 0,00611
20 0,00099 0,00099 0,00099 0,00446 0,00446 0,00446
25 0,00083 0,00083 0,00083 0,00412 0,00412 0,00412
32 0,00078 0,00078 0,00078 0,00369 0,00369 0,00369
40 0,00076 0,00076 0,00076 0,00341 0,00341 0,00341
50 0,00074 0,00074 0,00074 0,00332 0,00332 0,00332
63 0,00074 0,00074 0,00074 0,00327 0,00327 0,00327
80 0,00073 0,00073 0,00073 0,00322 0,00322 0,00322
100 0,00073 0,00073 0,00073 0,00321 0,00321 0,00321
125 0,00073 0,00073 0,00073 0,00327 0,00327 0,00327
160 0,00073 0,00073 0,00073 0,00322 0,00322 0,00322
200 0,00073 0,00073 0,00073 0,00321 0,00324 0,00321
250 0,00073 0,00073 0,00073 0,00321 0,00321 0,00321
320 - - - - 0,00321 0,00321
Schnecke
Nenniibersetzung PH35 PH40 PH50 PH60 PH70 PH80
16 0.00070 0.00106 0.00204 0.00617 0.00763 0.01002
20 0.00088 0.00124 0.00222 0.00752 0.00898 0.01137
25 0.00109 0.00145 0.00243 0.00961 0.01107 0.01346
32 0.00137 0.00173 0.00271 0.01174 0.01320 0.01559
40 0.00154 0.00190 0.00288 0.01356 0.01502 0.01741
50 0.00187 0.00223 0.00321 0.01566 0.01712 0.01951
63 0.00219 0.00254 0.00353 0.01757 0.01903 0.02142
80 0.00256 0.00291 0.00390 0.02143 0.02289 0.02528
100 0.00287 0.00322 0.00421 0.02331 0.02477 0.02716
125 0.00310 0.00345 0.00444 0.01770 0.01903 0.02142
160 0.00256 0.00291 0.00390 0.02156 0.02289 0.02628
200 0.00287 0.00322 0.00421 0.02344 0.02115 0.02454
250 0.00310 0.00345 0.00444 0.02546 0.02477 0.02816
320 - - - - 0.02679 0.03018
Schneckenrad
Nenniibersetzung PH35 PH40 PH50 PHGO PH70 PHS0
16 0,02000 0,05867 0,09605 0,21897 0,49541 0,70001
20 0,02000 0,05867 0,09605 0,21897 0,49541 0,70001
25 0,02000 0,05867 0,09605 0,21897 0,49541 0,70001
32 0,02000 0,05867 0,09605 0,21897 0,49541 0,70001
40 0,02000 0,05867 0,09562 0,21897 0,49541 0,70001
50 0,02000 0,05867 0,09562 0,21897 0,49541 0,70001
63 0,02000 0,05941 0,09562 0,21897 0,49541 0,70001
80 0,02000 0,05941 0,09562 0,21897 0,49541 0,70001
100 0,02000 0,05941 0,09562 0,21897 0,49541 0,70001
125 0,02000 0,05941 0,09562 0,20231 0,49541 0,70001
160 0,02000 0,05941 0,09562 0,20231 0,48478 0,75270
200 0,02000 0,05941 0,09562 0,20231 0,48478 0,75270
250 0,02000 0,05941 0,09562 0,20231 0,48478 0,75270
320 - - - - 0,48478 0,75270
SChneCkenrad Typ PH35 PH40 PH50 PH60 PH70 PH80
einseitige Abtriebswelle 0,00135 0,00305 0,00689 0,01972 0,03465 0,03846
einseitige Abtriebswelle - angeflanscht 0,00178 0,00421 0,00868 0,02438 0,04309 0,04619
zweiseitige Abtriebswelle 0,00169 0,00385 0,00884 0,02315 0,04157 0,04918
zweiseitige Abtriebswelle - angeflanscht 0,00213 0,00500 0,01062 0,00278 0,05000 0,05763
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} RENGOLD Baureihe PM - Typ PH Informationen zur Auswahl {

Um ein Getriebe oder ein Getriebemotor fiir
eine bestimmte Anwendung auszuwahlen
muss die folgende Grundinformation
bekannt sein.

Leistung/Drehmoment

a) Antriebs- und Abtriebsleistung (kW) oder
Drehmoment (Nm).

b) Bauart und Leistungsabgabe des
Hauptantriebs (kW). Die benétigte
Einbaulage.

¢) Bei Antriebsdrehzahlen unter 250 min-!
kontaktieren Sie bitte unseren Technischen
Verkauf und teilen Sie uns das benétigte
Abtriebsdrehmoment (Nm) sowie den
Durchmesser der angetriebene Welle (mm)
mit.

Drehzahl

Getriebe-Antriebs- und Abtriebsdrehzahl
min-1.

Betriebsart

a) Die Charakteristiken des Antriebs, z.B. den
Grad der Impulsivitat der angetriebenen Last.
b) Betriebsdauer in Stunden/Tag.

¢) Anlaufbelastung (kW) und die Anzahl der
Anlaufe pro Tag.

d) Bei diskontinuierlichem Betrieb sowie
Umkehr- oder StoBbelastungen, geben Sie
bitte die normale Leistung (kW) und
Frequenz an.

€) Anordnung und Details externer
Belastungen auf der Antriebs- und
Abtriebswelle.

Durchmesser der angetriebenen Welle in der
Montageanordnung des Gehéuses.

f) Betriebsbedingungen, wie z.B. sauber,
staubig, feucht, auBergewohnliche
Temperaturen etc.

Sind die Betriebsbedingungen auf irgendeine
Art und Weise ungewdhnlich, sollte unser
Technischer Verkauf kontaktiert werden.

Anfrage/Bestellverfahren
Bitten nennen Sie uns beim Bestellen oder
Anfragen die Katalognummer,
Wellenbaugruppen-Nummer und die
Nennuntersetzung, bzw. die genaue
Untersetzung sofern dies von Wichtigkeit ist
(siehe Tabellen). Untypische Einbaulagen
sollten auBerdem anhand einer Skizze
erlautert werden. Bei Verwendung einer
zweiseitigen Schneckenradwelle benétigen
wir nahere Informationen beziiglich der
Anordnung der Passfedernuten.

Mechanische Grenzleistung

Die angegebenen mechanischen Leistungen
sind die, die von den Getrieben der Baureihe
PM iiber 10 Stunden pro Tag libertragen
werden kénnen und einem Betriebsfaktor
von 1,0 entsprechen. Bei auBergewohnlichen
Belastungen oder falls der Arbeitstag von 10
Stunden abweicht muss der Betriebsfaktor
D mit der Leistung bzw. dem Drehmoment
angewendet werden. Dieser Betriebsfaktor

kann aus Tabelle 2 entnommen werden.
Eine groBe Anzahl an Anladufen pro Stunde
kann auBerdem die mechanische Auswahl
beeinflussen. In Tabelle 3 finden Sie den
Startfaktor fS welcher ebenfalls mit der
ausgewahlten Leistung oder dem
Drehmoment angewendet werden sollte.

Zu lhrer Information finden Sie in Tabelle 1
eine ausfiihrliche Liste verschiedener
Belastungsbedingungen fiir diverse
Anwendungen. Bei der Wahl der
mechanischen Leistungen muss die Leistung
demnach gleich groB oder groBer sein als die
errechnete Leistung bzw.
Drehmomentanforderung x Betriebsfaktor fD
der Anwendung (Tabelle 1 und Tabelle 2) x
Startfaktor fS (Tabelle 3).

Wirkungsgrade

Die Wirkungsgrade sind nur ungefahre
Angaben und kénnen von einem Getriebe
erwartet werden, welches gut eingelaufen
ist, unter voller Last arbeitet und bei dem das
Schmiermittel die Arbeitstemperatur erreicht
hat.

Bei kurzzeitigen Belastungen, wobei das
Schmiermittel vergleichsweise kiihl bleibt,
kann der Wirkungsgrad etwas niedriger
ausfallen durch die erhdhten
Getriebeverluste durch Olbewegung, die
aufgrund der héheren Viskositét des kiihlen
Ols entstehen. Wir beraten Sie gerne
beziiglich lhrer jeweiligen Anwendungen.

Thermische Grenzleistung

Die angegebenen thermischen Leistungen
sind diejenigen, die von den Getrieben bei
einer Umgebungstemperatur von 20°C
libertragen werden, wenn die Hitze die im
Getriebe erzeugt wird im gleichen MaBe
dissipiert. Obwohl diese Daten in
Anlaufsituationen {iberschritten werden
kénnen, kann es zu Uberhitzung fiihren und
damit zu Schaden sollte dies regelmaBig
vorkommen.

Die thermischen Drehmomente haben keinen
Bezug auf die mechanische Lebensdauer
eines Zahnrads und werden von der Laufzeit
oder kurzzeitigen StoBbelastungen nicht
beeintrachtigt. Wird erwartet, dass die
Umgebungstemperatur 20°C liberschreitet,
muss dies beim Auswahlverfahren
beriicksichtigt werden. Dazu verwendet man
beim Berechnen des Abtriebsdrehmoments
den thermischen Betriebsfaktor von Tabelle
4. Z.B. Thermisches Auswahl-Drehmoment =
konstante Drehmomentanforderung X
thermischer Betriebsfaktor fT. Bei
kurzfristigem Betrieb kdnnen die
thermischen Grenzen ignoriert werden, wie
zum Beispiel bei Kran- oder
Seilwindenanwendungen. Sollten derartige
Tatigkeiten in Betracht gezogen werden, ist
es ratsam vollsténdige Anwendungsdetails

zur Uberpriifungen an Renold weiterzuleiten.

Auswahlverfahren
GETRIEBEMOTORENAUSWAHLVERFAHREN
PM BAUREIHE MIT MOTOR

Der folgende Ablauf sollte bei der Wahl der
PM Getriebemotoren beachtet werden.

a) Ermitteln Sie die bendtigte
Abtriebdrehzahl.

b) Wahlen Sie den mechanischen
Gesamtbetriebsfaktor fD (Tabelle 2) und den
Startfaktor fS (Tabelle 3).

Mechanischer Gesamtbetriebsfaktor = fD x
fs

¢) Ermitteln Sie die aufgenommene Leistung
der Maschine.

Aufgenommene Leistung (kW)=

aufgenommenes Drehmoment (Nm) x
Drehzahl (min-1) / 9550

d) Wahlen Sie einen Elektromotor der lhnen
eine hohere Ausgangsleistung als die oben
genannte aufgenomme Leistung bieten
kann.

) Wahlen Sie mit Hilfe der Motorleistung
und der Abtriebsdrehzahl, ein Getriebe von
den Tabellen auf Seiten 19 bis 31.

Der mechanische Betriebsfaktor Sf der
gewahlten Einheit muss groBer sein als der
Auswahlfaktor in Punkt b).

GETRIEBEAUSWAHLVERFAHREN
OHNE MOTOR

Sollten Sie ein Getriebe ohne Motor
bendtigen, dann gehen Sie wie folgt vor:-

a) Bestimmen Sie die Ubersetzung,
Antriebsdrehzahl und Antriebsleistung oder
das bendtigte Abtriebsdrehmoment.

b) Entnehmen Sie die Lastklassifizierung fiir
die jeweilige Anwendung von Tabelle 1 und
den dazugehérigen Betriebsfaktor von
Tabelle 2. Multiplizieren Sie dies nun mit dem
Startfaktor pro Stunde von Tabelle 3. Die
Antriebsleistung oder das
Abtriebsdrehmoment in 1 werden nun mit
diesem Faktor multipliziert, um die benétigte
mechanische Grenzleistung zu erhalten. Der
Wert muss gleich groB oder kleiner sein als
die jeweiligen Leistungen und
Antriebsdrehzahlen der mechanischen
Grenzleistung auf Seiten 38 bis 51.

¢) Ermitteln Sie den thermischen
Betriebsfaktor von Tabelle 4 und
multiplizieren Sie die Antriebsleistung oder
das Abtriebsdrehmoment in 1 mit diesem
Faktor. Die in 2 ausgewahlte thermische
Grenzleistung fiir das Getriebe muss gleich
groB oder groBer als dieser Wert sein.

d) Wenn eine Abtriebswelle angebracht ist
miissen Sie sicherstellen, dass sich etwaige
Radial- oder Axialbelastungen innerhalb der
Fahigkeiten des Getriebes befinden, siehe
Seite 36.
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RENOLD Baureihe PM - Auswahlbeispiele

mechanisches Ist-

Mechanischer

Auswahl- Nm = Drehmoment- (Nm)X Betriebs- X (Sftsa)rtfaktor
Drehmoment Anforderung faktor (fD)

thermisches Ist- Thermischer

Auswahl- Nm = Drehmoment- (Nm) X Betriebs-

Drehmoment Anforderung faktor (fT)

mechanische Ist- Mechanischer

Auswahl- (kw) = Leistungs- (kw) X Betriebs- X (Sft:)rl'faktor
Leistung Anforderung faktor (fD)

Thermal Ist- Thermischer

Auswahl- (kw) = Leistungs- (kw) X Betriebs-

Leistung Anforderung faktor (fT)

Beispiel 1 [Getriebemotor]

Ein Getriebemotor wird benétigt, um ein Ketten-Schragaufzug mit
einem Drehmoment von 4200Nm anzutreiben. Der Aufzug ist 24
Stunden pro Tag in Betrieb, bei einer konstanten Drehzahl von 45
min-1 und steht im Dauerlast-Betrieb.

a) Ungefahre Motorleistung (kW) = 4200 x 45
9550
=19,8 kW

Die am nachsten liegende Motorleistung ist 22kW.

b) Von den Tabellen 1 und 2 (Lastklassifizierung und Betriebsfaktor)
und der Dauerlast im 24-Stunden Betrieb erhalt man einen
Einschaltdauerfaktor f = 1,25.

¢) Der Startfaktor von Tabelle 3 fiir Dauerbetriebe ist fg = 1.

d) Gesamtauswahlfaktor S =, x f;
=1.25x1
=1.25

€) Von den Auswahltabellen auf Seiten 19 bis 31 wird auf Seite 31
ein 22kW Antrieb gewahlt.

43 min"1 kommt der erforderten Drehzahl am néchsten, und der
mechanische Betriebsfaktor SF von 1,26 passt beziiglich des
Auswabhlfaktors in d).

Der ausgewadhlte Getriebemotor ist: PH8SDD4P220***

GETRIEBEMOTOR - TRAGHEIT

Gesamt-Antriebs-  Motortragheit Motorisierte

wellentragheit = [Seite 10] Antriebs-
wellentragheit
(Seite 14)

Schneckentragheit = Schneckentréagheit (Seite 14)
Hohlwellentragheit (Abtrieb) = Hohlwellentragheit (Abtrieb)

Beispiel 2 Getriebe [ohne Motor]

Ein Winkelgetriebe wird bendtigt, um eine Maschine mit einem
Elektromotor als Hauptantrieb anzutreiben. Die Drehzahl betragt 1500
min-1. Das benétigte Abtriebsdrehmoment ist 2100Nm bei einer
Untersetzung von 100:1.

Die Betriebsart ist hochgradig stoBartige Belastungen’, 10 Stunden pro
Tag mit 7 Stopps und Anlaufen pro Stunde. Die maximale
Umgebungstemperatur betragt 32°C.

a)  Mechanisches Ist- X mechanischer X Start
Auswahl-  =Drehmoment Betriebsfaktor f, faktorf,
Drehmoment [Tabelle 1] [Tabelle 2]

=2100 X 175 X 1,2
=4410 Nm

b) thermisches Ist- thermischer
Auswahl- = Drehmoment Betriebsfaktor fp
Drehmoment [Tabelle 4]

=2100 X 1,16
=2436 Nm

Von den Auswahltabellen auf Seiten 38 bis 51 kann man erkennen, dass
fiir ein Getriebe mit einer Untersetzung von 100:1 und einer Drehzahl von
1500 min-1 (siehe Seite 46) die PH6 Einheit beide Auswahlkriterien von
Punkt a) und Punkt b) erfiillen.

Das ausgewahlte Getriebe ist: PHGREDXXXSJ***

GETRIEBE - TRAGHEIT

Gesamt-éntrifebs- = ntriebswelle Getriebe (Seite 14)
wellentragheit

Schneckentragheit = Schneckentragheit (Seite 14)

Hohlwellentrégheit = Hohlwellentragheit (Abtrieb) (Seite 14)
(Abtrieb)

Seite 14

(Seite 14) Gesamttragheit Hohlwellentragheit Tragheit der
Gesamttragheit = Hohlwellentragheit Tragheit der der aufsteckbaren —  (Abtrieb) +  aufsteckbaren Welle
der aufsteckbaren  (Abtrieb) *+  aufsteckbaren Abtriebswelle (Seite 14) (Seite 14)
Abtriebswelle (Seite 14) Welle (Seite 14)
GESAMTTRAGHEIT = Werte + Werte Schnecke + Abtriebswerte
BEZUGLICH ANTRIEB Antriebswelle Stirnradiibersetzung? Ist-Ubersetzung Gesamt2
GESAMTTRAGHEIT = Werte + wormline x worm ratio® + input shaft X overall actual ratio
BEZUGLICH ABTRIEB Abtrieb values values
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}RENOLD Baureihe PM - Belastungsklassifizierung nach Anwendung‘

Tabelle 1

Ruhrwerke Erz H Schwerlast H Gruppenantriebe * oder 2 Zylinder *
reine Fliissigkeiten S Stein H mittlere Lasten M Einzelantriebe H Kolbenpumpe doppeltwirkend: ein  *
Fliissigkeiten und Feststoffe M Zucker M Forderkopfwinden M reversierbar * Zylinder
Fliissigkeiten - veranderliche Baggerwerke Wascherei Drahtziehbanke M ionspumpe - Zal dpumy S
Dichte M Kabelwickler M Waschanlagen - umsteuernd M Drahtspulmaschine M impe - Fliigelp g S
Geblase Forderanlagen M Tumbler M Miihlen, rotierend i- und Kunststoffil ie
Zentrifu?al eblase Schneidkopfantriebe H Transmissionswellen Kugelmiihle (1) M ReiBer (1) H
Schaufelradgeblase S Kalibrierantriebe H Antriebsausriistung M Zementofen (1) M Laborausriistun M
Fliigelradgeblése M Mandvrierwinden M leicht S Kiihl- und Trockentrommeln (1) M Mischmiihlen (1 H
Brautechnik S Pumpen M sonstige Transmissionswellen S Ofen, auBer Zementofen M Raffinierwalzen (1) M
Abfiillanlagen Siebantriebe H Holzindustrie Flintsteinkugelmiihle (1) M Gummikalander (1) M
Braukessel - Dauerbetrieb S Schiittwerke M Entrindungsmaschine, hydraulisch, Stab-, Flach- und K thle ()M Gu iwal. 2 hintereinander (1) M
Kocher - Dauerbetrieb S Universalwinden M Mmechanisch Schleudermiihlen H Gummiwalzen, 3 hintereinander (1) S
Maischwannen - Dauerbetrieb S Trockendockkrine Brenner-Forderanlage M Mischanlagen Querschneider (1) M
Waage mit SendegefaB - haufige S Haupthubwerk ) Kettensége und Unterflur-Zusige  H Betonmischer, Dauerbetrieb M Reifenkonfektioniermaschine *
Anlaufe M Hilfshubwerk ) Ketten?]uerschle per Betonmischer; Kurzbetrieb M Reifen- und Schlauchpressenéffner  *
Dosenfiillmaschinen Ausleger, Einziehkran ) Kranbahn-Transfer H unveranderliche Dichte S Luftschlauchextruder und Strainer (1)M
Zuckerrohrmesser (1) S Drehbar, schwenken oder kippen  (3) Entrindungstrommel H veranderliche Dichte M Heizwalzen (1)
Schrottpressen M Treibréder Zuforderer H Olindustrie Sandstampfer M
Zugmaschinen H Hebewerke @) Mehrfachvorschub M Kiihler M Siebe M
Klarkessel M Becherwerk - gleichmaBige Last Schnittholzférderer M Tiefbohrlochpumpen * Luftfilter
Sortiermaschinen S Becherwerk - Schwerlast S angetriebene Rollenbahn M Petroleum Filterpresse M rotierend, Stein oder Kies S
L i M Becherwerk - Dauerlast Langholzdeck H Drehéfen M mit Wasserumlauf M
Ziegelpresse Zentrifugalentladung M Scheitholzford - schragsteigend H Papierfabriken k rbehandls lag S
Brikettiermaschinen H Rolltreppen S Scheitholzforderer - horizontal H Rithrwerke (Mischer) M Grobbrecher
Lehmverarbeitungsmaschinen H Lastaufziige S Langholzdreher Rindenschalmaschine- hy isch Chemikali S
Mortelmischer M Schwerkraftentladung S Hauptlangholzférderanlage H MRindenschalmaschine-mechanisch Auffanggitter S
Kompressor M Haupthebewerke M Kehrrollen H Entrindungstrommel H Entwasserungsschrauben S
Kreiselkompressor Personenaufzug S Hobelzufiihrvorrichtung H Mahlhollénder und Pulper Schaumbrecher M
Schaufelkompressor S Extruder (Kunststoff) * Hobelbodenketten M Bleichhollander H langsame oder schnelle
Kolbenverdichter - Mehrzylinder M Film * Hobelbiihnen, schraggestellt M Kalander M Mischanlagen M
Kolbenverdichter - Einzylinder M diinne Platten Trennsagen-Karussel M Satinierkalander S Verdicker M
Forderanlagen - gleichméBig Beschichtung S Forderband M Veredlungsmaschine, auBer M Vakuumfilter
belastet H Stab S Roll-Case M Schneidemasch., Beschichter H Brammen-Auswerfer M
oder beladen Schlauch S Platten-Forderanlagen H Forderanlage M Lenkgetriebe M
Plattenférderband Blasformmaschine S Forderband fiir geringe Abfélle H Gautschwalze Stoker ™M
Montageband S Weichmacher S Forderkette fiir geringe Abfalle S Schneideeinrichtungen und S Zuckerindustrie *
Forderband S Geblise M Sortiertisch M Beschichter M Zuckerrohrmesser (1) S
Kiibelaufzug S Zentrifugalgeblése M dreifach Hubférdereinrichtung M Zylinder H Brechwerk (1)
Kettenférderer S Kihlturmlufter dreifach Hubantrieb M Trockner Miihlen (1) M
Kettenband S Luftaufnehmend S Ubergabeband M Presswalzen M Textilindustrie M
Ofenforderband S Luftentwichelnd Ubertragwalzen M Antriebswalzen M Wickler M
Transportschnecken S Luftaufnehmend * Trogforderantrieb M Jordanmiihlen M Kalander
Foérderanlagen - Schwerlast, groB, Bergwerk etc. * Schneidegatterzufiihrung M Blockzugmitnehmer H Karden M
ungleichmaBig beladen roB, Industrie M Abfall-Forderanlage M Pressen M Trockentrommel M
Plattenforderband eicht, kleiner Durchmesser M Werkzeugmaschinen M L iek i hir Aufroll H Trockner M
Montagelinie M Speisewerke M Biege- und Falzmaschinen M Stoffbiitte M Farbereimaschinen M
Forderbank M Plattenférderband S Stanzmaschine - mit Zahnradantrieb M Saugwalze M Webautomaten M
Kiibelaufzug M Forderband Nutenstanzmaschine- mit H Wascher und Eindicker Waschemangel M
Kettenforderer M Abstreichtisch M Riemenantrieb Auf- und Abwickler M Raumaschine M
Kettenband M Schubwagenforderer M Blechhobelmaschine * Druckerpressen M Farbeanlagen M
angetriebene Rollenbahn M Transportschnecke S Gewindeschneidmaschine Abzieher M Textilmaschinenantrieb M
Oven * Lebensmittelindustrie H Werkzeugmaschine, sonstige H Schlepper M Schlichtmaschine M
Schubwagenforderer M Riibenschneider M Hauptantriebe H Pumpen * Seifer *
Transportschnecke H Getreideofen Nebenantriebe Zentrifugalpumpen Spinnmaschinen M
Riittelférderer M Teigknetmaschine M Metallindustrie Dosierpumpe H Spannrahmen M
Kranantriebe - nicht Trockendock H Fleischmiihle S Drahtziehbénke und Hauptantricbe M Kolbenpumpe einfachwirkend: 3 Waschanlagen M
Haupthubwerk Generatoren - nicht M Klemm-, Trockner- und Schrubbrolle, S oder mehr Zylinder S Wickelmaschinen M
Kranfahren * SchweiBgeneratoren M reversierbar Kolbenpumpe doppeltwirkend:2 M Aufwickler M
Katzfahren * S Hammermiihle Schneidwalzen M oder mehr Zylinder M
Brecher * Hebeziige Tischforderer, nicht reversierbar, Kolbenpumpe einfachwirkend: 1
; S = konstant
Betriebsfaktoren o ,
M = mittelmaBig stoBartig
Tabelle 2 (Betriebsfaktor fp) H = hochst stoBartig
Efgenschaften der angetriebenen Maschine * = Riicksprache mit Renold
Antriebskraft Betriebs- [ Dauerlast [mittelmaBig| hochst (1) = Wahlen Sie nur einen Betriebsfaktor von 24 Stunden pro Tag.
zeit stoBartig | stoBartig (2) = Wenden Sie einen Betriebsfaktor von 1,00 bei jeder Betriebszeit an.
Elektro- Druckluft| Diskontinuierlich (3) = Wenden Sie einen Betriebsfaktor von 1,25 bei jeder Betriebszeit an.
L
& Hydromotorenor | 3 Std/Tag max. ?gg 1(2)(5) :;(5) (4) = Wenden Sie einen Betriebsfaktor von 1,50 bei jeder Betriebszeit an.
oder Dampfturbine| 3 - 10 tiber 10 ! ! !
s . 1,25 1,50 2,00 Note
(gleichmaBiger Antrieh
Mehrzylind Diskontinietich Die in diesem Katalog aufgefiihrten Maschineneigenschaften und
enrzylinaer- Iskontnuienic . . .
Verb y or |3 5t0T :'gg ::'gg ;'3(5) Betriebsfaktoren dienen nur als Richtwerte. Manche Anwendungen (z.B.
erorennungsmotor ag max. . o . s g .
N g "g ! ! ' konstante Leistung) bendtigen besondere Beriicksichtigungen. Kontaktieren
(mittelméBig 3-10 iiber 10 1,50 1,75 2,25 oL
. . Sie hierzu Renold Gears.
stoBartiger Antrieb)
Einzylinder- Diskontinuierlich 1,25 1,50 2,00 . . . .
y 1' 0 1'7 ' Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
Verbrennungsmotor| 3 Std/Tag max. 5 75 2,25 . . .
i N 175 200 250 mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
(héchst 3-10 iiber 10 ' 4 . besitzen
stoBartiger Antrieb) ACHTUNG
Tabelle 3 startfaktor pro Stunde (fS) , ,
P Tabelle 4 Thermischer Betriebsfaktor fy
Maximale Anlauf-
e 0-1 [ 1-30 [ 30-60 60 Umgebungs°C | 10 20 30 40 50 60
héaufigkeit pro Stunde .
Temperatur °F 50 68 86 105 122 140
Startfaktorfs [ w0 [ 12 1.3 15
Faktor f; 0,87 1,0 1,16 1,35 1,62 1,97
www.renold.com
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RENOLD

} RENOLD PM Baureihe - Radial- und Axialbelastungen {

Die Abtriebswellen von Schneckengetrieben werden haufig mit
Stirnradern, Kettenradern oder Riemenscheiben versehen, wodurch
eine radiale Belastung auf die Abtriebswelle und Lager auferlegt
wird.

Diese Belastungen kdnnen meist von der Getriebeeinheit
aufgenommen werden. Ist die Last allerdings groBer als die fiir das
jeweilige Getriebe maximal erlaubte, muss entweder ein groBeres
Getriebe ausgewahlt oder die Last auf den Wellenlagern verringert
werden. Dies kann auf zwei verschiedenen Arten geschehen: Das
Ritzel kann mit einem eigenen Lager auf eine separate Welle
montiert und dann mit dem Getriebe gekuppelt werden.
Alternative kann die Schneckenradwelle iiber die radiale Belastung
hinaus verldngert und mit einem auBenliegenden Lager versehen
werden. Um die bestmdgliche Gestaltung fiir die jeweilige
Anwendung zu bestimmen (sofern radiale Belastungen erwartet
werden), empfehlen wir unseren Kunden sich mit den
Belastungsinformationen an unseren technischen Verkauf zu
wenden.

Bei einer guten Konstruktion sollten die fliegend angeordneten
Elemente so nah wie maglich am Getriebegehause angebracht
werden, um Beanspruchungen zu minimieren und das
Biegungsmoment zu reduzieren.

In Tabelle 5 und 6 finden Sie Angaben zu den maximalen Axial -
und Radialbelastungen, die den Getrieben auferlegt werden
konnten.

Axialbelastungen konnen durch Benutzung von Wellen-
Ausgleichskupplungen auf den Antriebs- und Abtriebswellen
minimiert werden.

Unterliegt eine Anwendung sowohl Axial- als auch
Radialbelastungen, sollte unser technisches Verkaufsteam zu Rate
gezogen werden.

Sind zwei Wellenenden vorhanden, gelten die aufgelisteten
maximalen Radialbelastungen jeweils pro Wellenende.

GetriebegrofBe X
PH35 165
PH40 175
PH50 210
PH60 235
PH70 270
PH80 270

Die Radialbelastungen konnen mit folgender Formel berechnet
werden:

9,55P X 106 X  F (Newtons)

RXS
Wobei P = Leistung, aufgenommen an der Abtriebswelle (kW)
S = Drehzahl der Abtriebswelle in min~!
R = Teilkreisradius des Kettenrads, Stirn- bzw.

Schragstirnrads oder der Riemenscheibe in mm.
F = Betriebsfaktor des Radialantriebs wie folgt:
Kettenrad 1,00
Stirn- bzw. Schragstirnrad 1,25
Keilriemenscheibe 1,50
Flachriemenscheibe 2,00

Die in Tabelle 5 aufgefiihrten Radialbelastungen setzten voraus,
dass die Last auf halber Lange des Abtriebswellenendes auferlegt
wird, mit einer entsprechenden Abmessung von der Mittelachse des
Getriebes wie folgt:

- basiert auf einer einseitig aufsteckbaren Welle

www.renold.com
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RENOLD

} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebemotoren- Auswahldaten‘

Die oben genannte Radialbelastung
basiert auf einer Ubertragung der
maximalen Motorleistung.

Bitte kontaktieren Sie Renold im Falle
héherer Radialbelastungen.

P1 0,55 kW 4P - D80KD 1365 min-1
6P - D80GD 900 min-1
n, |[ist-Uber{ M, | S; | Radial- | Axial-
setzung belastung | belastung| Produkt-Code
min-1 i Nm (max.) N | (max.) N
88 | 1550 | 51 |10,61] 9000 16000 | PH3SAD4P005***
67 | 20,43 | 67 | 8,77 9000 16000 | PH3SBD4P005***
52 | 26,11 | 85| 7,61 9000 16000 | PH3SCD4P005***
40 | 33,91 109] 6,43 9000 16000 | PH3SDD4P005***
35 | 39,02 125]| 5,85 9000 16000 | PH3SED4P005***
27 | 50,38 | 160| 4,95 9000 16000 | PH3SFD4P00O5***
21 | 63,55 201| 4,21 9000 16000 | PH3SGD4P005***
16 | 83,31 | 261 3,45| 9000 16000 | PH3SHD4P005***
13 [106,12| 329 | 2,93| 9000 16000 | PH3SJD4P005***
11 |128,23| 394| 2,56| 9000 16000 | PH3SKD4P005***
8,5 | 161,25 464 | 3,03| 18000 20000 | PH4SLD4P005***
8,5 | 161,25 436| 2,13| 9000 16000 | PH3SLD4P005***
6,6 |205,38| 588 | 4,84| 25000 35000 | PH5SMD4P005***
6,6 |205,38| 584 | 2,41| 18000 20000 |PH4SMD4P005***
6,6 |205,38| 546 1,81| 9000 16000 |PH3SMD4P005***
55 |248,18| 704 | 4,21| 25000 35000 | PH5SSND4P005***
55 |248,18| 699 | 2,01| 18000 20000 | PH4SND4P005***
55 |248,18| 651 | 1,58| 9000 16000 | PH3SND4P005***
44 |20538| 873| 3.39| 25000 | 35000 |PH5SMDBPOOS*** | Legende
n, Abtriebsdrehzahl, min-1
4,4 |205,38| 875| 1,60| 18000 20000 |PH4SMD6P005*** | | Gesamtiibersetzung
4,4 | 205,38 804 1,33| 8350 16000 |PH3SMD6EP005*** [ M.  Abtriebsdrehmoment Nm,
mechanisch
*kk
3,6 |248,18[1047| 2,82| 25000 35000 | PH5SND6P005 S, Betriebsfaktor, mechanisch
3,6 |248,18[1047| 1,33| 18000 20000 | PH4SND6P005*** . L
Informationen bezuglich der
3,6 |248,18[ 961 | 1,15| 5450 16000 | PH3SND6P005*** | Bestellnummern befinden sich auf

*Maximales Drehmoment (Nm) der Standard-Aufsteckwellen

PH35 | PH40 | PH50 | PHeo | PH70 | PH80

1045 |

1705

[ 3040 | 4300

[ 6090 | 8025

Die Radialbelastbarkeit ist das was zusammen mit entweder M, oder
dem oben genannten Wert, je nachdem was kleiner ist, angewandt
werden kann.

Seite 13.

A

ACHTUNG

Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25

www.renold.com
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RENOLD

}RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebemotoren- Auswahldaten

Die oben genannte Radialbelastung
basiert auf einer Ubertragung der
maximalen Motorleistung.

Bitte kontaktieren Sie Renold im Falle
héherer Radialbelastungen.

P 0,75 kW 4P - D80GD 1345 min-1
6P - D90SD 910 min-!

n, |[ist-Uber{ M, | S; | Radial- | Axial-

setzung belastung | belastung| Produkt-Code
min- i Nm (max.) N | (max.) N
87 | 1550 71 | 7,61 9000 16000 |PH3SAD4P0OO7***
66 | 2043 | 93 | 631 9000 16000 |PH3SBD4P007***
52 | 26,11 | 118 5,48 9000 16000 |PH3SCD4P007***
40 | 3391|152 4,64 9000 16000 |PH3SDD4P007***
34 | 39,02 174 4,23 9000 16000 |PH3SED4P0O07***
27 | 50,38 | 223 | 3,58 9000 16000 |PH3SFD4P007***
21 | 63,55 | 279 | 3,04| 9000 16000 |PH3SGD4P007***
16 | 83,31 [ 361|250 9000 16000 |PH3SHD4P007***
14 | 97,50 [ 400 | 3,46| 18000 | 20000 |PH4SJD4P0O7***
13 |106,12| 455 | 2,12| 9000 16000 | PH3SJD4P007***
11 | 123,00 499 | 2,83| 18000 | 20000 |PH4SKD4POO7***
10 |128,23[ 546 | 1,85 9000 16000 |PH3SKD4P0OO7***
8,3 | 161,25/ 649 | 4,13| 25000 | 35000 |PH5SLD4P0O7***
83 | 161,25/ 644 | 2,18| 18000 | 20000 |PH4SLD4P007***
83 | 161,25 604 | 1,54| 9000 16000 | PH3SLD4P007***
6,5 |205,38| 816 | 3,50| 25000 | 35000 |PH5SMD4P00O7***
6,5 |205,38)810| 1,73| 18000 | 20000 |PH4SMD4P00O7***
6,5 |205,38| 756 | 1,31 9000 16000 |PH3SMD4P007***
54 |248,18| 977 | 3,03| 25000 | 35000 |PH5SND4POO7***
54 | 248,18 968 | 1,45| 18000 | 20000 [PH4SND4POO7***
54 |248,18] 901 | 1,14| 6700 16000 |PH3SND4P007***
44 |20538|1183| 2,50| 25000 | 35000 |PHESMDEPOO7** | Legende

n, Abtriebsdrehzahl, min-!
4,4 [205,38(1183| 1,18 18000 | 20000 |PH4SMD6POO7*** | |  Gesamtiibersetzung
4,4 |205,38[10884 0,99 3200 16000 |PH3SMDBPO07*** [ M.  Abtriebsdrehmoment Nm,
mechanisch

3,7 |248,18|1415[ 2,09| 25000 | 35000 |PHSSNDPOO7*** | & poyicnctaktor. mechanisch
37 |248.18|1416] 0,99| 15900 | 20000 [PHASNDBPOOT*** | | onon beziigiich der
3,7 |248,18|1298% 0,85 3200 16000 |PH3SND6P007*** | Bestellnummern befinden sich auf

*Maximales Drehmoment (Nm) der Standard-Aufsteckwellen

PH35 | PH40 | PH50 | PHeo | PH70 | PHS0

1045 |

1705 |

3040

[ 4300 | 6090 | 8025

Die Radialbelastbarkeit ist das was zusammen mit entweder M, oder
dem oben genannten Wert, je nachdem was kleiner ist, angewandt
werden kann.

Seite 13.

A

ACHTUNG

Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25

www.renold.com
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RENOLD

}RI-.'NOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebemotoren- Auswahldaten‘

Die oben genannte Radialbelastung
basiert auf einer Ubertragung der
maximalen Motorleistung.

Bitte kontaktieren Sie Renold im Falle
héherer Radialbelastungen.

P1 1,1 kW 4P - D90SD 1380 min-1
6P - D9OLD 910 min-1
n, |[ist-Uber{ M, | S; | Radial- | Axial-
setzung belastung | belastung | Produkt-Code
min-1 i Nm (max.) N [(max.) N
89 15,50 | 102 | 5,21 9000 16000 [PH3SAD4PQ11***
68 | 20,43 | 134 | 4,35 9000 16000 [PH3SBD4P011***
53 | 26,11 | 170 | 3,78 9000 16000 [PH3SCD4PQ11***
41 33,91 | 219 | 3,21 9000 16000 |[PH3SDD4P0Q11***
35 | 39,02 | 251 | 2,92 9000 16000 [PH3SED4PO11***
27 | 50,38 | 327 | 3,34 18000 20000 |PH4SFD4PQ11***
27 | 50,38 | 320 | 2,47 9000 16000 |[PH3SFD4P011***
22 | 63,55 400 | 2,10 9000 16000 [PH3SGD4P0O11***
21 65,63 | 396 | 3,10 18000 20000 |PH4SGD4P011***
18 | 75,52 | 452 | 2,83 18000 20000 |PH4SHD4POQO11***
17 | 83,31 | 518 | 1,73 9000 16000 [PH3SHD4PQ11***
14 | 97,50 | 580 | 4,09 | 25000 35000 |PH5SJD4P0Q11***
14 | 97,50 | 575 | 2,39 18000 20000 |PH4SJD4P0O11***
13 |106,12| 653 | 1,47 9000 16000 |[PH3SJD4P011***
11 1123,00| 723 | 3,48 25000 35000 |PH5SKD4P011***
11 |123,00| 716 | 1,97 | 18000 20000 [PH4SKD4P0Q11***
11 |128,23| 783 | 1,29 | 8650 16000 |PH3SKD4PO11***
8,6 [161,251 933 | 2,86 | 25000 35000 |PH5SLD4PQ11***
8,6 [161,25|1 925 | 1,52 18000 20000 |PH4SLD4POQ11***
8,6 |161,25| 866 | 1,07 7350 16000 |[PH3SLD4PQ11***
6,7 |205,38|1173| 2,42 25000 35000 |PH5SMD4P011***
6,7 |205,38|1161| 1,21 18000 20000 |PH4SMDA4PQ11***
6,7 |205,38[1085% 0,91 3200 16000 [PH3SMD4P011***
5,6 |248,18|1403| 2,11 25000 35000 |PH5SND4PQ11***
5,6 |248,18|1388| 1,01 16200 20000 |PH4SND4PQ11***
5,6 |248,18[1294% 0,79 3200 16000 [PH3SND4PQ11***
4,4 1205,38|1739| 1,70 | 25000 35000 |PH5SMD6PQO11***
4,4 |205,38[1738% 0,81 | 11100 20000 [PH4SMDGPO11***
3,7 |248,18|2082| 1,42 | 21800 35000 [PH5SND6PO11***

*Maximales Drehmoment (Nm) der Standard-Aufsteckwellen

PH35 | PH40 | PH50 | PH60 | PH70 | PHS0
1045 | 1705 | 3040 | 4300 | 6090 | 8025

Die Radialbelastbarkeit ist das was zusammen mit entweder M, oder
dem oben genannten Wert, je nachdem was kleiner ist, angewandt
werden kann.

Legende

n, Abtriebsdrehzahl, min-!

i Gesamtubersetzung

M,  Abtriebsdrehmoment Nm,
mechanisch

S¢  Betriebsfaktor, mechanisch

Informationen bezuglich der
Bestellnummern befinden sich auf

Seite 13.

ACHTUNG
Getriebe mit ATEX Genehmigung
miissen mindestens einen
Betriebsfaktor von 1,25 besitzen

www.renold.com

<

Yy 1 Q



RENOLD

} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebemotoren- Auswahldaten‘

P1 1 ,5 kW 4P - DOOLD 1370 min-1 P1 1 ,5 kW (Forts.) 4P - D9OLD 1370 min-1
6P - D100LD 935 min-1 6P - D100LD 935 min-1
n, [ist-Ober]i M, | S; | Radial- | Axial- n, [Ist-Ober] M, | S | Radial- | Axial-
setzung belastung | belastung| Produkt-Code setzung belastung | belastung| Produkt-Code
min- i Nm (max.) N | (max.) N min-1 i Nm (max.) N |(max.) N
88 | 15,50 | 142 | 3,79 9000 16000 |PH3SAD4PO15*** 3,7 |250,00|2813| 1,67 | 27600 50000 |PHBSND6PO15***
67 | 20,43 | 185 3,16 9000 16000 |PH3SBD4P015*** 3,4 |271,11|2973| 2,97 | 55000 55000 |PH8SNDEPO15***
52 | 26,11 | 234 | 2,75 9000 16000 |PH3SCD4PQ15*** 3,4 |271,11]|2948| 2,19 | 40400 55000 |PH7SND6PO15***
40 | 33,91 | 307 | 3,34 18000 20000 |PH4SDD4P015*** 2,8 |333,33|3615| 2,54 | 55000 55000 |PH8SPD6P015***
40 | 33,91 | 301 | 2,33 9000 16000 |PH3SDD4PQ15*** 2,8 |333,33|3579| 1,88 | 35900 55000 |PH7SPD6P015***
35 | 39,02 | 351 | 3,04 18000 20000 |PH4SED4P0O15***
35 | 39,02 | 345 | 2,13 9000 16000 |PH3SED4P0Q15*** ;:geni‘:)triebsdrehzahl, min-1
35 | 39,55 338|537 | 25000 | 35000 |PH5SED4PQ15%** i Gesamtiibersetzung
27 | 50,38 | 450 | 2,42 18000 20000 |PH4SFD4PQ15*** M,  Abtriebsdrehmoment Nm, mechanisch
27 | 5038 440| 1,80 9000 | 16000 |PH3SFD4PO15*** S¢ Betriebsfaktor, mechanisch
27 | 50,53 | 428 | 4,56 | 25000 35000 |PH5SFD4P0Q15*** Informationen bezuglich der Bestellnummern befinden sich auf
22 | 63,55 |550| 1,53 9000 16000 |PH3SGD4P015*** Seite 13.
21 65,63 | 550 | 3,88 | 25000 35000 |PH5SGD4P015*** Die oben genannte Radialbelastung basiert auf einer Ubertragung der
21 | 6563 [545( 2.26| 18000 | 20000 |PH4SGDAPO15*** maximalen Motorleistung.
18 | 75.52 | 628 | 354] 25000 35000 |PHSSHDAPOIS < Bitte kontaktieren Sie Renold im Falle héherer Radialbelastungen.
18 | 75521622]206] 18000 20000 |PH4SHDA4PO15™" *Maximales Drehmoment (Nm) der Standard-Aufsteckwellen
16 | 83,31 | 712 1,26 9000 16000 |PH3SHD4PQ15***
14 | 97,50 | 799 | 2,97 | 25000 35000 |PH5SJD4P015*** :I;:: I :I;I:g I ZI;:: I :I;::g I ZI;;:; I I;I(')I:;)
14 | 97,50 | 792 | 1,74 18000 20000 |PH4SJD4P015***
13 [106,12| 897 | 1,07 6750 16000 | PH3SJD4P015*** Die Radialbelastbarkeit ist das was zusammen mit entweder M, oder
11 [123,00] 996 | 2,53 25000 35000 | PH5SKD4PO15*** dem oben genannten Wert, je nachdem was kleiner ist, angewandt
11 1123,00( 985 | 1,43 18000 20000 |PH4SKD4P0O15*** werden kann.
11 1128,23(1075| 0,94 2150 16000 |PH3SKD4P015***
9,4 | 99,41 (128905 2,63 | 34000 50000 |PHBSJDEP015***
8,5 |161,25(1285| 2,08 | 25000 35000 |PH5SLD4PO15***
8,5 [161,25|1272] 1,11 17800 20000 |PH4SLD4P0O15***
8,5 |161,25[1192% 0,78 3200 16000 | PH3SLD4PQ15***
7,8 1120,00(140685| 2,81 34000 50000 |PH6SKD6P0O15***
7,7 1122,22|1579| 3,50 | 42000 55000 |PH7SJD6P015***
7,7 |122,2211585| 2,14 | 34000 50000 |PHBSJDEPO15***
6,7 |205,38(1616| 1,76 | 25000 35000 |PH5SMD4P0Q15***
6,7 |205,38(1597| 0,88 13100 20000 |PH4SMD4P015***
5,8 |160,00(1798| 3,20 | 42000 55000 |PH7SKD6P0O15***
5,6 1248,18(1932| 1,53 | 23200 35000 |PH5SND4PO15***
5,56 1170,00(1957| 2,20 | 34000 50000 |PHBSLDEPO15***
4,8 1193,33(2149| 2,79 | 42000 55000 |PH7SLD6EPO15***
4,6 |203,33(2313| 1,95| 32500 50000 |PH6SMD6P0O15***
4,6 |205,38|2314| 1,28 19300 | 35000 |PHSSMDEPO15*** A Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
3,8 |248,18(2770| 1,07 13100 35000 |PH5SND6PO15*** ?;:i(:zees;ens einen Betriebsfaktor von 1,25

ACHTUNG

www.renold.com
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RENOLD

} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebemotoren- Auswahldaten‘

P1 2,2 kW 4P - D100LD 1430 min-1 P1 2,2 kW (Forts.) 4P - D100LD 1430 min-1
6P - D112MD 945 min-1 6P - D112MD 945 min-1

n, [ist-Ubery M, | S; | Radial- | Axial- n, [ist-Uber]{ M, | S; | Radial- | Axial-

setzung belastung | belastung| Produkt-Code setzung belastung | belastung| Produkt-Code

min-1 i Nm (max.) N | (max.) N min-1 i Nm (max.) N [(max.) N

92 15,50 | 200 | 2,63 9000 16000 |PH3SAD4P022*** 4,3 |333,33|3568| 2,36 | 55000 55000 |PH8SPD4P022***

70 | 20,43 | 265 3,18 18000 20000 |PH4SBD4P022*** 4,3 |333,33|3534| 1,74 | 36300 55000 |PH7SPD4P022***

70 | 20,43 | 262 | 2,21 9000 16000 |PH3SBD4P022*** 3,8 |250,00|4088| 1,15 6950 50000 |PHBSND6P022***

55 | 26,11 | 336| 2,75 18000 20000 |PH4SCD4P022*** 3,5 |271,11]4338| 2,03 55000 55000 |PH8SND6P022***

55 | 26,11 | 331 1,92 9000 16000 |PH3SCD4P022*** 3,5 |271,11|4290| 1,51 29600 55000 |PH7SND6P022***

42 | 33,91 | 437| 4,16 | 25000 35000 |PH5SDD4P022*** 2,8 |333,33|5260| 1,75 51400 55000 |PH8SPD6P022***

42 | 33,91 | 433 | 2,33 18000 20000 |PH4SDD4P022*** 2,8 |333,33|5209| 1,29 18600 55000 |PH7SPD6P022***

42 | 33,91 | 425( 1,63 9000 16000 |PH3SDD4PQ22*** Legende

37 | 39,02 | 496| 2,13 | 18000 | 20000 |PH4SED4P022*** n, Abtriebsdrehzahl, min-1

37 | 39,02 | 486 1,49 9000 16000 |PH3SED4P022*** i Gesamtibersetzung

36 | 3955 | 480 3,73| 25000 35000 |PH5SED4P022%** M, Abtriebsdrehmoment Nm, mechanisch

28 | 50,38 | 634| 1,72| 18000 | 20000 |PH4SFD4PO22*** Sr Betriebsfaktor, mechanisch

28 | 50,38 | 621 1,26 9000 16000 | PH3SED4PQ22*** # Kontaktieren Sie unsere technische Abteilung

28 | 50,53 | 607 | 3,16 | 25000 35000 |PH5SFD4PQ22*** Informationen bezuglich der Bestellnummern befinden sich auf

23 | 6355|775 1,08| 8750 | 16000 |PH3SGD4PO22*** Seite 13.

22 | 65,63 | 778 2,70 | 25000 35000 |PH5SGD4P022*** Die oben genannte Radialbelastung basiert auf einer Ubertragung der

22 | 6563 | 770| 1,58 | 18000 | 20000 |PH4SGD4P022*** maximalen Motorleistung.

19 | 75.52 | 889| 247 | 25000 35000 | PHESHDaPo22 Bitte kontaktieren Sie Renold im Falle héherer Radialbelastungen.

19 | 75,52 | 880 1,44 18000 20000 |PH4SHD4P022***

17 | 83,31 [1003| 0,88 4400 16000 |PH3SHD4PQ22***

15 | 97,50 [1130] 2,07 25000 35000 |PH5SJD4P022***

15 | 97,50 | 1117 1,22 19500 20000 |PH4SJD4P022***

14 | 99,41 |1254] 2,72 | 34000 50000 |PHBSJD4P022***

12 ]120,00(1386| 2,59 | 34000 50000 |PHBSKD4P022***

12 1123,00( 1408| 1,77 25000 35000 |PH5SKD4P022***

12 | 123,00/ 1390| 1,02 16200 20000 |PH4SKD4PQ22***

8,9 |160,00(1778| 2,88 | 42000 55000 |PH7SLD4P022***

8,9 |161,25(1815| 1,46 | 24300 35000 |PH5SLD4P022***

8,9 |161,25(1794| 0,78 9250 20000 |PH4SLD4P022***

8,4 |170,00(1924| 2,03 | 34000 50000 |PH6SLD4P022***

7,4 1193,33(2123| 2,55 | 42000 55000 |PH7SMD4P022***

7,0 1208,33(2277| 1,79 | 32800 50000 |PHB6SMD4P022***

7,0 |205,38(2279| 1,23 19700 35000 |PH5SMD4P022***

5,8 |248,18(2725| 1,08 13800 35000 |PH5SND4P022***

5,7 |1250,00(2767| 1,55 28100 50000 |PHBSND4P022***

5,3 |271,11|2942| 2,75 55000 55000 |PH8SND4P022***

53 |271,11|2914] 2,03 | 40700 55000 |PH7SND4P022***

46 |203,33|3365| 1,34 | 20600 | 50000 |PHESMDBPO22*** A Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen

26 | 205,38| 3368] 0.68 P 35000 |PHESMDEPO22 mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25

besitzen
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} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebemotoren- Auswahldaten‘

P1 4P - D100LXD 1400 min-1 P1 4P - D100LXD 1400 min-1
3,0 kW min 3,0 kW (Forts.) min
6P - D132SD 960 min-1 6P - D132SD 960 min-1
n, [ist-Ober]i M, | S; | Radial- | Axial- n, [Ist-Ober] M, | S | Radial- | Axial-
setzung belastung | belastung| Produkt-Code setzung belastung | belastung| Produkt-Code
min- i Nm (max.) N | (max.) N min-1 i Nm (max.) N |(max.) N
90 | 15,50 | 283 | 2,74 | 18000 20000 |PH4SAD4P030*** 6,9 |203,33|3176| 1,29 | 23200 50000 |PHBSMD4P030***
90 | 15,50 | 279| 1,90 9000 16000 |PH3SAD4P030*** 6,8 |205,38|3175| 0,89 4350 35000 |PH5SMD4P030***
69 | 20,43 | 373| 4,10 | 25000 35000 |PH5SBD4P030*** 5,6 |248,18|3791| 0,78 # 35000 |PH5SND4P030***
69 | 20,43 | 370| 2,29 | 18000 20000 |PH4SBD4P030*** 5,6 |250,00|3854| 1,12 12200 50000 |PHB6SND4P030***
69 | 20,43 | 365| 1,59 9000 16000 |PH3SBD4P030*** 52 |271,11|4108| 1,98 | 55000 55000 |PH8SND4P030***
54 | 26,11 | 473 | 3,52 | 25000 35000 |PH5SCD4P030*** 5 |271,11|4064| 1,46 | 31800 55000 |PH7SND4P030***
54 | 26,11 | 470| 1,99 | 18000 20000 |PH4SCD4P030*** 4,7 |1203,33|4529| 0,99 # 50000 |PH6SMD6PO30***
54 | 26,11 | 461 1,39 9000 16000 [PH3SCD4P030*** 4,2 |333,33|4984| 1,70 | 53400 55000 |PH8SPD4P030***
41 | 33,91 | 610 3,00 | 25000 35000 |PH5SDD4P030*** 4 |333,33|4929| 1,26 | 22400 55000 |PH7SPD4P030***
41 | 33,91 | 604 1,68 | 18000 20000 |PH4SDD4P030*** 3,8 |250,00|5502| 0,85 # 50000 |PHB6SNDBPQ30***
41 | 33,91 | 593 | 1,18 9000 16000 |PH3SDD4P030*** 3,56 |271,11|5847| 1,50 | 46800 55000 |PH8SND6P030***
36 | 39,02 | 677 | 1,07 9000 16000 |PH3SED4P030*** 3,56 |271,11|5783| 1,11 8500 55000 |PH7SND6P030***
36 | 39,02 692 1,54 | 18000 20000 |PH4SED4P030*** 2,9 |333,33|7090| 1,29 | 34900 55000 |PH8SPD6P0O30***
35 | 39,55 | 672 2,68 | 25000 35000 |PH5SED4P030*** 2,9 |333,33|7012| 0,95 # 55000 |PH7SPD6P030***
28 | 49,50 | 889| 3,41 | 34000 50000 |PH6ESFD4P030*** Legende
28 | 50,38 | 885| 1,23 | 18000 20000 |PH4SFD4P030*** n, Abtriebsdrehzahl, min-1
28 | 50,38 | 864 0,91 | 9000 16000 | PH3SFD4P030*** i Gesamtibersetzung
28 | 50,53 | 849| 2,28 [ 25000 | 35000 |PH5SFD4P0O30*** M, Abtriebsdrehmoment Nm, mechanisch
S Betriebsfaktor, mechanisch
24 | 58,67 | 1048| 3,03 | 34000 50000 |PH6SGD4P030***
22 | 63555 |1079] 0.78 9000 16000 |PH3SGDAP030*** # Kontaktieren Sie unsere technische Abteilung
21 6563|1086 1.95| 25000 35000 |PH5SGD4P030*** Informationen bezuglich der Bestellnummern befinden sich auf
Seite 13.
21 | 65,63 |1073| 1,13 | 18000 20000 |PH4SGD4P030***
19 | 7552 [1239] 1.78 | 25000 35000 |PH5SHD4P030*** Die oben genannte Radialbelastung basiert auf einer Ubertragung der
maximalen Motorleistung.
*kKk
19 | 7552 1229} 1,08 18000 20000_|PH4SHDA4P030 Bitte kontaktieren Sie Renold im Falle héherer Radialbelastungen.
17 | 83,11 [1475[ 3,59 | 42000 55000 |PH7SHD4P030***
17 | 83,11 [1470[ 2,33 | 34000 50000 |PH6SHD4P030***
14 | 97,50 1576 1,50 | 25000 35000 | PH5SJD4P030***
14 | 97,50 [ 1556 0,87 | 13700 20000 |PH4SJD4P030***
14 | 99,41 (1754 3,16 | 42000 55000 |PH7SJD4P030***
14 | 99,41 (1748 1,95 | 34000 50000 |PH6SJD4P030***
12 |120,00(1933| 1,87 | 34000 50000 |PHB6SKD4P030***
11 | 122,221 2144| 2,59 42000 55000 |PH7SKD4P030***
11 123,00 1961 1,28 | 23000 35000 |PH5SKD4P030***
8,8 |160,00(2506| 2,81 | 55000 55000 |PH8SLD4P030***
9 |160,00(2486| 2,07 | 42000 55000 |PH7SLD4P030***
8,7 |161,25(2528| 1,05 16700 35000 |PH5SLD4P030***
8,2 |170,00(2683| 1,46 | 28900 50000 |PH6SLD4P030***
7.2 [193,33[2992 2,47 | 55000 | 55000 |PHESMD4P030*** A Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
7 |193,33|2965| 1,84 | 40300 55000 |PH7SMD4P030*** :;:i(tizeesrt‘ens einen Betriebsfaktor von 1,25
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} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebemotoren- Auswahldaten‘

P1 4P - D112MD 1430 min-1 P1 4P - D112MD 1430 min-1
4,0 kW min 4,0 kW (Forts.) min
6P - D132MD 955 min-1 6P - D132MD 955 min-1
n, |[ist-Uber] M, | S; | Radial- | Axial- n, |[ist-Uber{ M, | S; | Radial- | Axial-
setzung belastung | belastung| Produkt-Code setzung belastung | belastung| Produkt-Code
min-1 i Nm (max.) N | (max.) N min-1 i Nm (max.) N [(max.) N
92 15,50 | 373| 3,67 25000 35000 |PH5SAD4P040*** 8,4 |170,0013511] 1,11 18400 50000 |PHBSLD4P040***
92 15,50 | 371 | 2,07 18000 20000 |PH4SAD4P040*** 7,4 1193,33|3921| 1,87 55000 55000 |PH8SMD4P040***
92 15,50 | 366 | 1,44 9000 16000 |PH3SAD4P040*** 7,4 |1193,33|3886| 1,39 33300 55000 |PH7SMD4P040***
70 20,43 | 488 3,11 25000 35000 |PH5SBD4P040*** 7,0 |1203,33|4156| 0,98 5050 50000 |PHBSMD4P040***
70 20,43 | 485 1,74 18000 20000 |PH4SBD4P040*** 5,7 |250,00/5044| 0,85 # 50000 |PHBSND4P040***
70 20,43 | 477 | 1,21 9000 16000 |PH3SBD4P040*** 53 |271,11|5377| 1,50 50500 55000 |PH8SND4P040***
55 26,11 | 620| 2,67 25000 35000 |PH5SCD4P040*** 53 |271,11|5327| 1,11 16800 55000 |PH7SND4P040***
55 26,11 | 614 1,51 18000 20000 |PH4SCD4P040*** 4,3 |333,33|6523| 1,29 40700 55000 |PH8SPD4P040***
55 26,11 | 603 | 1,05 9000 16000 |PH3SCD4P040*** 4,3 |333,33|6452| 0,96 # 55000 |PH7SPD4P040***
42 33,91 | 799 | 2,27 25000 35000 |PH5SDD4P040*** 3,5 |271,11|7837| 1,12 25500 55000 |PH8SND6P040***
42 33,91 | 790| 1,28 18000 20000 |PH4SDD4P040*** 3,5 |271,11|7751| 0,83 # 55000 |PH7SND6P040***
42 33,91 | 775| 0,89 8750 16000 |PH3SDD4P040*** 2,9 |333,33|9516* 0,96 22800 55000 |PH8SPD6P040***
42 34,22 | 813| 3,32 34000 50000 |PH6SDD4P040***
Legende
37 | 39,02 905| 1,17 | 18000 | 20000 |PH4SED4P040*** n, Abtriebsdrehzahl, min-t
37 39,02 | 886 | 0,82 6950 16000 |PH3SED4P040*** i Gesamtubersetzung
36 | 39,55 | 882| 2,03 25000 | 35000 |PH5SED4PO40*** M, Ablriebsdrehmoment Nm, mechanisch
S Betriebsfaktor, mechanisch
35 40,83 | 965 | 2,96 34000 50000 |PHG6SED4P040***
o9 | 4950 |1164] 250| 34000 50000 | PH6SFD4P040*** # Kontaktieren Sie unsere technische Abteilung
28 | 50,38 | 1156 0,94 18000 20000 |PH4SFD4P040*** Informationen bezlglich der Bestellnummern befinden sich auf
28 | 50,53 [1112| 1,73 | 25000 | 35000 |PH5SFD4P040*** Seite 13.
24 | 58,67 |1376| 3,45| 42000 55000 |PH7SGD4P040*** Die oben genannte Radialbelastung basiert auf einer Ubertragung der
24 | 58,67 |1373| 2,30 | 34000 | 50000 |PHESGD4P040*** maximalen Motorleistung. ) ,
Bitte kontaktieren Sie Renold im Falle héherer Radialbelastungen.
22 65,63 | 1423| 1,48 25000 35000 |PH5SGD4P040***
* k%
22 | 65631406 086 | 16000 20000 |PH4SGD4P040 *Maximales Drehmoment (Nm) der Standard-Aufsteckwellen
19 75,52 11624| 1,35 25000 35000 |PH5SHD4P040***
PH35 | PH40 | PH50 | PHeo | PH70 | PHS0
* Kk
19 | 75,52 [1604] 0,79 | 12900 20000 |PH4SHD4P040 1045 | 1705 | 3040 | 4300 | 6090 | 8025
17 83,11 11930| 2,73 42000 55000 |PH7SHD4P040***
17 83,11 [1923| 1,78 34000 50000 |PH6SHD4P040*** Die Radialbelastbarkeit ist das was zusammen mit entweder M, oder
15 | 97.50 [2063] 1,14 55000 35000 | PH5SUD4P040*** dem oben genannten Wert, je nachdem was kleiner ist, angewandt
werden kann.
14 99,41 | 2303| 3,37 55000 55000 |PH8SJD4P040***
14 99,41 | 2295| 2,40 42000 55000 |PH7SJD4P040***
14 99,41 | 2287| 1,49 34000 50000 |PHBSJD4P040***
12 1120,00|2532| 1,42 30400 50000 |PHB6SKD4P040***
12 1122,22|2812| 2,90 55000 55000 |PH8SKD4P040***
12 | 122,22|2805| 1,98 41400 55000 |PH7SKD4P040***
12 |1128,00| 2566/ 0,97 16200 35000 |PH5SKD4P040***
8,9 | 160,00|3288| 2,14 55000 55000 |PH8SLD4P040***
89 |160,00/3258| 1,57 38300 | 55000 |PH7SLD4PO40*** Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
8,9 |161,25|3309| 0,80 # 35000 |PH5SLD4P040*** besitzen
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} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebemotoren- Auswahldaten‘

P1 4P - D132SD 1435 min-1 P1 4P - D132SD 1435 min-1
5,5 kW min 5,5 kW (Forts.) min
6P - D132MXD 955 min-1 6P - D132MXD 955 min-1
n, [ist-Ober]i M, | S; | Radial- | Axial- n, [Ist-Ober] M, | S | Radial- | Axial-
setzung belastung | belastung| Produkt-Code setzung belastung | belastung| Produkt-Code
min- i Nm (max.) N | (max.) N min-1 i Nm (max.) N |(max.) N
93 | 15,50 | 513| 2,66 | 25000 35000 |PH5SAD4P055*** 7,4 1193,33(5338| 1,01 | 16700 55000 |PH7SMD4P055***
93 | 1550 | 509 | 1,51 | 18000 20000 |PH4SAD4P055*** 5,3 |271,11|7387| 1,09 | 31600 55000 |PHB8SND4P055%**
93 | 15,50 | 502| 1,05 9000 16000 |PH3SAD4P0O55*** 5,3 |271,11|7309| 0,81 # 55000 |PH7SND4P055***
70 | 20,43 | 671 2,26 | 25000 35000 |PH5SBD4P055*** 4,3 |333,33|8950% 0,94 2280 55000 |PH8SPD4P055***
70 | 20,43 | 666 1,27 | 18000 20000 |PH4SBD4P055*** 3,5 |271,11(10805% 0,81 | 22800 55000 |PHBSND6P0O55***
70 | 20,43 | 655| 0,88 9000 16000 |PH3SBD4P055*** Legende
69 | 20,74 | 685| 3,29 | 34000 50000 |PH6SBD4P055*** n2  Abtriebsdrehzahl, min-1
55 | 26,11 | 851| 1,94| 25000 | 35000 |PH5SCD4PO55*** I Gesamtiibersetzung
55 | 26,11 | 843| 1,10 | 18000 20000 |PH4SCD4P055*** M2 Abtriebsdrehmoment Nm, mechanisch
SF  Betriebsfaktor, mechanisch
53 | 27,24 | 894 | 2,77 | 34000 50000 |PHESCD4P055***
42 | 33,91 |1097| 1,66 | 25000 35000 |PH5SDD4P055*** # Kontaktieren Sie unsere technische Abteilung.
42 | 33,91 |1085[ 0,93 18000 20000 |PH4SDD4P0O55%**
22 | 3222 |1118] 361 42000 55000 |PH7SDD4POS5*** Informationen bezlglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite
’ ‘ 13.
42 | 34,22 |11117] 2,41 34000 50000 |PHESDD4P055***
37 | 39,02 | 1241| 0,85 18000 20000 |PH4SED4P055*** Die oben genannte Radialbelastung basiert auf einer Ubertragung der
36 | 39,55 |1211| 1,48 25000 | 35000 |PHSSED4PO55*** maximalen Motorleistung.
35 | 40.83 |1328] 3.23 | 42000 55000 | PH7SED4POS5*** Bitte kontaktieren Sie Renold im Falle héherer Radialbelastungen.
: : ——— *Maximales Drehmoment (Nm) der Standard-Aufsteckwellen
35 | 40,83 |1326[ 2,15 34000 50000 6 4P055
29 | 49,50 |1603| 2,84 | 42000 55000 |PH7SFD4P055*** PH3S l P40 l PH50 l Pti60 l BH70 l PH30
1045 | 1705 | 3040 | 4300 | 6090 | 8025
29 | 49,50 [1598| 1,89 | 34000 50000 |PH6SFD4P055***
28 | 50,58 | 1527 1,26 | 25000 35000 [PH5SFD4P055*** Die Radialbelastbarkeit ist das was zusammen mit entweder M, oder
24 | 58,67 |1890| 2,51 | 42000 55000 |PH7SGD4P055*** dem oben genannten Wert, je nachdem was kleiner ist, angewandt
kann.
24 | 5867|1883 1,68 34000 | 50000 |PHESGD4POS5*** werden kann
22 | 65,63 1952| 1,08 | 23100 35000 |PH5SGD4P055***
19 | 75,52 | 2227 0,99 | 20300 35000 |PH5SHD4P055***
17 | 83,11 |2656| 2,78 | 55000 55000 |PH8SHD4P0O55***
17 | 83,11 | 2650 1,99 | 42000 55000 |PH7SHD4P055***
17 | 83,11 |2638| 1,30 | 29400 50000 |PHBSHDA4P0O55***
15 | 97,50 | 2830[ 0,83 | 12000 35000 |PH5SJD4P055***
14 | 99,41 |3163| 2,45 | 55000 55000 |PH8SJD4P055***
14 | 99,41 |3152 1,75 | 39100 55000 |PH7SJD4P055***
14 | 99,41 |3137 1,09 | 23700 50000 |PHBSJD4P0O55***
12 | 120,00|3474| 1,03 | 19000 50000 |PH6SKD4P055***
12 | 122,22]|3862| 2,11 55000 55000 |PH8SKD4P055***
12 | 122,22|3848| 1,44 | 33700 55000 |PH7SKD4P055***
9,0 |160,00/4516| 1,55| 55000 55000 |PH8SLD4P055***
9,0 |160,00|4476| 1,14 | 27700 55000 |PH7SLD4P055***
84 [17000|4817) 081| # 50000 |PHESLD4PO55*** A Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
7,4 1193,33|5394| 1,36 | 50400 55000 |PH8SMD4P055*** :;:ittizeesrt]ens einen Betriebsfaktor von 1,25
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RENOLD

} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebemotoren- Auswahldaten‘

Die oben genannte Radialbelastung
basiert auf einer Ubertragung der
maximalen Motorleistung.

Bitte kontaktieren Sie Renold im Falle
héherer Radialbelastungen.

- in-1
P1 7,5 kW 4P - D132SD 1435 min
n, |[ist-Uber] M, | S; | Radial- | Axial-

setzung belastung [ belastung| Produkt-Code

min-1 i Nm (max.) N | (max.) N
93 | 15,50 | 701 | 1,95 | 25000 35000 |PH5SAD4PQ75***
93 | 15,50 | 695| 1,10 18000 20000 |PH4SAD4PQ75***
87 | 16,44 | 747 | 2,76 | 34000 50000 |PH6SAD4PQ75***
70 | 20,43 ]| 918 1,65 | 25000 35000 |PH5SBD4PQ75***
70 | 20,43 ] 909 | 0,93 18000 20000 |PH4SBD4P0Q75***
69 | 20,74 | 937| 3,62 | 42000 55000 |PH7SBD4P075***
69 | 20,74 | 937 | 2,41 34000 50000 |PH6SBD4P0Q75***
55 | 26,11 |1163| 1,42 | 25000 35000 |PH5SCD4PQ75***
55 | 26,11 |1151| 0,80 18000 20000 |PH4SCD4PQ75***
53 | 27,24 |1225| 3,04 | 42000 55000 |PH7SCD4PQ75***
53 | 27,24 |1223| 2,02 | 34000 50000 |PHBSCD4PQ75***
42 | 33,91 | 1498| 1,21 25000 35000 |PH5SDD4PQ75***
42 | 34,22 |1530] 2,64 | 42000 55000 |PH7SDD4PQ75***
42 | 34,22 |1527| 1,76 | 34000 50000 |PHB6SDD4P0Q75***
36 | 39,55 1655 1,08 | 25000 35000 |PH5SED4PQ75***
35 | 40,83 |1822| 3,28 | 55000 55000 |PHBSED4PQ75***
35 | 40,83 |1818| 2,36 | 42000 55000 |PH7SED4PQ75***
35 | 40,83 1812 1,58 | 34000 50000 |PH6SED4PQ75***
29 | 49,50 |2196| 2,89 | 55000 55000 | PH8SFD4PQ75***
29 | 49,50 |2191| 2,07 | 42000 55000 |PH7SFD4PQ75***
29 | 49,50 |2182| 1,38 | 33600 50000 |PHBSFD4PQ75***
28 | 50,53 |2085| 0,92 | 21800 35000 | PH5SFD4PQ75***
24 | 58,67 |2591| 2,57 | 55000 55000 |PH8SGD4PQ75***
24 | 58,67 |2583| 1,84 | 42000 55000 |PH7SGD4PQ75***
24 | 58,67 |2571] 1,23 | 30100 50000 |PHBSGD4PQ75***
22 | 65,63 | 2665| 0,79 14700 35000 |PH5SGD4PQ75***
17 | 83,11 [ 3630] 2,03 | 55000 55000 |PH8SHD4PQ75***
17 | 83,11 |3618| 1,45 | 35600 55000 |PH7SHD4PQ75***
17 | 83,11 [3601] 0,95 16900 50000 |PHBSHD4PQ75***
14 | 99,41 [4317] 1,79 | 55000 55000 |PH8SJD4P075***
14 | 99,41 [4303] 1,28 | 29500 55000 |PH7SJD4PQ75***
14 | 99,41 [ 4283] 0,80 # 50000 |PHBSJD4PQ75***
12 1 122,22|5272] 1,55 | 51300 55000 |PH8SKD4PQ75***
12 | 122,22|5248| 1,06 18000 55000 |PH7SKD4PQ75***
9,0 |160,00|/6174] 1,14 | 43900 55000 |PH8SLD4PQ75***
9,0 |160,00{6111] 0,84 # 55000 |PH7SLD4PQ75***
7,4 1193,33|7365| 1,00 | 31700 55000 |PH8SMD4PQ75***
5,3 |271,11]100874 0,80 | 22800 55000 |PH8SND4PQ75***

*Maximales Drehmoment (Nm) der Standard-Aufsteckwellen

PH35 | PH40 | PHs0 | PHeo | PH70 | PHS0

1045 | 1705

[ 3040 | 4300 | 6090 |

8025

Die Radialbelastbarkeit ist das was zusammen mit entweder M, oder
dem oben genannten Wert, je nachdem was kleiner ist, angewandt

werden kann.

Legende

n, Abtriebsdrehzahl, min-1

i Gesamtlbersetzung

M,  Abtriebsdrehmoment Nm,
mechanisch

Sk Betriebsfaktor, mechanisch

# Kontaktieren Sie unsere technische

Abteilung.

Informationen bezulglich der
Bestellnummern befinden sich auf
Seite 13.

A

ACHTUNG

Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
besitzen.
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} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebemotoren- Auswahldaten‘

P1 1 1 ,0 kW 4P - D160MD 1450 min-1

n, |[ist-Uber] M, | S; | Radial- | Axial-
setzung belastung | belastung| Produkt-Code

min-1 i Nm (max.) N | (max.) N
94 | 15,50 [1020| 1,33 25000 35000 | PH5SAD4P110***
88 | 16,44 |1089| 2,79 42000 55000 | PH7SAD4P110***
88 | 16,44 |1089| 1,89 34000 50000 | PHBSAD4P110***
71 20,43 |1335| 1,13| 25000 35000 | PH5SBD4P110***
70 | 20,74 |1368| 3,44| 55000 55000 |PH8SBD4P110***
70 | 20,74 |1367| 2,47 42000 55000 | PH7SBD4P110***
70 | 20,74 |1365| 1,65| 34000 50000 | PHESBD4P110***
56 | 26,11 |1691| 0,97 25000 35000 | PH5SCD4P110***
53 | 27,24 |1787| 2,90 55000 55000 | PHBSCD4P110***
53 | 27,24 |1785| 2,08 42000 55000 |PH7SCD4P110***
53 | 27,24 |1780| 1,39 34000 50000 |PHBSCD4P110***
43 | 33,91 |2176| 0,83 20800 35000 | PH5SDD4P110***
42 | 34,22 |2233| 2,51 55000 55000 | PH8SDD4P110***
42 | 34,22 |2229| 1,80 42000 55000 | PH7SDD4P110***
42 | 34,22 |2221| 1,21 33300 50000 | PHESDD4P110***
36 | 40,83 |2653| 2,25 55000 55000 |PH8SED4P110***
36 | 40,83 |2644| 1,62 42000 55000 | PH7SED4P110***
36 | 40,83 |2635| 1,08 29400 50000 | PHESED4P110***
29 | 49,50 |3199| 1,98 55000 55000 | PH8SFD4P110***
29 | 49,50 |3188| 1,42 38800 55000 | PH7SFD4P110***
29 | 49,50 |3174| 0,95 23200 50000 | PHBSFD4P110***
25 | 58,67 |3770| 1,76 55000 55000 |[PH8SGD4P110***
25 | 58,67 |3757| 1,26 34500 55000 |[PH7SGD4P110***
25 | 58,67 | 3740| 0,84 14600 50000 | PHBSGD4P110***
17 | 83,11 |5281| 1,39| 51200 55000 | PH8SHD4P110***
17 | 83,11 [5257] 1,00 17900 55000 | PH7SHD4P110***
15 | 99,41 |6274| 1,23| 43000 55000 | PH8SJD4P110***
15 | 99,41 |6252| 0,88 # 55000 | PH7SJD4P110***
12 |122,22|7661| 1,06 27900 55000 | PH8SKD4P110***
9,1 |160,00|899%* 0,78| 22800 55000 | PH8SLD4P110***

Legende

n2 Abtriebsdrehzahl, min-1

i Gesamtubersetzung

M2 Abtriebsdrehnmoment Nm, mechanisch
SF  Betriebsfaktor, mechanisch

# Kontaktieren Sie unsere technische Abteilung.

Informationen bezlglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite
13.

Die oben genannte Radialbelastung basiert auf einer Ubertragung der
maximalen Motorleistung.
Bitte kontaktieren Sie Renold im Falle héherer Radialbelastungen.

*Maximales Drehmoment (Nm) der Standard-Aufsteckwellen

PH35 | PH40 | PH50 | PH60 | PH70 | PHS0
1045 | 1705 | 3040 | 4300 | 6090 | 8025

Die Radialbelastbarkeit ist das was zusammen mit entweder M, oder
dem oben genannten Wert, je nachdem was kleiner ist, angewandt
werden kann.

Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25

A

ACHTUNG

www.renold.com
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RENOLD

} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebemotoren- Auswahldaten‘

Die oben genannte Radialbelastung
basiert auf einer Ubertragung der
maximalen Motorleistung.

Bitte kontaktieren Sie Renold im Falle
héherer Radialbelastungen.

P1 15.0 kW 4P - D160LD 1460 min-1
n, [ist-Uber] M, | S; | Radial- | Axial-

setzung belastung | belastung| Produkt-Code
min-1 i Nm (max.) N | (max.) N
94 | 15,50 | 1385| 0,98 25000 35000 | PH5SAD4P150%**
89 | 16,44 |1481| 2,87 55000 55000 | PH8SAD4P150***
89 | 16,44 |1479| 2,05 42000 55000 |PH7SAD4P150%**
89 | 16,44 |1477| 1,38 34000 50000 | PHESAD4P150%**
71 | 20,43 |1810| 0,83 24300 35000 | PH5SBD4P150%**
70 | 20,74 | 1859| 2,52 55000 55000 | PH8SBD4P150%**
70 | 20,74 |1857| 1,81 42000 55000 | PH7SBD4P150%**
70 | 20,74 |1851| 1,21 34000 50000 | PH6SBD4P150***
54 | 27,24 |2429| 2,13 55000 55000 |PH8SCD4P150***
54 | 27,24 |2421| 1,53 42000 55000 | PH7SCD4P150%**
54 | 27,24 |2413| 1,02 31600 50000 | PHESCD4P150%**
43 | 34,22 |3031| 1,85 55000 55000 | PH8SDD4P150***
43 | 34,22 |3021| 1,33 40000 55000 | PH7SDD4P150%**
43 | 34,22 13038 0,80 24900 50000 | PH6SDD4P150%**
36 | 40,83 |3597| 1,65 55000 55000 |PH8SED4P150%**
36 | 40,83 |3585| 1,19 35900 55000 | PH7SED4P150%**
36 | 40,83 |3569| 0,80 17500 50000 | PHESED4P150%**
29 | 49,50 |4337| 1,46 55000 55000 | PH8SFD4P150%**
29 | 49,50 |4322| 1,05 29300 55000 | PH7SFD4P150%**
25 | 58,67 [5111] 1,30| 52500 | 55000 |PH8SGD4P150%++ | Legende

n,  Abtriebsdrehzahl, min-1
25 | 58,67 |5094| 0,93 20200 55000 | PH7SGD4P150*** | i Gesamtiibersetzung
18 | 83,11 [7160[ 1,02| 34100 55000 | PH8SHD4P150*** | My  Abtriebsdrehmoment Nm,
mechanisch

15 | 99,41 [8506* 0,91| 22800 55000 | PH8SJD4P150%** S: Betriebsfaktor, mechanisch
12 |122,22[103874 0,78| 22800 55000 | PH8SKD4P150%**

*Maximales Drehmoment (Nm) der Standard-Aufsteckwellen

PH35 | PH40 | PH50 | PHeo | PH70 | PHS0

1045 |

1705 |

3040

[ 4300 | 6090 | 8025

Die Radialbelastbarkeit ist das was zusammen mit entweder M, oder
dem oben genannten Wert, je nachdem was kleiner ist, angewandt
werden kann.

Informationen bezlglich der
Bestellnummern befinden sich auf
Seite 13.

A

ACHTUNG

Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25

www.renold.com

besitzen.
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} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebemotoren- Auswahldaten

Die oben genannte Radialbelastung
basiert auf einer Ubertragung der
maximalen Motorleistung.

Bitte kontaktieren Sie Renold im Falle
héherer Radialbelastungen.

P1 18,5 kW 4P - D180MD 1470 min-1
n, |[ist-Uber] M, | S; | Radial- | Axial-

setzung belastung | belastung| Produkt-Code
min-1 i Nm (max.) N | (max.) N
89 | 16,44 |1818| 2,33 55000 | 55000 |PH8SAD4P185***
89 | 16,44 |1816| 1,66 42000 55000 |PH7SAD4P185%**
89 | 16,44 |1812] 1,13 34000 50000 |PHESAD4P185%**
71 | 20,74 | 2282 2,05 55000 55000 |PH8SBD4P185***
71 | 20,74 |2277| 1,48 42000 55000 |PH7SBD4P185%**
71 | 20,74 | 2270 0,99 32900 | 50000 |PHESBD4P185%**
54 | 27,24 |2978| 1,73 55000 | 55000 |PH8SCD4P185***
54 | 27,24 |2968| 1,24 40300 55000 |PH7SCD4P185%**
54 | 27,24 |2959| 0,83 25900 50000 |PHESCD4P185%**
43 | 34,22 |3717| 1,50 55000 55000 |PH8SDD4P185***
43 | 34,22 |3705| 1,08 34900 55000 |PH7SDD4P185%**
36 | 40,83 |4411| 1,34 55000 | 55000 |PHS8SED4P185***
36 | 40,83 |4396| 0,97| 28500 | 55000 |PH7SED4P1g5**s | Legende

n, Abtriebsdrehzahl, min-1

30 | 49,50 |5318| 1,19 51000 55000 |PHBSFD4P185*** | | Gesamtiibersetzung
30 | 49,50 |5295| 0,85 17300 55000 |PH7SFD4P185*** [ M> AbtriebS_drehmoment Nm,
25 | 58,67 |6268| 1,06 43000 55000 |PHBSGDA4P185*** | o :;flzabz;saf;or mechanisch
18 | 83,11 [8771% 0,84| 22800 55000 |PH8SHD4P185%**

*Maximales Drehmoment (Nm) der Standard-Aufsteckwellen

PH35 | PH40 | PH50 | PHeo | PH70 | PHS0

1045 |

1705 |

3040

[ 4300 | 6090 | 8025

Die Radialbelastbarkeit ist das was zusammen mit entweder M, oder
dem oben genannten Wert, je nachdem was kleiner ist, angewandt
werden kann.

Informationen bezuglich der
Bestellnummern befinden sich auf
Seite 13.

A

ACHTUNG

Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25

www.renold.com

besitzen.
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} RENOLD PM Series - PH Type - Motorised - Selection Data ‘

P1 22,0 kW 4P - D180LD 1465 min-1 P1 30,0 kW 4P - D200LD 1480 min-1
n, [Ist-Ober]{ M, | S; | Radial- | Axial- n, [Ist-Ober]{ M, | S | Radial- | Axial-

setzung belastung | belastung| Produkt-Code setzung belastung | belastung| Produkt-Code
min-1 i Nm (max.) N | (max.) N min-1 i Nm (max.) N | (max.) N
89 | 16,44 |2171| 1,95| 55000 55000 | PH8SAD4P220*** 90 | 16,44 |2937| 1,44| 55000 55000 |PH8SAD4P300***
89 | 16,44 |2169| 1,39| 42000 55000 | PH7SAD4P220*** 90 | 16,44 |2934| 1,03| 40500 55000 |PH7SAD4P300***
89 | 16,44 |2164| 0,94| 33800 50000 | PH6SAD4P220*** 71 | 20,74 |13687| 1,27| 55000 55000 |PH8SBD4P300***
71 20,74 |2726] 1,72 55000 55000 | PH8SBD4P220*** 71 20,74 |3676| 0,91 35200 55000 |PH7SBD4P300***
71 20,74 |2720| 1,24 41900 55000 | PH7SBD4P220*** 54 | 27,24 |4807| 1,07 54700 55000 |PH8SCD4P300***
71 | 20,74 |2711| 0,83| 28600 50000 | PH6SBD4P220*** 43 | 34,22 |6001| 0,93| 45400 55000 |PH8SDD4P300***
54 | 27,24 |13558| 1,45] 55000 55000 | PH8SCD4P220*** Die Radialbelastbarkeit ist das was zusammen mit entweder M, oder
54 27,24 | 3546| 1,04 36200 55000 | PH7SCD4P220%*** dem oben genannten Wert, je nachdem was kleiner ist, angewandt
43 | 34,22 |4441| 1,26| 55000 55000 | PH8SDD4P220***
43 | 34,22 |4426| 0,91 28200 55000 |PH7SDD4P220***
36 | 40,83 |5269| 1,13| 51300 55000 | PH8SED4P220***
36 | 40,83 |5246( 0,81 18100 55000 | PH7SED4P220***
30 | 49,50 | 6346 1,00 42300 55000 | PH8SFD4P220***
25 | 58,67 |7479| 0,89| 30300 55000 |PH8SGD4P220***

Legende
n, Abtriebsdrehzahl, min-1
i Gesamtibersetzung

M,  Abtriebsdrehmoment Nm, mechanisch
SF  Betriebsfaktor, mechanisch

Informationen bezuglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite
13.

Die oben genannte Radialbelastung basiert auf einer Ubertragung der
maximalen Motorleistung.

Bitte kontaktieren Sie Renold im Falle héherer Radialbelastungen.

Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25

ACHTUNG  besitzen
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} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebemotoren- Auswahldaten‘

Einzelheit
Abtriebswelle

Baureihe PM - PH Getriebemotor

Geratereferenz B B1 B2 H H1 H2 H3 H4 H5
PH35 162,0 140,0 180 60 135 85 160 120 205
PH40 179.3 157,5 210 88 180 105 200 140 235
PH50 183,9 195,0 240 88 180 125 230 160 280
PH60 239,6 225,0 280 120 235 145 270 190 340
PH70 269,2 255,5 335 140 290 160 310 240 412
PH80 278,8 280,0 370 140 310 170 340 256 460

Geratereferenz J K Q R S T U

PH35 75 17,0 274 186 238 130 25

PH40 85 21,5 321 220 264 151 25

PH50 100 21,5 365 250 284 175 30

PH60 125 25,5 418 305 338 200 35

PH70 150 25,5 458 360 353 225 35

PH80 150 25,5 503 360 377 246 35

S1

Geritereferenz| D80D D90D D100D D112D D132D D160D D180D D200D

PH35 0 0 " 1" 30 - - -

PH40 0 0 " 1" 30 - - -

PH50 0 0 " 1" 30 11 - -

PH60 - - 0 0 22 30 30 -

PH70 - - 0 0 22 30 30 30

PH80 - - 0 0 22 30 30 30
Abtriebsbuchse Aufsteckbare Abtriebswelle
Geratereferenz G L LB V2 w2 Geratereferenz 2 D2

PH35 50F7 103 55 53,8 14Js9 PH35 220 45k6

PH40 60F7 110 65 64,4 18Js9 PH40 230 55m6

PH50 70F7 130 70 74,9 20Js9 PH50 280 65m6

PH60 90F7 155 90 95,4 25Js9 PH60 305 75m6

PH70 100F7 174 115 106,4 28Js9 PH70 355 85m6

PH80 100F7 174 115 106,4 28Js9 PH80 355 95m6

} www.renold.com ‘
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} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebemotor - Abmessungen ‘

Y

L L . W2
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LB
Egé?éﬁiiguchse
Baureihe PM - PH Getriebemotor (horizontales Flanschgetriebe)
Geratereferenz B B1 B2 E K1 M N 0
PH35 162,0 140,0 180 154 13,5 265 230h8 300
PHA0 179,3 157,5 210 183 17,5 300 250h8 350
PH50 1839 195,0 240 197 17,5 350 300h8 400
PH60 239,6 225,0 280 215 17,5 400 350h8 450
PH70 269,0 255,5 335 248 17,5 500 450h8 550
PHS0 278,38 280,0 370 248 17,5 500 450h8 550
Gerétereferenz Q R S T U1 u2
PH35 274 186 238 130 13 4
PHA40 321 220 264 151 19 5
PH50 365 250 284 175 19 5
PH60 418 305 338 200 19 5
PH70 458 360 353 225 24 5
PH80 503 360 377 246 24 5
s1
Geritereferenz| D8OD | D90D | D100D | D112D | D132D | D160D | D180D | D200D
PH35 0 0 1 1 30 - -
PHA0 0 0 1 1 30 - - -
PH50 0 0 1 1 30 4 - -
PH60 - 0 0 2 30 30 30
PH70 - 0 0 2 30 30 30
PHS0 - 0 0 2 30 30 30
Abtriebsbuchse Aufsteckbare Abtriebswelle
Geratereferenz G L LB V2 W2 Geratereferenz C2 c D2
PH35 50F7 103 55 53,8 14)s9 PH35 220 264 45k6
PHA0 60F7 110 65 64,4 18Js9 PH40 230 293 55mé6
PH50 70F7 130 70 74,9 20Js9 PH50 280 337 65m6
PH60 90F7 155 90 95,4 25)59 PH60 305 355 75m6
PH70 100F7 174 115 106,4 28Js9 PH70 355 418 85m6
PHS0 100F7 174 115 106,4 28Js9 PHS0 355 418 95m6

www.renold.com
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} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebemotor - Abmessungen ‘

“8' ohrungen Ty « 5 oSl
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Baureihe PM - PH Getriebemotor (runder Flansch, vertikal)
Gerétereferenz B B1 B2 E K1 M N 0
PH35 162,0 140,0 180 154 13,5 265 230H8 300
PHA0 179,3 157,5 210 183 17,5 300 250H8 350
PH50 1839 195,0 240 197 17,5 350 300H8 400
PH60 239,6 225,0 280 215 17,5 400 350H8 450
PH70 269,0 255,5 335 248 17,5 500 450H8 550
PHS0 278,38 280,0 370 248 17,5 500 450H8 550
Geritereferenz Q R S T U1 u3
PH35 274 186 238 240 13 5
PHA40 321 220 264 266 19 6
PH50 365 250 284 286 19 6
PH60 418 305 338 339 19 6
PH70 458 360 353 354 24 6
PH80 503 360 377 378 24 6
s1
Geritereferenz| D8OD | D90D | D100D | D112D | D132D | D160D | D180D | D200D
PH35 0 0 11 1 30 - -
PHA0 0 0 11 1 30 - - -
PH50 0 0 11 1 30 4 - -
PH60 - - 0 0 py) 30 30 30
PH70 - - 0 0 py) 30 30 30
PHS0 - - 0 0 2 30 30 30
Abtriebsbuchse Aufsteckbare Abtriebswelle
Gerétereferenz G L LB V2 w2 Geratereferenz (/] c D2
PH35 50F7 103 55 53,8 14)s9 PH35 220 264 45k6
PHA0 60F7 110 65 64,4 18Js9 PH40 230 293 55mé6
PH50 70F7 130 70 74,9 20Js9 PH50 280 337 65m6
PH60 90F7 155 90 95,4 25)59 PH60 305 355 75m6
PH70 100F7 174 115 106,4 28Js9 PH70 355 418 85m6
PHS0 100F7 174 115 106,4 28Js9 PHS0 355 418 95m6
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} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Abtriebswelle - Abmessungen ‘
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Einseitig aufsteckbare Welle weiseitig aufsteckbare W elle
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Einseitig aufsteckbare Welle (mit Flansch) weiseitig aufsteckbare W elle (mit Flansch)
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Einzelheit - Passfedernut Einzelheit - Wellennut fiir Sicherungsring

Aufsteckbare Wellen
Geritereferenz Q2 a L L1 L2 L3 L4 L5 GD GL GW
PW35 220 264 7 330,5 440 3745 484 51 47,00 207,90 2,29
46,75 46,75 207,85 2,15
PW40 230 293 10 347,5 460 4105 523 73 57,00 222,15 2,29
56,70 56,70 222,10 2,15
PW50 280 337 10 4185 560 4755 617 67 67,00 262,65 2,79
66,70 66,70 262,60 2,65
PW60 305 355 10 469,5 610 519,5 660 60 86,50 313,15 333
86,15 86,15 313,10 3,15
PW70 355 418 1 538,5 710 601,5 773 74 96,50 351,15 333
96,15 96,15 351,10 3,15
PW80 355 418 1 538,5 710 601,5 773 74 96,50 351,15 333
96,15 96,15 351,10 3,15
Geratereferenz D2 V2 W2 X2 Y2 Z2 TH D3 Y3 23 D4
PW35 45k6 39,50 14P9 110 100 5 M16x36 50h6 63 3 46
PW40 55mé6 49,00 16P9 110 100 5 M20x42 60h6 70 3 56
PW50 65m6 58,00 18P9 140 125 5 M20x42 70h6 90 2 66
PW60 75m6 67,50 20P9 140 125 5 M20x42 90h6 110 3 86
PW70 85m6 76,00 22P9 170 160 5 M20x42 | 100h6 125 3 96
PW80 95m6 86,00 25P9 170 160 5 M24x50 | 100h6 125 3 96

} www.renold.com ‘
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} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Radial- und Axialbelastbarkeit {

BAUREIHE PM - PH - STIRNRAD/SCHNECKE
ABTRIEB Radialbelastbarkeit bei einer Nennantriebsdrehzahl von 1500 min-1

Uberse- | Abtriebs- GetriebegréBe
tzung | drehzahl PH35 PH40 PH50 PH60 PH70 PH30
16 94 9000 18000 25000 34000 40100 55000
20 75 9000 18000 25000 33300 37800 55000
25 60 9000 18000 25000 31400 35200 52400
32 47 9000 18000 24500 29200 32600 49200
40 38 9000 18000 24700 27500 30300 46500
50 30 8300 18000 23600 25600 27500 43000
63 24 8050 18000 21900 24000 25300 40000
80 19 7150 18000 20900 19700 19000 32600
100 15 5900 16900 19300 19900 14900 27900
125 12 4850 15900 17400 17900 13100 22100
160 9 6550 16000 15300 12000 20700 36300
200 8 5350 16000 13100 8300 16800 33300
250 6 4350 16000 10500 2350 6900 23100
320 5 - - - - # 17400
- basiert darauf, dass das Getriebe mechanisch iibertragbare Leistungen iibertragt.
# Kontaktieren Sie unsere technische Abteilung.
BAUREIHE PM - PH - STIRNRAD/SCHNECKE
ABTRIEB Axialbelastbarkeit
Uberse- | Abtriebs- GetriebegrdBe
tzung drehzahl PH35 PH40 PH50 PH60 PH70 PH80
16 94 16000 20000 35000 50000 55000 55000
20 75 16000 20000 35000 50000 55000 55000
25 60 16000 20000 35000 50000 55000 55000
32 47 16000 20000 35000 50000 55000 55000
40 38 16000 20000 35000 50000 55000 55000
50 30 16000 20000 35000 50000 55000 55000
63 24 16000 20000 35000 50000 55000 55000
80 19 16000 20000 35000 50000 55000 55000
100 15 16000 20000 35000 50000 55000 55000
125 12 16000 20000 35000 50000 55000 55000
160 9 16000 20000 35000 50000 55000 55000
200 8 16000 20000 35000 50000 55000 55000
250 6 16000 20000 35000 50000 55000 55000
320 5 16000 20000 35000 50000 55000 55000

- basiert darauf, dass das Getriebe mechanisch iibertragbare Leistungen libertrégt.

} www.renold.com ‘
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}RI-.'NOLD Baureihe PM - Typ PH - Genaue Ubersetzung{

PM Baureihe PH - STIRNRAD/SCHNECKE
Ist-Ubersetzungen

PH35 PH40
Nenn- Gesamt- Nominal Overall
libersetzung| Ritzel Rad Schnecke Rad libersetzung Ratio Pinion Wheel Worm Wheel Ratio
16 51 51 2 31 15,50 16 51 51 2 31 15,50
20 44 58 2 31 20,43 20 44 58 2 31 20,43
25 38 64 2 31 26,11 25 38 64 2 31 26,11
32 32 70 2 31 33,91 32 32 70 2 31 33,91
40 29 73 2 31 39,02 40 29 73 2 31 39,02
50 24 78 2 31 50,38 50 24 78 2 31 50,38
63 20 82 2 31 63,55 63 32 70 1 30 65,63
80 16 86 2 31 83,31 80 29 73 1 30 75,52
100 13 89 2 31 106,12 100 24 78 1 30 97,50
125 1 91 2 31 128,23 125 20 82 1 30 123,00
160 16 86 1 30 161,25 160 16 86 1 30 161,25
200 13 89 1 30 205,38 200 13 89 1 30 205,38
250 11 91 1 30 248,18 250 11 91 1 30 248,18
PH50 PH60
Nominal Overall Nominal Overall
Ratio Pinion Wheel Worm Wheel Ratio Ratio Pinion Wheel Worm Wheel Ratio
16 51 51 2 31 15,50 16 66 74 3 44 16,44
20 44 58 2 31 20,43 20 58 82 3 44 20,74
25 38 64 2 31 26,11 25 49 91 3 44 27,24
32 32 70 2 31 33,91 32 42 98 3 44 34,22
40 44 58 1 30 39,55 40 37 103 3 44 40,83
50 38 64 1 30 50,53 50 32 108 3 44 49,50
63 32 70 1 30 65,63 63 28 112 3 44 58,67
80 29 73 1 30 75,52 80 21 119 3 44 83,11
100 24 78 1 30 97,50 100 18 122 3 44 99,41
125 20 82 1 30 123,00 125 28 112 1 30 120,00
160 16 86 1 30 161,25 160 21 119 1 30 170,00
200 13 89 1 30 205,38 200 18 122 1 30 203,33
250 1 91 1 30 248,18 250 15 125 1 30 250,00
PH70 PH80
Nominal Overall Nominal Overall
Ratio Pinion Wheel Worm Wheel Ratio Ratio Pinion Wheel Worm Wheel Ratio
16 66 74 3 44 16,44 16 66 74 3 44 16,44
20 58 82 3 44 20,74 20 58 82 3 44 20,74
25 49 91 3 44 27,24 25 49 91 3 44 27,24
32 42 98 3 44 34,22 32 42 98 3 44 34,22
40 37 103 3 44 40,83 40 37 103 3 44 40,83
50 32 108 3 44 49,50 50 32 108 3 44 49,50
63 28 112 3 44 58,67 63 28 112 3 44 58,67
80 21 119 3 44 83,11 80 21 119 3 44 83,11
100 18 122 3 44 99,41 100 18 122 3 44 99,41
125 15 125 3 44 122,22 125 15 125 3 44 122,22
160 28 112 1 40 160,00 160 28 112 1 40 160,00
200 24 116 1 40 193,33 200 24 116 1 40 193,33
250 18 122 1 40 271,11 250 18 122 1 40 271,11
320 15 125 1 40 333,33 320 15 125 1 40 333,33

} www.renold.com ‘




RENOLD

D RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Auswahldaten

Nennuntersetzung: 16/1

Antrieb| Nennab | Produkt-Code PH3REDXXXSA*** | PHAREDXXXSA*** | PHSREDXXXSA*** | PH6REDXXXSA*** | PH7REDXXXSA*** | PHBREDXXXSA***
min1| trieb [ Ist-Untersetzung Stirnrad  51/51| Stirnrad  51/51|Stirnrad  51/51| Stirnrad  66/74 |Stirnrad  66/74|Stirnrad  66/74
min-1 Schnecke  2/31|Schnecke 2/31|Schnecke 2/31|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44| Schnecke 3/44
Gesamtuntersetzung 15,50 15,50 15,50 16,44 16,44 16,44
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 116 116 116 109 109 109
Antrieb kW, thermisch 6,87 10,5 18,7 29,8 43,2 59,4
1800 113 Abtriebsmoment Nm, therm. 505 786 1413 2405 3490 4815
Antrieb kW, mechanisch 6,50 9,35 16,7 23,5 35,2 49,2
Abtriebsmoment Nm, mech. 478 697 1254 1893 2850 3984
Wirkungsgrad % 89,4 90,7 91,6 92,3 92,6 92,9
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 96,8 96,8 96,8 91,2 91,2 91,2
Antrieb kW, thermisch 6,38 9,79 17,4 21,7 40,1 55,3
1500 93,8 | Abtriebsmoment Nm, therm. 559 871 1565 2665 3876 5363
Antrieb kW, mechanisch 5,88 8,45 14,8 21,0 31,0 43,5
Abtriebsmoment Nm, mech. 515 752 1339 2021 2996 4217
Wirkungsgrad % 88,8 90,2 91,1 91,8 92,2 92,6
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 774 774 774 73,0 73,0 73,0
Antrieb kW, thermisch 5.84 8,95 15,9 25,3 36,6 50,5
1200 75,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 634 988 1775 3022 4397 6092
Antrieb kW, mechanisch 5,18 7,42 13,1 18,6 21,7 384
Abtriebsmoment Nm, mech. 562 819 1469 2219 3324 4620
Wirkungsgrad % 87,9 89,4 90,5 91,2 91,7 92,0
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 64,5 64,5 64,5 60,8 60,8 60,8
Antrieb kW, thermisch 5,44 8,34 14,8 23,5 34,0 46,9
1000 62,5 | Abtriebsmoment Nm, therm. 703 1097 1968 3351 4871 6750
Antrieb kW, mechanisch 4,59 6,59 11,6 16,6 24,7 34,4
Abtriebsmoment Nm, mech. 592 866 1552 2354 3541 4949
Wirkungsgrad % 87,2 88,8 89,9 90,7 91,2 91,6
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 48,4 48,4 48,4 45,6 45,6 45,6
Antrieb kW, thermisch 4,89 7.49 13,2 21,0 30,3 41,8
750 46,9 | Abtriebsmoment Nm, therm. 832 1300 2326 3959 5741 7943
Antrieb kW, mechanisch 3,89 5,56 9,85 13,9 20,7 28,8
Abtriebsmoment Nm, mech. 660 963 1730 2615 3914 5466
Wirkungsgrad % 86,1 87.8 89,0 89,9 90,4 90,8
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 32,3 32,3 32,3 30,4 30,4 30,4
Antrieb kW, thermisch 4,26 6,53 11,5 18,2 26,1 35,8
500 31,3 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1066 1672 2974 5061 7303 10064
Antrieb kW, mechanisch 3,01 4,27 7,25 10,7 16,1 223
Abtriebsmoment Nm, mech. 752 1093 1881 2976 4482 6265
Wirkungsgrad % 84,4 86,4 87,6 88,6 89,1 89,5
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 16,1 16,1 16,1 15,2 15,2 15,2
Antrieb kW, thermisch 3,49 5.34 9,26 14,6 20,8 28,3
250 15,6 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1689 2657 4684 7962 11381 15555
Antrieb kW, mechanisch 1,87 2,18 3,69 6,29 9,96 13,9
Abtriebsmoment Nm, mech. 903 1083 1864 3415 5438 7645
Wirkungsgrad % 81,8 84,0 85,3 86,4 86,9 87,3
Informationen beziiglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite 13.
Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
ACHTUNG besitzen.
} www.renold.com 4
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RENOLD

D RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Auswahldaten

Nennuntersetzung: 20/1

Antrieb| Nennab | Produkt-Code PH3REDXXXSB*** | PHAREDXXXSB*** | PHSREDXXXSB*** | PH6REDXXXSB*** | PH7REDXXXSB*** | PHBREDXXXSB***
min1| trieb [ Ist-Untersetzung Stirnrad  44/58 | Stirnrad  44/58 | Stirnrad  44/58 |Stirnrad  58/82| Stirnrad 58/82 |Stirnrad  58/82
rpm Schnecke 2/31|Schnecke 2/31|Schnecke 2/31|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44
Gesamtuntersetzung 20,43 20,43 20,43 20,74 20,74 20,74
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 88,1 88,1 88,1 86,8 86,8 86,8
Antrieb kW, thermisch 6,15 9,42 16,7 271 39,3 54,2
1800 90,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 589 918 1650 2740 3987 5519
Antrieb kW, mechanisch 5,60 8,05 14,1 20,5 30,2 42,0
Abtriebsmoment Nm, mech. 537 783 1394 2066 3056 4270
Wirkungsgrad % 88,4 89,9 90,9 91,7 92,1 92,4
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 73.4 73.4 73.4 72,3 72,3 72,3
Antrieb kW, thermisch 5,72 8,76 15,6 25,2 36,5 50,4
1500 75,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 652 1019 1829 3036 4417 6122
Antrieb kW, mechanisch 5,00 7,16 12,7 18,5 27,6 38,2
Abtriebsmoment Nm, mech. 571 832 1496 2225 3335 4638
Wirkungsgrad % 87,7 89,3 90,3 91,2 91,7 92,0
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 58,7 58,7 58,7 57,9 57,9 57,9
Antrieb kW, thermisch 5.25 8,05 14,2 23,0 33,3 46,0
1200 60,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 743 1159 2078 3447 5009 6940
Antrieb kW, mechanisch 4,37 6,27 11,0 16,1 24,0 33,3
Abtriebsmoment Nm, mech. 618 903 1607 2396 3603 5029
Wirkungsgrad % 86,9 88,5 89,6 90,6 91,0 91,4
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 48,9 48,9 48,9 48,2 48,2 48,2
Antrieb kW, thermisch 4,91 7,53 13,3 21,5 31,0 42,7
1000 50,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 826 1291 2310 3832 5561 7696
Antrieb kW, mechanisch 3,91 5,60 9,92 14,3 21,4 29,8
Abtriebsmoment Nm, mech. 657 959 1722 2562 3841 5362
Wirkungsgrad % 86,1 87,9 89,1 90,0 90,5 90,9
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 36,7 36,7 36,7 36,2 36,2 36,2
Antrieb kW, thermisch 4,45 6,81 12,0 19,3 27,8 38,1
750 37,5 | Abtriebsmoment Nm, therm. 984 1540 2745 4551 6582 9087
Antrieb kW, mechanisch 3,27 4,67 8,22 12,0 18,0 24,8
Abtriebsmoment Nm, mech. 723 1054 1884 2830 4249 5921
Wirkungsgrad % 85,0 86,9 88,1 89,2 89,6 90,1
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 24,5 24,5 24,5 241 24,1 24,1
Antrieb kW, thermisch 3,91 5,99 10,5 16,8 24,1 32,9
500 25,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1275 2002 3548 5858 8427 11582
Antrieb kW, mechanisch 2,50 3,26 5.53 9,12 13,6 19,1
Abtriebsmoment Nm, mech. 816 1089 1874 3171 4765 6697
Wirkungsgrad % 83,4 85,4 86,7 87,9 88,4 88,8
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 12,2 12,2 12,2 12,1 12,1 12,1
Antrieb kW, thermisch 3,26 4,98 8,61 13,8 19,5 26,5
250 12,5 | Abtriebsmoment Nm, therm. 2049 3228 5672 9347 13321 18156
Antrieb kW, mechanisch 1,55 1,67 2,83 5,02 8,15 11,8
Abtriebsmoment Nm, mech. 974 1079 1857 3404 5558 8096
Wirkungsgrad % 80,7 83,1 84,3 85,7 86,2 86,6
Informationen beziiglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite 13.
Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
ACHTUNG besitzen.
} www.renold.com 4
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RENOLD

D RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Auswahldaten

Nennuntersetzung: 25/1

Antrieb| Nennab | Produkt-Code PH3REDXXXSC*** | PHA4REDXXXSC*** | PHSREDXXXSC*** | PHG6REDXXXSC*** | PH7REDXXXSC*** | PHBREDXXXSC***
min1| trieb [ Ist-Untersetzung Stirnrad 38/64 | Stirnrad  38/64 |Stirnrad  38/64|Stirnrad  49/91| Stirnrad  49/91 | Stirnrad  49/91
min-1 Schnecke 2/31|Schnecke 2/31|Schnecke 2/31|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44
Gesamtuntersetzung 26,11 26,11 26,11 27,24 27,24 27,24
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 68,9 68,9 68,9 66,1 66,1 66,1
Antrieb kW, thermisch 5,58 8,55 15,2 24,3 35,2 48,5
1800 72,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 676 1055 1895 3197 4649 6443
Antrieb kW, mechanisch 4,79 6,86 12,2 17.4 26,1 36,3
Abtriebsmoment Nm, mech. 580 845 1524 2288 3444 4812
Wirkungsgrad % 87,5 89,1 90,1 91,0 91,4 91,8
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 57.4 57.4 57.4 55,1 55,1 55,1
Antrieb kW, thermisch 5,21 7,98 14,1 22,6 32,7 45,1
1500 60,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 751 1173 2103 3546 5152 7136
Antrieb kW, mechanisch 4,32 6,19 10,9 15,6 23,2 32,3
Abtriebsmoment Nm, mech. 623 910 1620 2438 3666 5116
Wirkungsgrad % 86,8 88,4 89,6 90,4 90,9 91,3
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 46,0 46,0 46,0 44,1 44,1 44,1
Antrieb kW, thermisch 4,80 7,36 13,0 20,7 29,9 41,2
1200 48,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 857 1340 2397 4041 5859 8103
Antrieb kW, mechanisch 3,77 5,38 9,55 13,6 20,3 28,2
Abtriebsmoment Nm, mech. 672 981 1762 2648 3964 5536
Wirkungsgrad % 85,9 87,7 88,8 89,8 90,2 90,7
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 38,3 38,3 38,3 36,7 36,7 36,7
Antrieb kW, thermisch 4,51 6,91 12,2 19,4 27,9 384
1000 40,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 958 1500 2675 4509 6523 9008
Antrieb kW, mechanisch 3,36 4,80 8,52 12,1 18,1 25,1
Abtriebsmoment Nm, mech. 714 1041 1874 2816 4228 5891
Wirkungsgrad % 85,1 87,0 88,2 89,2 89,7 90,1
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 28,7 28,7 28,7 27,5 27,5 27,5
Antrieb kW, thermisch 4,11 6,29 11,0 17,6 25,2 34,5
750 30,0 |Abtriebsmoment Nm, therm. 1148 1802 3201 5385 7760 10682
Antrieb kW, mechanisch 2,79 3,82 6,47 9,98 14,9 20,8
Abtriebsmoment Nm, mech. 780 1091 1878 3054 4606 6451
Wirkungsgrad % 84,1 86,0 87,2 88,3 88,8 89,2
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 19,1 19,1 19,1 18,4 18,4 18,4
Antrieb kW, thermisch 3,65 5.59 9,72 15,5 22,0 30,0
500 20,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1501 2358 4167 7013 10051 13768
Antrieb kW, mechanisch 2,10 2,58 4,36 7,54 11,3 15,9
Abtriebsmoment Nm, mech. 865 1086 1868 3420 5167 7248
Wirkungsgrad % 82,5 84,5 85,8 87,0 87,5 87,9
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 9,6 9,6 9,6 9,2 9,2 9,2
Antrieb kW, thermisch 3,07 4,71 8,11 12,9 18,2 24,6
250 10,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 2457 3876 6788 11345 16114 21895
Antrieb kW, mechanisch 1,29 1,31 2,21 3,85 6,25 9,64
Abtriebsmoment Nm, mech. 1034 1076 1851 3391 5537 8574
Wirkungsgrad % 79,8 82,3 83,6 84,8 85,3 85,8
Informationen beziiglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite 13.
Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
ACHTUNG besitzen.
} www.renold.com 4
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RENOLD

D RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Auswahldaten

Nennuntersetzung: 32/1

Antrieb| Nennab | Produkt-Code PH3REDXXXSD*** | PH4REDXXXSD*** | PHSREDXXXSD*** | PH6REDXXXSD*** | PH7REDXXXSD*** | PHB8REDXXXSD***
min1| trieb [ Ist-Untersetzung Stirnrad  32/70| Stirnrad  32/70|Stirnrad  32/70|Stirnrad  42/98|Stirnrad  42/98|Stirnrad  42/98
min-1 Schnecke 2/31|Schnecke 2/31|Schnecke 2/31|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44
Gesamtuntersetzung 33,91 33,91 33,91 34,22 34,22 34,22
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 53.1 53.1 53.1 52.6 52.6 52.6
Antrieb kW, thermisch 5,06 775 13,7 22,2 32,1 44,2
1800 56,3 | Abtriebsmoment Nm, therm. 787 1230 2202 3644 5292 7328
Antrieb kW, mechanisch 4,12 5,90 10,4 15,2 22,6 31,4
Abtriebsmoment Nm, mech,. 641 936 1674 2480 3727 5201
Wirkungsgrad % 86,5 88,2 89,3 90,3 90,8 91,2
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 44,2 44,2 44,2 43,8 43,8 43,8
Antrieb kW, thermisch 4,74 7.26 12,8 20,7 29,9 41,1
1500 46,9 | Abtriebsmoment Nm, therm. 877 1372 2452 4053 5875 8125
Antrieb kW, mechanisch 3,69 5.26 9,33 13,5 20,2 28,1
Abtriebsmoment Nm, mech. 681 994 1786 2653 3971 5545
Wirkungsgrad % 85,7 87,5 88,7 89,8 90,2 90,6
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 35,4 35,4 35,4 35,1 35,1 35,1
Antrieb kW, thermisch 4,39 6,73 11,8 19,1 27,4 37,7
1200 37,5 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1006 1575 2807 4637 6703 9252
Antrieb kW, mechanisch 3,19 4,56 7,94 11,8 17,6 24,4
Abtriebsmoment Nm, mech. 731 1065 1883 2856 4291 5984
Wirkungsgrad % 84,8 86,7 88,0 89,1 89,6 90,0
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 29,5 29,5 29,5 29,2 29,2 29,2
Antrieb kW, thermisch 4,14 6,34 11,1 17,9 25,7 35,3
1000 31,3 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1130 1771 3147 5185 7478 10301
Antrieb kW, mechanisch 2,84 3,92 6,65 10,4 15,6 21,7
Abtriebsmoment Nm, mech. 774 1092 1879 3007 4531 6340
Wirkungsgrad % 84,2 86,1 87,3 88,5 89,0 89,4
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 221 22,1 22,1 21,9 21,9 21,9
Antrieb kW, thermisch 3,80 5.82 10,1 16,3 23,3 31,8
750 23,4 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1362 2139 3787 6241 8966 12309
Antrieb kW, mechanisch 2,34 2,96 5,02 8,54 12,7 17,8
Abtriebsmoment Nm, mech. 837 1088 1872 3266 4900 6883
Wirkungsgrad % 83,0 85,0 86,3 87,6 88,1 88,5
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 14,7 14,7 14,7 14,6 14,6 14,6
Antrieb kW, thermisch 3,41 5.22 9,04 14,5 20,6 28,0
500 15,6 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1795 2825 4976 8189 11701 15985
Antrieb kW, mechanisch 1,77 2,00 3,39 6,04 9,68 13,5
Abtriebsmoment Nm, mech. 928 1082 1862 3413 5495 7729
Wirkungsgrad % 81,4 83,7 85,0 86,3 86,8 87,2
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 7.4 7.4 7.4 7.3 73 7.3
Antrieb kW, thermisch 2,91 4,45 7,65 12,2 17,2 23,2
250 7,8 Abtriebsmoment Nm, therm. 2985 4715 8234 13461 19066 25839
Antrieb kW, mechanisch 1,06 1,01 1,72 3,07 4,98 7,68
Abtriebsmoment Nm, mech. 1088 1073 1845 3380 5520 8547
Wirkungsgrad % 78,9 81,4 82,8 84,2 84,6 85,0
Informationen beziiglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite 13.
Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
ACHTUNG besitzen.
} www.renold.com 4
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RENOLD

D RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Auswahldaten

Nennuntersetzung: 40/1

Antrieb| Nennab | Produkt-Code PH3REDXXXSE*** | PH4REDXXXSE*** | PHSREDXXXSE*** | PH6REDXXXSE*** | PH7REDXXXSE*** | PHBREDXXXSE***
min1| trieb [ Ist-Untersetzung Stirnrad 29/73 | Stirnrad  29/73 | Stirnrad  44/58 |Stirnrad  37/103|Stirnrad  37/103|Stirnrad  37/103
min-1 Schnecke 2/31|Schnecke 2/31|Schnecke 1/30|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44
Gesamtuntersetzung 39,02 39,02 39,55 40,83 40,83 40,83
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 46,1 46,1 45,5 44,1 44,1 44,1
Antrieb kW, thermisch 4,81 737 9,27 20,8 29,9 41,2
1800 45,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 855 1338 1654 4038 5853 8096
Antrieb kW, mechanisch 3,78 5.39 9,15 13,6 20,3 28,2
Abtriebsmoment Nm, mech. 672 980 1633 2647 3962 5532
Wirkungsgrad % 85,9 87,7 85,0 89,8 90,3 90,7
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 38,4 38,4 37,9 36,7 36,7 36,7
Antrieb kW, thermisch 4,51 6,92 8,63 19,4 27,9 384
1500 37,5 | Abtriebsmoment Nm, therm. 956 1497 1829 4505 6516 8998
Antrieb kW, mechanisch 3,37 4,81 8,32 12,1 18,1 25,1
Abtriebsmoment Nm, mech. 713 1040 1763 2815 4225 5887
Wirkungsgrad % 85,2 87,0 84,2 89,2 89,7 90,1
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 30,8 30,8 30,3 29,4 29,4 29,4
Antrieb kW, thermisch 4,20 6,43 7,92 18,0 25,8 35,3
1200 30,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1099 1723 2071 5170 7458 10272
Antrieb kW, mechanisch 2,92 4,08 7,18 10,4 15,7 21,8
Abtriebsmoment Nm, mech. 764 1092 1877 3003 4525 6331
Wirkungsgrad % 84,3 86,2 83,1 88,5 89,0 89,4
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 25,6 25,6 25,3 24,5 24,5 24,5
Antrieb kW, thermisch 3,97 6,08 7,40 16,9 24,2 33,1
1000 25,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1237 1941 2296 5805 8353 11482
Antrieb kW, mechanisch 2,59 3,41 6,43 9,20 13,7 19,3
Abtriebsmoment Nm, mech. 806 1090 1996 3158 4749 6671
Wirkungsgrad % 83,6 85,6 82,2 87,9 88,4 88,9
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 19,2 19,2 19,0 18,4 18,4 18,4
Antrieb kW, thermisch 3,65 5.59 6,69 15,5 22,0 30,0
750 18,8 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1497 2353 2719 7013 10051 13768
Antrieb kW, mechanisch AN 2,59 5,40 7,54 11,3 15,9
Abtriebsmoment Nm, mech. 864 1086 2196 3420 5167 7248
Wirkungsgrad % 82,5 84,5 80,7 87,0 87,5 87,9
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 12,8 12,8 12,6 12,2 12,2 12,2
Antrieb kW, thermisch 3,29 5,04 5.87 13,8 19,6 26,6
500 12,5 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1983 3123 3493 9237 13167 17950
Antrieb kW, mechanisch 1,60 1,75 4,11 5,10 8,28 11,9
Abtriebsmoment Nm, mech. 962 1080 2444 3405 5559 8065
Wirkungsgrad % 80,9 83,2 78,6 85,7 86,2 86,7
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 6,4 6,4 6,3 6,1 6,1 6,1
Antrieb kW, thermisch 2,83 4,33 4,87 11,7 16,5 22,2
250 6,3 Abtriebsmoment Nm, therm. 3323 5254 5532 15329 21668 29312
Antrieb kW, mechanisch 0,95 0,88 2,54 2,59 4,20 6,47
Abtriebsmoment Nm, mech. 1120 1071 2879 3373 5507 8528
Wirkungsgrad % 78,4 81,0 75,2 83,8 84,2 84,5
Informationen beziiglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite 13.
Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
ACHTUNG besitzen.
} www.renold.com 4
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RENOLD

D RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Auswahldaten

Nennuntersetzung: 50/1

Antrieb| Nennab | Produkt-Code PH3REDXXXSF*** | PH4REDXXXSF*** | PHSREDXXXSF*** | PH6REDXXXSF*** | PH7REDXXXSF*** | PHBREDXXXSF***
min1| trieb [ Ist-Untersetzung Stirnrad  24/78| Stirnrad  24/78 | Stirnrad  38/64|Stirnrad 32/108 |Stirnrad 32/108|Stirnrad 32/108
min-1 Schnecke 2/31|Schnecke 2/31|Schnecke 1/30|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44
Gesamtuntersetzung 50,38 50,38 50,53 49,50 49,50 49,50
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 35,7 35,7 35,6 36,4 36,4 36,4
Antrieb kW, thermisch 4,41 6,75 8,42 19,3 27,8 38,2
1800 36,0 | Abtriebsmoment Nm, therm, 1000 1566 1893 4535 6560 9057
Antrieb kW, mechanisch 3,21 4,59 8,01 12,0 18,0 24,9
Abtriebsmoment Nm, mech, 729 1063 1800 2825 4241 5910
Wirkungsgrad % 84,9 86,8 83,9 89,2 89,7 90,1
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 29,8 29,8 29,7 30,3 30,3 30,3
Antrieb kW, thermisch 4,16 6,37 7.85 18,1 26,0 35,7
1500 30,0 | Abtriebsmoment Nm, therm, 1122 1758 2096 5075 7323 10091
Antrieb kW, mechanisch 2,86 3,96 7,08 10,7 16,0 22,2
Abtriebsmoment Nm, mech, m 1092 1889 2979 4487 6274
Wirkungsgrad % 84,2 86,1 83,0 88,6 89,1 89,5
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 23,8 23,8 23,7 24,2 24,2 24,2
Antrieb kW, thermisch 3,88 5,95 7,24 16,9 24,1 33,0
1200 24,0 | Abtriebsmoment Nm, therm, 1298 2037 2381 5836 8397 11541
Antrieb kW, mechanisch 2,46 3,18 6,21 9,15 13,6 19,1
Abtriebsmoment Nm, mech, 822 1089 2042 3166 4758 6686
Wirkungsgrad % 83,3 85,3 81,9 87,9 88,4 88,8
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 19,8 19,8 19,8 20,2 20,2 20,2
Antrieb kW, thermisch 3,69 5,65 6,79 15,9 22,7 31,0
1000 20,0 | Abtriebsmoment Nm, therm, 1464 2301 2650 6582 9446 12953
Antrieb kW, mechanisch 2,16 2,67 5,56 8,09 12,1 16,9
Abtriebsmoment Nm, mech, 858 1086 2168 3342 5032 7043
Wirkungsgrad % 82,6 84,6 80,9 87,3 87.8 88,2
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 14,9 14,9 14,8 15,2 15,2 15,2
Antrieb kW, thermisch 3,42 5.23 6,17 14,6 20,8 28,3
750 15,0 | Abtriebsmoment Nm, therm, 1784 2809 3158 7986 11416 15601
Antrieb kW, mechanisch 1,78 2,02 4,58 6,26 9,93 13,9
Abtriebsmoment Nm, mech, 925 1082 2337 3415 5444 7654
Wirkungsgrad % 81,5 83,7 79,4 86,4 86,9 87,3
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 9,9 9,9 9,9 10,1 10,1 10,1
Antrieb kW, thermisch 3,10 4,75 5.47 13,2 18,6 25,2
500 10,0 | Abtriebsmoment Nm, therm, 2386 3764 4089 10616 15096 20532
Antrieb kW, mechanisch 1,33 1,36 3,47 4,21 6,84 10,3
Abtriebsmoment Nm, mech, 1025 1077 2592 3396 5544 8408
Wirkungsgrad % 80,0 82,4 77,3 85,1 85,6 86,0
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 5.0 5,0 4,9 5.1 5.1 5.1
Antrieb kW, thermisch 2,70 4,13 4,60 11,3 15,8 21,3
250 5,0 Abtriebsmoment Nm, therm, 4038 6390 6600 17803 25111 33903
Antrieb kW, mechanisch 0,79 0,69 2,06 2,14 3,47 5.35
Abtriebsmoment Nm, mech, 1182 1068 2961 3364 5493 8505
Wirkungsgrad % 77,6 80,3 741 83,2 83,7 84,1
Informationen beziiglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite 13.
Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
ACHTUNG besitzen.
} www.renold.com 4
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RENOLD

D RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Auswahldaten

Nennuntersetzung: 63/1

Antrieb| Nennab | Produkt-Code PH3REDXXXSG*** | PHAREDXXXSG*** | PHSREDXXXSG*** | PH6REDXXXSG*** | PH7REDXXXSG*** | PHS8REDXXXSG***
min1| trieb | Ist-Untersetzung Stirnrad  20/82 | Stirnrad 32/70 | Stirnrad  32/70|Stirnrad 28/112|Stirnrad 28/112|Stirnrad 28/112
min-1 Schnecke 2/31|Schnecke 1/30|Schnecke 1/30|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44
Gesamtuntersetzung 63,55 65,63 65,63 58,67 58,67 58,67
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 28,3 27,4 27,4 30,7 30,7 30,7
Antrieb kW, thermisch 4,09 4,50 7,62 18,2 26,2 35,9
1800 28,6 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1159 1276 2192 5033 7264 10010
Antrieb kW, mechanisch 2,77 4,01 6,76 10,8 16,2 22,4
Abtriebsmoment Nm, mech. 784 1136 1941 2968 4470 6248
Wirkungsgrad % 84,0 81,4 82,6 88,6 89,1 89,6
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 23,6 22,9 22,9 25,6 25,6 25,6
Antrieb kW, thermisch 3,87 4,23 714 17,1 24,5 33,6
1500 23,8 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1305 1422 2434 5645 8128 11178
Antrieb kW, mechanisch 2,44 3,57 6,07 9,47 14,2 19,8
Abtriebsmoment Nm, mech. 824 1197 2068 3117 4697 6589
Wirkungsgrad % 83,3 80,5 81,7 88,1 88,6 89,0
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 18,9 18,3 18,3 20,5 20,5 20,5
Antrieb kW, thermisch 3,64 3,93 6,61 16,0 22,8 31,1
1200 19,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1515 1629 2778 6524 9363 12844
Antrieb kW, mechanisch 2,08 3,08 5,28 8,16 12,2 171
Abtriebsmoment Nm, mech. 867 1277 2218 3330 5011 7017
Wirkungsgrad % 82,4 79,3 80,5 87,3 87.8 88,3
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 15,7 15,2 15,2 17,0 17,0 17,0
Antrieb kW, thermisch 3,46 3,72 6,23 15,1 21,5 29,3
1000 15,9 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1718 1829 3107 7367 10547 14435
Antrieb kW, mechanisch 1,84 2,74 4,66 7,03 10,8 15,0
Abtriebsmoment Nm, mech. 910 1346 2321 3420 5272 7404
Wirkungsgrad % 81,7 78,4 79,5 86,8 87,3 87,7
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 11,8 11,4 11,4 12,8 12,8 12,8
Antrieb kW, thermisch 3,23 3,43 5,70 14,0 19,8 26,9
750 11,9 | Abtriebsmoment Nm, therm. 2105 2205 3722 8960 12779 17430
Antrieb kW, mechanisch 1,50 2,19 3,85 5.32 8,65 12,3
Abtriebsmoment Nm, mech. 983 1411 2507 3407 5563 7983
Wirkungsgrad % 80,6 76,9 781 85,9 86,4 86,8
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 79 7,6 7,6 8,5 8,5 8,5
Antrieb kW, thermisch 2,95 3,09 5,10 12,6 17,8 241
500 7,9 Abtriebsmoment Nm, therm. 2836 2904 4865 12001 17029 23117
Antrieb kW, mechanisch 1,12 1,49 2,87 3,58 5,80 8,94
Abtriebsmoment Nm, mech. 1073 1406 2732 3388 5531 8565
Wirkungsgrad % 791 75,0 76,1 84,6 85,1 85,5
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 3,9 3,8 3,8 4,3 4,3 4,3
Antrieb kW, thermisch 2,60 2,66 4,35 10,9 15,3 20,6
250 4,0 Abtriebsmoment Nm, therm. 4855 4825 7981 20174 28407 38292
Antrieb kW, mechanisch 0,66 0,77 1,62 1,83 2,96 4,57
Abtriebsmoment Nm, mech. 1232 1397 2954 3357 5481 8488
Wirkungsgrad % 76,9 72,0 73,0 82,8 83,2 83,6
Informationen beziiglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite 13.
Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
ACHTUNG besitzen.
} www.renold.com 4
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RENOLD

D RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Auswahldaten

Nennuntersetzung: 80/1

Antrieb| Nennab | Produkt-Code PH3REDXXXSH*** | PH4REDXXXSH*** | PHSREDXXXSH*** | PHG6REDXXXSH*** | PH7REDXXXSH*** | PHBREDXXXSH* **
min1| trieb | Ist-Untersetzung Stirnrad  16/86 | Stirnrad  29/73 | Stirnrad  29/73 (Stirnrad  21/119|Stirnrad  21/119|Stirnrad  21/119
min1 Schnecke 2/31|Schnecke  1/30| Schnecke  1/30|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44
Gesamtuntersetzung 83,31 75,52 75,52 83,11 83,11 83,11
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 21,6 23,8 23,8 21,7 21,7 21,7
Antrieb kW, thermisch 3,77 4,29 7,24 16,3 23,2 31,7
1800 22,5 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1384 1387 2377 6280 9020 12381
Antrieb kW, mechanisch 2,30 3,67 6,22 8,49 12,7 17,7
Abtriebsmoment Nm, mech. 842 1184 2040 3276 4916 6902
Wirkungsgrad % 82,9 80,7 81,9 87,5 88,0 88,5
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 18,0 19,9 19,9 18,0 18,0 18,0
Antrieb kW, thermisch 3,59 4,04 6,80 15,4 21,9 29,9
1500 18,8 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1566 1548 2644 7083 10150 13902
Antrieb kW, mechanisch 2,01 3,25 5,57 7,44 11,2 15,7
Abtriebsmoment Nm, mech. 875 1248 2166 3423 5186 7279
Wirkungsgrad % 82,2 79,7 80,9 87,0 87,5 87,9
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 14,4 15,9 15,9 14,4 14,4 14,4
Antrieb kW, thermisch 3,39 3,77 6,31 14,4 20,5 27,9
1200 15,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1830 1779 3025 8243 11775 16085
Antrieb kW, mechanisch 1,73 2,82 4,80 5,99 9,61 134
Abtriebsmoment Nm, mech. 934 1331 2298 3413 5508 7748
Wirkungsgrad % 81,3 78,6 79,8 86,2 86,7 87,2
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 12,0 13,2 13,2 12,0 12,0 12,0
Antrieb kW, thermisch 3,24 3,57 5,96 13,7 19,5 26,4
1000 12,5 | Abtriebsmoment Nm, therm. 2081 2002 3392 9384 13373 18226
Antrieb kW, mechanisch 1,53 2,49 4,24 4,99 8,10 11,7
Abtriebsmoment Nm, mech. 979 1397 2414 3404 5557 8107
Wirkungsgrad % 80,7 71,7 78,8 85,7 86,2 86,6
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 9,0 9,9 9,9 9,0 9,0 9,0
Antrieb kW, thermisch 3,04 3,30 5,48 12,8 18,1 24,4
750 9,4 Abtriebsmoment Nm, therm. 2560 2423 4080 11533 16376 22243
Antrieb kW, mechanisch 1,24 1,92 3,48 3,77 6,12 9,42
Abtriebsmoment Nm, mech. 1046 1409 2590 3390 5536 8572
Wirkungsgrad % 79,6 76,2 774 84,8 85,3 85,7
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 6,0 6,6 6,6 6,0 6,0 6,0
Antrieb kW, thermisch 2,80 2,99 4,93 11,7 16,4 22,1
500 6,3 Abtriebsmoment Nm, therm. 3487 3207 5357 15593 22035 29801
Antrieb kW, mechanisch 0,91 1,31 2,62 2,54 4,11 6,34
Abtriebsmoment Nm, mech. 1136 1404 2846 3372 5505 8525
Wirkungsgrad % 78,2 74,3 75,4 83,7 84,1 84,5
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 3,0 33 33 3,0 3,0 3,0
Antrieb kW, thermisch 2,49 2,59 4,23 10,3 14,4 19,2
250 3.1 Abtriebsmoment Nm, therm. 5990 5371 8863 26824 37638 50569
Antrieb kW, mechanisch 0,54 0,68 1,41 1,28 2,08 3,21
Abtriebsmoment Nm, mech. 1286 1396 2951 3342 5456 8449
Wirkungsgrad % 76,1 71,4 72,4 81,9 82,3 82,6
Informationen beziiglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite 13.
Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
ACHTUNG besitzen.
} www.renold.com 4
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RENOLD

D RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Auswahldaten

Nennuntersetzung: 100/1

Antrieb| Nennab | Produkt-Code PH3REDXXXSJ*** | PH4REDXXXSJ*** | PHSREDXXXSJ*** | PH6REDXXXSJ*** | PH7REDXXXSJ*** | PHSREDXXXSJ***
min1| trieb [ Ist-Untersetzung Stirnrad  13/89 | Stirnrad  24/78 | Stirnrad 24/78 |Stirnrad 18/122| Stirnrad 18/122 | Stirnrad 18/122
min-1 Schnecke 2/31|Schnecke 1/30|Schnecke 1/30|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44|Schnecke 3/44
Gesamtuntersetzung 106,12 97,50 97,50 99,41 99,41 99,41
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 17,0 18,5 18,5 18,1 18,1 18,1
Antrieb kW, thermisch 3,53 3,94 6,63 15,4 22,0 29,9
1800 18,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1631 1620 2763 7066 10125 13868
Antrieb kW, mechanisch 1,93 3,10 5.31 7,47 11,2 15,8
Abtriebsmoment Nm, mech. 889 1274 2212 3423 5182 7271
Wirkungsgrad % 82,0 79,4 80,5 87,0 87,5 87,9
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 14,1 15,4 15,4 15,1 15,1 15,1
Antrieb kW, thermisch 3,37 3,73 6,25 14,6 20,8 28,2
1500 15,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1852 1816 3086 8010 11450 15648
Antrieb kW, mechanisch 1,71 2,76 4,69 6,23 9,90 13,8
Abtriebsmoment Nm, mech. 939 1342 2315 3415 5450 7663
Wirkungsgrad % 81,3 78,4 79,6 86,4 86,9 87,3
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 11,3 12,3 12,3 12,1 12,1 12,1
Antrieb kW, thermisch 3,19 3,50 5.83 13,8 19,5 26,5
1200 12,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 2174 2101 3553 9347 13321 18156
Antrieb kW, mechanisch 1,46 2,35 4,04 5,02 8,15 11,8
Abtriebsmoment Nm, mech. 995 1412 2461 3404 5558 8096
Wirkungsgrad % 80,4 77,3 78,4 85,7 86,2 86,6
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 9,4 10,3 10,3 10,1 10,1 10,1
Antrieb kW, thermisch 3,07 333 5.53 13,2 18,6 25,2
1000 10,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 2482 2369 3992 10616 15096 20532
Antrieb kW, mechanisch 1,28 1,98 3,57 4,21 6,84 10,3
Abtriebsmoment Nm, mech. 1037 1410 2571 3396 5544 8408
Wirkungsgrad % 79,8 76,4 71,5 85,1 85,6 86,0
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 71 1,7 1,7 7.5 7,5 7,5
Antrieb kW, thermisch 2,89 3,10 5,12 12,3 17.3 234
750 7,5 Abtriebsmoment Nm, therm. 3067 2886 4836 13099 18562 25164
Antrieb kW, mechanisch 1,03 1,52 2,89 3,18 5.16 7,96
Abtriebsmoment Nm, mech. 1095 1406 2727 3382 5522 8552
Wirkungsgrad % 78,8 75,0 76,1 84,3 84,7 85,2
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 4,7 5.1 5.1 5.0 5.0 5.0
Antrieb kW, thermisch 2,68 2,83 4,64 11,3 15,8 21,3
500 5,0 Abtriebsmoment Nm, therm. 4210 3858 6415 17803 25111 33903
Antrieb kW, mechanisch 0,76 1,03 2,14 2,14 3,47 5.35
Abtriebsmoment Nm, mech. 1194 1401 2962 3364 5493 8505
Wirkungsgrad % 71,5 73,3 74,3 83,2 83,7 84,1
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 2,4 2,6 2,6 2,5 2,5 2,5
Antrieb kW, thermisch 2,41 2,48 4,03 10,0 13,9 18,6
250 2,5 Abtriebsmoment Nm, therm. 7288 6523 10723 30866 43241 58012
Antrieb kW, mechanisch 0,43 0,53 1,11 1,08 1,76 2,71
Abtriebsmoment Nm, mech. 1299 1393 2945 3335 5444 8431
Wirkungsgrad % 75,5 70,5 71,4 81,4 81,8 82,2
Informationen beziiglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite 13.
Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
ACHTUNG besitzen.
} www.renold.com ‘
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RENOLD

D RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Auswahldaten

Nominal ratio: 125/1

Antrieb| Nennab | Produkt-Code PH3REDXXXSK*** | PH4REDXXXSK*** | PHSREDXXXSK*** | PH6REDXXXSK*** | PH7REDXXXSK*** | PH8REDXXXSK***
min1| trieb [ Ist-Untersetzung Stirnrad 11/91 |Stirnrad  20/82| Stirnrad 20/82 |Stirnrad 28/112| Stirnrad 15/125 |Stirnrad 15/125
min-1 Schnecke 2/31| Schnecke 1/30 | Schnecke 1/30 | Schnecke 1/30 | Schnecke 3/44 | Schnecke 3/44
Gesamtuntersetzung 128,23 123,00 123,00 120,00 122,22 122,22
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 14,0 14,6 14,6 15,0 14,7 14,7
Antrieb kW, thermisch 3,37 3,67 6,15 9,46 20,6 28,0
1800 14,4 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1858 1876 3185 4845 11628 15887
Antrieb kW, mechanisch 1,71 2,67 4,53 6,65 9,74 13,6
Abtriebsmoment Nm, mech. 940 1361 2347 3402 5482 7710
Wirkungsgrad % 81,3 78,2 79,3 80,4 86,8 87,2
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 11,7 12,2 12,2 12,5 12,3 12,3
Antrieb kW, thermisch 3,22 3,49 5,81 8,91 19,6 26,6
1500 12,0 | Abtriebsmoment Nm, therm. 2122 2112 3571 5415 13167 17950
Antrieb kW, mechanisch 1,49 2,33 4,02 5,84 8,28 11,9
Abtriebsmoment Nm, mech. 986 1412 2467 3543 5559 8065
Wirkungsgrad % 80,6 77,2 78,4 79,4 86,2 86,7
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 9,4 9,8 9,8 10,0 9,8 9,8
Antrieb kW, thermisch 3,06 3,29 5,45 8,32 18,5 25,0
1200 9,6 Abtriebsmoment Nm, therm. 2495 2450 4125 6232 15392 20928
Antrieb kW, mechanisch 1,27 1,89 3,44 5,03 6,66 10,1
Abtriebsmoment Nm, mech. 1039 1409 2600 3759 5542 8458
Wirkungsgrad % 79,8 76,1 77,3 78,3 85,5 86,0
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 7,8 8,1 8,1 8,3 8,2 8,2
Antrieb kW, thermisch 2,95 3,14 5,19 7,90 17,7 23,8
1000 8,0 Abtriebsmoment Nm, therm. 2854 2778 4660 7014 17539 23799
Antrieb kW, mechanisch 1,11 1,60 3,01 4,41 5,58 8,59
Abtriebsmoment Nm, mech. 1075 1407 2697 3917 5528 8561
Wirkungsgrad % 79,1 75,3 76,4 77,4 85,0 85,4
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 5.8 6,1 6,1 6,3 6,1 6,1
Antrieb kW, thermisch 2,79 2,93 4,83 7.32 16,5 22,2
750 6,0 Abtriebsmoment Nm, therm. 3546 3405 5679 8487 21668 29312
Antrieb kW, mechanisch 0,90 1,21 2,47 3,62 4,20 6,47
Abtriebsmoment Nm, mech. 1142 1403 2903 4192 5507 8528
Wirkungsgrad % 78,2 74,0 75,0 76,0 84,2 84,5
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 3,9 41 41 4,2 4,1 4,1
Antrieb kW, thermisch 2,59 2,70 4,41 6,64 15,2 20,4
500 4,0 Abtriebsmoment Nm, therm. 4919 4585 7593 11291 29500 39747
Antrieb kW, mechanisch 0,65 0,82 1,72 2,72 2,83 4,35
Abtriebsmoment Nm, mech. 1236 1398 2956 4608 5477 8482
Wirkungsgrad % 76,8 72,3 73,3 74,2 83,1 83,5
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 1.9 2,0 2,0 21 2,0 2,0
Antrieb kW, thermisch 2,34 2,39 3,88 5.79 13,5 18,0
250 2,0 Abtriebsmoment Nm, therm. 8679 7841 12844 18784 51272 68671
Antrieb kW, mechanisch 0,35 0,43 0,89 1,60 1,43 2,20
Abtriebsmoment Nm, mech. 1297 1390 2939 5167 5431 8409
Wirkungsgrad % 74,9 69,6 70,5 71,3 81,3 81,6
Informationen beziiglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite 13.
Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
ACHTUNG besitzen.
} www.renold.com ‘
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D RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Auswahldaten

Nennuntersetzung: 160/1

Antrieb| Nennab | Produkt-Code PH3REDXXXSL*** | PH4REDXXXSL*** | PHSREDXXXSL*** | PHG6REDXXXSL*** | PH7REDXXXSL*** | PHBREDXXXSL***
min1| trieb | Ist-Untersetzung Stirnrad 16/86 | Stirnrad 16/86 | Stirnrad 16/86 | Stirnrad 21/119 | Stirnrad 28/112|Stirnrad 28/112
min-1 Schnecke 1/30 | Schnecke 1/30 | Schnecke 1/30 | Schnecke 1/30 | Schnecke 1/40 | Schnecke  1/40
Gesamtuntersetzung 161,25 161,25 161,25 170,00 160,00 160,00
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 11,2 11,2 11,2 10,6 11,3 11,3
Antrieb kW, thermisch 2,07 3,40 5,66 8,47 11,1 15,4
1800 11,3 | Abtriebsmoment Nm, therm. 1278 2239 3780 6005 7374 10297
Antrieb kW, mechanisch 1,41 2,15 3,78 5.23 7.41 9,99
Abtriebsmoment Nm, mech. 874 1411 2522 3705 4899 6683
Wirkungsgrad % 72,2 76,8 77,9 78,6 77,9 78,8
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 9,3 9,3 9,3 8,8 9,4 9,4
Antrieb kW, thermisch 1,97 3,24 5,38 8,03 10,5 14,4
1500 9,4 Abtriebsmoment Nm, therm, 1442 2533 4261 6752 8224 11465
Antrieb kW, mechanisch 1,24 1,81 3,32 4,61 6,49 8,78
Abtriebsmoment Nm, mech, 908 1408 2627 3868 5081 6954
Wirkungsgrad % 71,2 75,9 77,0 77,7 76,8 71,7
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 74 7.4 7.4 7.1 7.5 7,5
Antrieb kW, thermisch 1,86 3,07 5,07 7,55 9,79 13,5
1200 7,5 Abtriebsmoment Nm, therm. 1678 2958 4954 7825 9439 13127
Antrieb kW, mechanisch 1,07 1,46 2,82 3,94 5,60 7,50
Abtriebsmoment Nm, mech. 960 1406 2753 4077 5389 7314
Wirkungsgrad % 70,0 74,8 75,9 76,6 75,5 76,5
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 6,2 6,2 6,2 5.9 6,3 6,3
Antrieb kW, thermisch 1,79 2,95 4,85 7.20 9,29 12,7
1000 6,3 Abtriebsmoment Nm, therm. 1904 3365 5614 8879 10599 14713
Antrieb kW, mechanisch 0,94 1,23 2,50 3,46 4,99 6,72
Abtriebsmoment Nm, mech. 1001 1403 2893 4267 5682 7746
Wirkungsgrad % 69,0 741 751 75,7 74,5 75,5
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 4,7 4,7 4,7 4,4 4,7 4,7
Antrieb kW, thermisch 1,68 2,77 4,54 6,72 8,60 11,8
750 4,7 Abtriebsmoment Nm, therm. 2332 4138 6870 10859 12783 17691
Antrieb kW, mechanisch 0,77 0,94 1,96 2,83 4,08 5.52
Abtriebsmoment Nm, mech. 1062 1400 2959 4559 6054 8294
Wirkungsgrad % 67,6 72,8 73,9 74,3 731 74,0
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 31 3,1 3,1 2,9 31 3,1
Antrieb kW, thermisch 1,56 2,57 4,18 6,16 7,79 10,6
500 31 Abtriebsmoment Nm, therm. 3160 5635 9289 14590 16926 23331
Antrieb kW, mechanisch 0,56 0,64 1,32 2,06 3,04 4,10
Abtriebsmoment Nm, mech. 1137 1395 2949 4877 6592 9010
Wirkungsgrad % 65,7 71,2 721 72,6 71,0 71,9
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 1,6 1,6 1.6 1,5 1,6 1,6
Antrieb kW, thermisch 1,40 2,30 3,72 5.45 6,79 9,19
250 1,6 Abtriebsmoment Nm, therm. 5384 9672 15787 24857 27968 38313
Antrieb kW, mechanisch 0,34 0,33 0,69 1,13 1,68 2,43
Abtriebsmoment Nm, mech. 1289 1387 2933 5153 6906 10134
Wirkungsgrad % 63,1 68,7 69,5 69,9 67,8 68,7
Informationen beziiglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite 13.
Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
ACHTUNG besitzen.
} www.renold.com 4
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RENOLD

D RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Auswahldaten

Nennuntersetzung: 200/1

Antrieb| Nennab | Produkt-Code PH3REDXXXSM*** | PH4REDXXXSM*** | PHSREDXXXSM*** | PHGREDXXXSM*** | PH7REDXXXSM*** | PHBREDXXXSM***
min1| trieb | Ist-Untersetzung Helical 13/89 | Helical 13/89 | Helical 13/89 |Helical 18/122|Helical 24/116| Helical 24/116
min-1 Worm  1/30 Worm  1/30 Worm  1/30 Worm  1/30 Worm  1/40 Worm  1/40
Gesamtuntersetzung 205,38 205,38 205,38 203,33 193,33 193,33
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 8,8 8,8 8,8 8,9 9,3 9,3
Antrieb kW, thermisch 1,94 3,20 5,29 8,04 10,5 14,4
1800 9,0 Abtriebsmoment Nm, therm. 1500 2638 4431 6735 8265 11520
Antrieb kW, mechanisch 1,19 1,71 3,18 4,62 6,45 8,73
Abtriebsmoment Nm, mech. 918 1408 2659 3865 5088 6966
Wirkungsgrad % 70,9 75,6 76,7 77,7 76,8 71,7
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 73 73 73 7.4 7.8 7.8
Antrieb kW, thermisch 1,86 3,06 5,05 7,64 9,89 13,6
1500 7,5 Abtriebsmoment Nm, therm. 1700 2996 5015 7610 9248 12865
Antrieb kW, mechanisch 1,05 1,43 2,79 4,05 571 7,65
Abtriebsmoment Nm, mech. 964 1405 2769 4034 5331 7229
Wirkungsgrad % 69,9 74,7 75,8 76,8 75,7 76,7
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 5.8 5.8 5.8 5.9 6,2 6,2
Antrieb kW, thermisch 1,76 2,91 4,78 7,21 9,27 12,7
1200 6,0 Abtriebsmoment Nm, therm. 1988 3515 5860 8845 10654 14788
Antrieb kW, mechanisch 0,90 1,16 2,39 3,47 4,96 6,68
Abtriebsmoment Nm, mech. 1014 1403 2934 4260 5694 7763
Wirkungsgrad % 68,7 73,8 74,8 75,7 74,5 75,4
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 4,9 4,9 4,9 4,9 5.2 5.2
Antrieb kW, thermisch 1,70 2,80 4,58 6,90 8,82 12,1
1000 5,0 Abtriebsmoment Nm, therm. 2263 4012 6666 10016 11989 16609
Antrieb kW, mechanisch 0,79 0,98 2,04 3,07 4,37 5,91
Abtriebsmoment Nm, mech. 1054 1400 2961 4449 5939 8124
Wirkungsgrad % 67,8 73,0 741 74,8 73,6 74,4
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 3,7 3,7 3,7 3,7 3,9 3,9
Antrieb kW, thermisch 1,61 2,64 4,32 6,47 8,19 11,2
750 3,8 Abtriebsmoment Nm, therm. 2786 4957 8194 12301 14572 20128
Antrieb kW, mechanisch 0,64 0,75 1,56 2,47 3,56 4,79
Abtriebsmoment Nm, mech. 1101 1397 2953 4708 6313 8598
Wirkungsgrad % 66,5 71,8 72,8 73,6 721 73,0
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 2,4 2,4 2,4 2,5 2,6 2,6
Antrieb kW, thermisch 1,49 2,46 4,00 5,96 7,47 10,1
500 2,5 Abtriebsmoment Nm, therm. 3804 6802 11172 16615 19434 26738
Antrieb kW, mechanisch 0,47 0,51 1,05 1,81 2,63 3,56
Abtriebsmoment Nm, mech. 1197 1392 2943 5029 6809 9335
Wirkungsgrad % 64,7 70,3 711 71,9 70,0 70,9
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 1,2 1.2 1.2 1,2 1.3 1.3
Antrieb kW, thermisch 1,35 2,23 3,59 5.31 6,57 8,87
250 1.3 Abtriebsmoment Nm, therm. 6534 11767 19146 28541 32397 44308
Antrieb kW, mechanisch 0,28 0,26 0,55 0,96 1,40 2,05
Abtriebsmoment Nm, mech. 1339 1384 2928 5146 6896 10206
Wirkungsgrad % 62,3 68,0 68,7 69,3 67,0 67,8
Informationen beziiglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite 13.
Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
ACHTUNG besitzen.
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RENOLD

D RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Auswahldaten

Nennuntersetzung: 250/1

Antrieb| Nennab | Produkt-Code PH3REDXXXSN*** | PHAREDXXXSN*** | PHSREDXXXSN*** | PH6REDXXXSN*** | PH7REDXXXSN*** | PHB8REDXXXSN***
min1| trieb | Ist-Untersetzung Stirnrad  11/91 |Stirnrad  11/91| Stirnrad  11/91 |Stirnrad 15/125| Stirnrad 18/122| Stirnrad 18/122
min-1 Schnecke  1/30|Schnecke 1/30|Schnecke 1/30|Schnecke 1/30| Schnecke 1/40 |Schnecke  1/40
Gesamtuntersetzung 248,18 248,18 248,18 250,00 271,11 271,11
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 73 73 73 7.2 6,6 6,6
Antrieb kW, thermisch 1,85 3,05 5,04 7,59 9,45 13,0
1800 7,2 Abtriebsmoment Nm, therm. 1705 3006 5031 7728 10185 14148
Antrieb kW, mechanisch 1,05 1,43 2,78 3,99 5,19 6,99
Abtriebsmoment Nm, mech. 966 1405 2773 4058 5587 7607
Wirkungsgrad % 69,9 74,7 75,8 76,6 74,9 75,8
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 6,0 6,0 6,0 6,0 5.5 5.5
Antrieb kW, thermisch 1,78 2,93 4,82 7.24 8,98 12,3
1500 6,0 Abtriebsmoment Nm, therm. 1941 3431 5722 8744 11483 15920
Antrieb kW, mechanisch 0,92 1,20 2,45 3,51 4,59 6,19
Abtriebsmoment Nm, mech. 1006 1403 2910 4242 5855 8000
Wirkungsgrad % 68,9 74,0 74,9 75,8 73,9 74,8
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 4,8 4.8 4.8 4,8 4,4 4,4
Antrieb kW, thermisch 1,70 2,79 4,58 6,86 8,47 11,6
1200 4,8 Abtriebsmoment Nm, therm. 2274 4032 6698 10211 13312 18412
Antrieb kW, mechanisch 0,79 0,97 2,03 3,01 3,90 5,28
Abtriebsmoment Nm, mech. 1055 1400 2960 4476 6121 8393
Wirkungsgrad % 67,8 73,0 74,0 74,7 72,7 73,7
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 4,0 4,0 4,0 4,0 3,7 3,7
Antrieb kW, thermisch 1,64 2,69 4,40 6,58 8,10 11,0
1000 4,0 Abtriebsmoment Nm, therm. 2596 4613 7639 11627 15043 20769
Antrieb kW, mechanisch 0,69 0,82 1.7 2,63 3,44 4,64
Abtriebsmoment Nm, mech. 1087 1398 2956 4644 6377 8692
Wirkungsgrad % 66,9 72,2 73,2 74,0 71,8 72,7
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 3,0 3,0 3,0 3,0 2,8 2,8
Antrieb kW, thermisch 1,55 2,56 4,16 6,19 7,59 10,3
750 3,0 Abtriebsmoment Nm, therm. 3213 5730 9444 14348 18417 25357
Antrieb kW, mechanisch 0,55 0,62 1,30 2,10 2,78 3,76
Abtriebsmoment Nm, mech. 1142 1395 2949 4859 6728 9213
Wirkungsgrad % 65,6 711 72,0 72,7 70,4 71,3
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 2,0 2,0 2,0 2,0 1,8 1.8
Antrieb kW, thermisch 1,45 2,39 3,86 5.74 6,99 9,47
500 2,0 Abtriebsmoment Nm, therm. 4433 7945 13012 19504 24776 33986
Antrieb kW, mechanisch 0,41 0,42 0,87 1,53 1,96 2,76
Abtriebsmoment Nm, mech. 1238 1390 2939 5165 6914 9871
Wirkungsgrad % 64,0 69,6 70,4 711 68,5 69,4
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 1,0 1,0 1,0 1,0 0,92 0,92
Antrieb kW, thermisch 1,32 2,17 3,49 5,15 6,22 8,39
250 1,0 Abtriebsmoment Nm, therm. 7765 14009 22736 33819 42302 57705
Antrieb kW, mechanisch 0,23 0,22 0,45 0,78 1,01 1,48
Abtriebsmoment Nm, mech. 1377 1382 2923 5138 6879 10181
Wirkungsgrad % 61,6 67,3 68,0 68,6 65,7 66,5
Informationen beziiglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite 13.
Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
ACHTUNG besitzen.
} www.renold.com 4

P 5o Q



RENOLD

D RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Auswahldaten

Nennuntersetzung: 320/1

Antrieb| Nennab | Produkt-Code PH7REDXXXSP*** | PHBREDXXXSP***
min1| trieb | Ist-Untersetzung Stirnrad 15/125 |Stirnrad  15/125
min-1 Schnecke 1/40 | Schnecke  1/40
Gesamtuntersetzung 333,33 333,33
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 5,4 5.4
Antrieb kW, thermisch 8,92 12.2
1800 5,6 | Abtriebsmoment Nm, therm. 11657 16157
Antrieb kW, mechanisch 4,51 6.09
Abtriebsmoment Nm, mech. 5885 8045
Wirkungsgrad % 73,8 74.6
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 4,5 4.54.5
Antrieb kW, thermisch 8,50 11.6
1500 4,7 | Abtriebsmoment Nm, therm. 13162 18208
Input kW, Mechanical 3,95 5.34
Abtriebsmoment Nm, mech. 6103 8366
Wirkungsgrad % 72,8 73.8
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 3,6 3.63.6
Antrieb kW, thermisch 8,05 11.0
1200 3,8 | Abtriebsmoment Nm, therm. 15331 21161
Antrieb kW, mechanisch 3,37 4.55
Abtriebsmoment Nm, mech. 6414 8746
Wirkungsgrad % 71,7 72.6
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 3,0 3.03.0
Antrieb kW, thermisch 7,72 10.5
1000 3,1 | Abtriebsmoment Nm, therm. 17422 24005
Antrieb kW, mechanisch 2,95 3.98
Abtriebsmoment Nm, mech. 6640 9081
Wirkungsgrad % 70,8 7.7
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 2,3 2.32.3
Antrieb kW, thermisch 7,26 9.86
750 2,3 | Abtriebsmoment Nm, therm. 21436 29455
Antrieb kW, mechanisch 2,35 3.20
Abtriebsmoment Nm, mech. 6924 9534
Wirkungsgrad % 69,4 70.3
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 1,5 1.5
Antrieb kW, thermisch 6,73 9.10
500 1,6 | Abtriebsmoment Nm, therm. 29027 39746
Antrieb kW, mechanisch 1,61 2.34
Abtriebsmoment Nm, mech. 6903 10217
Wirkungsgrad % 67,6 68.4
Ist-Abtriebsdrehzahl min-1 0,75 0.75
Antrieb kW, thermisch 6,04 8.13
250 0,78 | Abtriebsmoment Nm, therm. 50044 68163
Antrieb kW, mechanisch 0,83 1.21
Abtriebsmoment Nm, mech. 6869 10166
Wirkungsgrad % 64,9 65.7

Informationen beziiglich der Bestellnummern befinden sich auf Seite 13.

A

ACHTUNG

Getriebe mit ATEX Genehmigung miissen
mindestens einen Betriebsfaktor von 1,25
besitzen.
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RENOLD
} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebeabmessungen ‘

H5
L L w2
GI | V2
z1| 1 LB,
- Einzelheit Einzelheit
Antriebswelle Abtriebsbuchse

Baureihe PM - PH Untersetzungsgetriebe
Geratereferenz B B1 B2 C H H1 H2 H3 H4 H5

PH35 162,0 140,0 180 288 60 135 85 160 120 205

PH40 179.3 157,5 210 314 88 180 105 200 140 235

PH50 183,9 195,0 240 334 88 180 125 230 160 280

PH60 239,6 225,0 280 442 120 235 145 270 190 340

PH70 269,2 255,5 335 457 140 290 160 310 240 412

PH80 278,8 280,0 370 481 140 310 170 340 256 460
Geratereferenz J K P Q R T U

PH35 75 17,0 225 274 186 130 25

PH40 85 21,5 251 321 220 151 25

PH50 100 21,5 271 365 250 175 30

PH60 125 25,5 329 418 305 200 35

PH70 150 25,5 344 458 360 225 35

PH80 150 25,5 368 503 360 246 35
Antriebsgehduse - Untersetzung Aufsteckbare Abtriebswelle
Geratereferenz F \'Al w1 X1 Y1 Z1 TH Geratereferenz Q2 D2

PH35 PH35 220 45k6

PH40 28j6 24,0 8P9 60 50 5 M10x22 PH40 230 55m6

PH50 PH50 280 65m6

PH60 PH60 305 75m6

PH70 42k6 37,0 12P9 110 110 5 M16x36 PH70 355 85m6

PH80 PH80 355 95m6
Abtriebsbuchse
Geratereferenz G L LB V2 W2

PH35 50F7 103 55 53,8 14Js9

PH40 60F7 110 65 64,4 18Js9

PH50 70F7 130 70 74,9 20Js9

PH60 90F7 155 90 95,4 25Js9

PH70 100F7 174 115 106,4 28Js9

PH80 100F7 174 115 106,4 28Js9
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RENOLD
} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebeabmessungen ‘

A
=33

A

X1 w1 L L w2

Z1

Einzelheit Einzelheit
Antriebswelle Abtriebsbuchse

Baureihe PM - PH Untersetzungsgetriebe (horizontales Flanschgetriebe)

Geratereferenz B B1 B2 C E K1 M N 0
PH35 162,0 140,0 180 288 154 13,5 265 230h8 300
PH40 179.3 157,5 210 314 183 17,5 300 250h8 350
PH50 183,9 195,0 240 334 197 17,5 350 300h8 400
PH60 239,6 225,0 280 442 215 17,5 400 350h8 450
PH70 269,2 255,5 335 457 248 17,5 500 450h8 550
PH80 278,8 280,0 370 481 248 17,5 500 450h8 550
Geratereferenz P Q R T U1 u2
PH35 225 274 186 130 13 4
PH40 251 321 220 151 19 5
PH50 271 365 250 175 19 5
PH60 329 418 305 200 19 5
PH70 344 458 360 225 24 5
PH80 368 503 360 246 24 5
Antriebsgehduse - Untersetzung
Geratereferenz F V1 W1 X1 Y1 21 TH
PH35
PH40 28j6 24,0 8P9 60 50 5 M10x22
PH50
PH60
PH70 42k6 37,0 12P9 110 110 5 M16x36
PH80
Abtriebsbuchse Aufsteckbare Abtriebswelle
Geratereferenz G L LB V2 W2 Geratereferenz C2 a D2
PH35 50F7 103 55 53,8 14Js9 PH35 220 264 45k6
PH40 60F7 110 65 64,4 18Js9 PH40 230 293 55m6
PH50 70F7 130 70 74,9 20Js9 PH50 280 337 65m6
PH60 90F7 155 90 95,4 25Js9 PH60 305 355 75m6
PH70 100F7 174 115 106,4 28Js9 PH70 355 418 85m6
PH80 100F7 174 115 106,4 28Js9 PH80 355 418 95m6
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} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Getriebeabmessungen ‘

"8' ohrungen P X w
'K' Durchmesser auf - > ﬂ " H
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A N ‘
B1 Einzelheit
}7 Antriebswelle
w
W
B2
Y , 7 ] - y
=TT 77

Einzelheit

Abtriebsbuchse
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Baureihe PM - PH Untersetzungsgetriebe (runder Flansch, vertikal)
Geratereferenz B B1 B2 C E K1 M N 0
PH35 162,0 140,0 180 288 154 13,5 265 230H8 300
PH40 179,3 157,5 210 314 183 17,5 300 250H8 350
PH50 183,9 195,0 240 334 197 17,5 350 300H8 400
PH60 239,6 225,0 280 442 215 17,5 400 350H8 450
PH70 269,2 255,5 335 457 248 17,5 500 450H8 550
PH80 2788 280,0 370 481 248 17,5 500 450H8 550
Geratereferenz P Q R T U1 u2
PH35 225 274 186 130 13 5
PHA40 251 321 220 151 19 6
PH50 271 365 250 175 19 6
PH60 329 418 305 200 19 6
PH70 344 458 360 225 24 6
PH80 368 503 360 246 2 6
Antriebsgehduse - Untersetzung
Gerétereferenz F V1 w1 X1 Y1 Z1 TH
PH35
PH40 28j6 24,0 8P9 60 50 5 M10x22
PH50
PH60
PH70 42k6 37,0 12P9 110 110 5 M16x36
PH80
Abtriebsbuchse Aufsteckbare Abtriebswelle
Geratereferenz G L LB V2 W2 Geratereferenz C2 c D2
PH35 50F7 103 55 53,8 14)59 PH35 220 264 45k6
PH40 60F7 110 65 64,4 1859 PH40 230 293 55m6
PH50 70F7 130 70 74,9 20Js9 PH50 280 337 65m6
PH60 90F7 155 90 95,4 25J59 PH60 305 355 75m6
PH70 100F7 174 115 106,4 28)59 PH70 355 418 85m6
PH80 100F7 174 115 106,4 28J59 PH80 355 418 95m6
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} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Abmessungen der Abtriebswelle‘

L1

A

X2 GL

L e .

Lyle —> —

Einseitig aufsteckbare Welle weiseitig aufsteckbare W elle

A

i i
i e T b —lERle— i
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Einseitig aufsteckbare Welle (mit Flansch) weiseitig aufsteckbare W elle (mit Flansch)

\,
|
|
]

v TH

s & !
ew

Einzelheit - Passfedernut Einzelheit - Wellennut fiir Sicherungsring

Aufsteckbare Wellen
Geritereferenz Q2 a L L1 L2 L3 L4 L5 GD GL GW
PW35 220 264 7 330,5 440 3745 484 51 47,00 207,90 2,29
46,75 46,75 207,85 2,15
PW40 230 293 10 347,5 460 4105 523 73 57,00 222,15 2,29
56,70 56,70 222,10 2,15
PW50 280 337 10 4185 560 4755 617 67 67,00 262,65 2,79
66,70 66,70 262,60 2,65
PW60 305 355 10 469,5 610 519,5 660 60 86,50 313,15 333
86,15 86,15 313,10 3,15
PW70 355 418 1 538,5 710 601,5 773 74 96,50 351,15 333
96,15 96,15 351,10 3,15
PW80 355 418 1 538,5 710 601,5 773 74 96,50 351,15 333
96,15 96,15 351,10 3,15
Geratereferenz D2 V2 W2 X2 Y2 Z2 TH D3 Y3 23 D4
PW35 45k6 39,50 14P9 110 100 5 M16x36 50h6 63 3 46
PW40 55mé6 49,00 16P9 110 100 5 M20x42 60h6 70 3 56
PW50 65m6 58,00 18P9 140 125 5 M20x42 70h6 90 2 66
PW60 75m6 67,50 20P9 140 125 5 M20x42 90h6 110 3 86
PW70 85m6 76,00 22P9 170 160 5 M20x42 | 100h6 125 3 96
PW80 95m6 86,00 25P9 170 160 5 M24x50 | 100h6 125 3 96
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} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Drehmomentstiitze {

A
Y
R
Die Stiitze kann an alle der 4 gezeigten Positionen befestigt werden
- auf beiden Seiten des Getriebes
*Von Renold erfahren Sie den Abstand
auf der Seite des Motoradapters
Drehmomentstiitze
Geratereferenz A B C D D1 E F G R
PH35 240 68,0 70 20 70 180 97 12 45
PH40 270 105,0 70 20 70 210 131 12 45
PH50 300 116,0 70 20 70 240 145 12 45
PH60 360 134,5 66 30 80 280 160 15 52
PH70 415 159,5 66 30 80 335 185 15 52
PH80 450 159,5 66 30 80 370 185 15 52

} www.renold.com ‘




RENOLD

}RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Abmessungen der Schrumpfscheibe‘

Schraube ‘K’ auf
Drehmoment ‘TQ’ anziehen

E F
|
|
RAD
<l L2 -l L3
Schrumpfscheibe
Geratereferenz Details der angetriebenen Welle
D1 D2 D3 L1 L2 L3 RAD CHF
PH35 5296 50 5096 25 140 80 1.5 2
PH40 6596 60 6096 30 150 85 1.5 3
PH50 756 70 7096 35 180 95 1,5 3
PH60 90g6 85 8596 40 220 115 2 3
PH70 10096 95 9596 45 250 135 2 3
PH80 10096 95 9596 45 250 135 2 3
Geratereferenz Details der Hohlwelle
A D1 d2 D3 L L4 L5
PH35 102.9 52H7 51 50H6 245 35 140
PH40 110 65H7 62 60H6 265 40 150
PH50 130 75H7 72 70H6 310 50 180
PH60 155 90H7 88 85H7 375 55 220
PH70 174 100H7 98 95H7 430 60 250
PH80 174 100H7 98 95H7 430 60 250
Geratereferenz Details der Schrumpfscheibe Max.
REF E F G H K TQ (Nm) | Drehmoment (Nm)
PH35 62-4071 62 110 30,5 6 M6 12 1100
PH40 75-4071 75 138 32,5 9 M8 30 1600
PH50 90-4071 90 155 39 9 M8 30 3000
PH60 110-4071 110 185 50 12 M10 59 5400
PH70 125-4071 125 215 54 23 M10 59 7500
PH80 125-4071 125 215 54 23 M10 59 7500
125-4091 125 215 65 12 M12 100 10000
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RENOLD

} RENOLD Baureihe PM - Typ PH - Drehmomentstange

C oH - 2 Bohrungen

Drehmomentstange
Geratereferenz A B C D E F G H
PH35 600 75 108 35 13 40 41 M12
750
PH40 600 90 133 40 14 45 52 M16
750
PH50 600 90 133 40 14 45 52 M16
750
PH60 910 115 178 57 21 55 76 M20
760
PH70 910 115 178 57 21 55 76 M20
760
PH80 910 115 178 57 21 55 76 M20
760

} www.renold.com
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RENOLD

} RENOLD Baureihe PM - Installation, Wartung & Lagerung {

Einlaufphase

Alle Getriebe werden ohne Ol geliefert.

Erstbefiillung

Nach erfolgter Installation und vor der ersten Inbetriebnahme muss
die richtige Menge des neuen Schmiermittels wie folgt in das
Getriebe gefiillt werden: Entfernen Sie die Fiill- und
Entliiftungsstopfen, sowie die Olstandsschraube (das Getriebe muss
sich dazu im stationaren Zustand befinden). Fiillen Sie so viel Ol in
das Getriebe bis dieses am Olstandsfenster (sofern angebracht)
sichtbar ist oder bis es an der Olstandséffnung iiberlauft. Ersetzen
Sie beide Stopfen. Achten Sie darauf das Getriebe nicht zu
tiberfiillen, da dies Undichtigkeit zur Folge haben kann.

Inbetriebnahme

Bevor Getriebe an Kunden verschickt werden, werden sie einem
Test unterzogen. Es bendtigt allerdings viele Betriebsstunden unter
voller Last bevor das Getriebe seine hdchste Leistungsfahigkeit
erreicht. Sollte es notwendig sein kann das Getriebe sofort unter
voller Last arbeiten. Wenn es die Umstande jedoch erlauben ist es
hinsichtlich der letztendlichen Lebensdauer von Vorteil, die Last
allmahlich zu steigern und das Getriebe einzufahren. Die volle Last
sollte zwischen 20 und 40 Stunden Laufzeit erreicht werden.
Angemessene SicherheitsmaBnahmen sollten jedoch getroffen
werden, um eine Uberlastung wihrend der Einlaufphase zu
vermeiden. Der Temperaturanstieg ist am Anfang groBer im
Vergleich zu spater wenn das Getriebe vollsténdig eingelaufen ist.

RoutineméBige Wartung

Der Qlstand im Getriebe sollte regelméBig instand gehalten und
mindestens einmal im Monat kontrolliert werden. Um keine falsch
abgelesenen Messwerte zu erhalten, sollte sich das Getriebe dazu in
stationarem Zustand befinden. Um eine freie Beliiftung unter allen
Betriebsbedingungen beizubehalten muss das Beliiftungsloch im
Fiillstopfen zu jeder Zeit frei gehalten werden.

Olwechsel

Das Ol sollte in regelméBigen Abstinden, entsprechend der
Betriebsbedingungen, gewechselt werden.

Fettschmierung von Lagern

Ist diese Einrichtung vorhanden, so sind auf den Lagerdeckeln
Schmiernippel oder Staufferbuchsen angebracht, um die Lager zu
schmieren.

Wird das Getriebe mit vertikalen Schneckenwellen aufgestellt, muss
das obere Lager mit Fett geschmiert werden. Standard-Getriebe
miissen dann entsprechend umgeriistet werden, d.h. Schmiernippel
und Nilos-Ring werden am oberen Lager angebracht. Unsere
Kunden miissen uns in diesem Falle bei Anfrage- oder
Bestellungseingang davon unterrichten.

Kupplungen und Auflageplatten

Alle Kupplungen sollten sorgfaltig eingebaut und die Wellen
prézise ausgerichtet werden. Um die Lager nicht zu beschadigen
soliten die Kupplungs-Halbkorper nicht auf die Wellen gehdmmert
werden.

Die Schneckengetriebe und andere Antriebskomponenten sollten
fest auf Fundamentplatten montiert werden, um Bewegungen und
Vibrationen, die eventuell die Ausrichtung der Wellen beeinflussen
konnten, zu vermeiden. Entsprechende Auflageplatten sind auf
Anfrage erhdltlich.

AuBergewdhnliche Umgebungstemperaturen

Bei Verwendung der Getriebeeinheiten unter extremen
Temperaturen oder Luftfeuchtigkeiten miissen eventuell Sonderéle
benutzt werden. Wir helfen lhnen gerne auf Anfrage weiter.

Lagerung

Alle Schneckengetriebe die iiber einen langeren Zeitraum gelagert
oder untétig sind miissen dementsprechend geschiitzt werden. Im
Besonderen die Getriebe, die sich in ungeschiitzten Lagen befinden
bzw. in korrosiven Atmospharen arbeiten. Die folgenden
SicherheitsmaBnahmen sind im Normalfall ausreichend; wir beraten
Sie gerne individuell beziiglich dem Schutz bestimmter Getriebe.

Wenn sich kein Ol im Getriebe befindet: bespriihen Sie den
Innenbereich mit einem Rostschutzol, welches mit den empfohlenen
Schmierstoffen fiir die Betriebsbedingungen kompatibel ist.

Wenn sich Ol im Getriebe befindet muss das Getriebe einmal pro
Monat mit voller Geschwindigkeit fiir mindestens 10 Minuten
laufen, um die inneren Komponenten mit einem Schmierfilm zu
liberziehen.

Bei Lagerung auf unbestimmte Zeit sollte man das Getriebe
komplett mit Ol befiillen, und somit die inneren Komponenten in
einem Olbad lagern. Die Wellen sollten hin und wieder von Hand
gedreht werden. Wird das Getriebe wieder verwendet muss das Ol
entleert und die richtige Menge neues Ol eingefiillt werden.

AuBen befindliche Wellen und Oldichtungen kénnen mit Hilfe von
fettimpragnierten Binden geschiitzt werden.

Vollstandige Informationen zur Langzeit-Lagerung kann von Renold
auf Anfrage bezogen werden.

Ersatzteile

Informationen beziiglich Ersatzteile sind auf Anfrage erhaltlich.

} www.renold.com
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Die richtige Olfiillmenge fiir die jeweilige GetriebegréBe sowie die
Einbaulage befindet sich im dazugehdrigen Katalog bzw. im
Installations- und Wartungshandbuch. Es sollten nur Ole guter
Qualitat, wie z.B. die unten aufgefiihrten, verwendet werden da der
Gebrauch von minderwertigen oder ungeeigneten Produkten zu
einem friihzeitigen VerschleiB oder etwaigen Schaden im Getriebe
fiihren kann. Einige EP-Additive wie z.B. Schwefel kénnen Bronze
angreifen, besonders bei Betriebstemperaturen von iiber 80°C, und
sollten deshalb vermieden werden.

Auswahl des richtigen Ols

Ole kann man in 3 Hauptarten einteilen: Mineraldl, synthetisches Ol
(Polyalphaolefine) und Polyglykoldl. Mineraldle sind iiblicherweise
etwas billiger, besitzen eine niedrigere Alterungsbesténdigkeit und
sind weniger wirkungsvoll. Synthetische Ole (Polyalphaolefine)
konnen innerhalb eines groBeren Temperaturbereiches arbeiten, sind
leistungsfahiger, erzielen bessere Daten, haben eine héhere
Alterungsbestandigkeit und sind deshalb zu bevorzugen.

Der Einsatz von Polyglykoldlen wird ohne vorherige Absprache mit
Renold nicht empfohlen, da Sonderlacke und -dichtungen benétigt
werden.

Unten aufgefiihrt sind Ole mit 3 verschiedenen Viskosititsbereichen
(leicht, mittel und schwer). Die richtige Auswahl hangt von der
jeweiligen Anwendung, Betriebsgeschwindigkeit, Belastung und
Temperatur ab. Die Temperatur und die Geschwindigkeit sind oftmals
die ausschlaggebenden Faktoren, da diese die Arbeitsviskositét
beeintrachtigen. Leichtdl sollte benutzt werden wenn das Getriebe
unter den Angaben im Katalog und bei einer Temperatur von unter
60°C arbeitet. Mitteldl wird benutzt bei Betriebsbedingungen laut
Katalog und Temperaturen bis zu 90°C und Schwerdl sollte man bei
hoheren Belastungen und Temperaturen verwenden. Setzt man PAO-
Ole ein kann diese Temperaturangabe um circa 5°C erhht werden.

Falls erforderlich ist eine Liste mit empfohlenen
lebensmittelvertriglichen Olen auf Anfrage erhiltlich.

Sofern das Getriebe liber eine interne Freilaufkupplungs-
Riicklaufsperre verfiigt, diirfen keine Ole mit EP-Additiven
benutzt werden.

Die untenstehenden Ole kdnnen alle mit Freilaufkupplungs-

Falls das Getriebe mit einer Geschwindigkeit von weniger als 2,5m/s Riicklaufsperren benutzt werden.

betrieben wird, sollte man die nichst hohere Olsorte benutzen. Eine
zu schwere Sorte fiihrt zu einer reduzierten Leistung; eine zu leichte
Sorte zu friihzeitigem VerschleiB. Im Zweifelsfall bitte die technische
Abteilung von Renold Gears kontaktieren.

Mineralol Leicht Mittel Schwer
Temp°C Temp°C Temp°C
Mobil DTE BB -7t090 AA 21090 HH 21090
Castrol Alpha ZN 220 910 120 320 -9t0 120 460 910120
Shell Vitrea 220 -24 to 120 320 -18 to 120 460 -15 to 120
Esso Teresso 220 -18 t0 120 320 -12 10 120 460 910 120
Kluberoil GEM 1 220 -18 to 100 320 0to 100 460 010 100
Synthetisches 0l (Polyalphaolefin) Leicht Mittel Schwer
Temp°C Temp°C Temp°C
Mobil Gear SHC 630 -42 to 160 632 -42 to 160 634 -39 to 160
Castrol Alpha T 220 -36 to 80 320 -33t0 80 460 -33 to0 80
Shell Omala RL 220 -40 to 80 320 -40 to 80 460 -40 to 80
Esso Teresso SHP 220 -42 to 150 320 -36 to 150 460 -30 to 150

www.renold.com
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VERTIKALE SCHNECKE
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Baureihe PM - PH Stirnrad/Schnecke Olmengen (Liter)

Geréte Schnecke unten Schnecke oben | Abtrieb, vertikal
referenz normale Geschwindigkeit [langsame Geschwindigkeit{ - mit Dry-Well

PH35 1,2 2,6 4,0 1,6

PH40 1.8 3,6 7.0 29

PH50 3,0 6,6 11,0 57

PH60 53 103 18,0 87

PH70 81 15,5 27,0 14,5

PH80 10,0 19,0 34,0 18,1

Die Nennélfiillmenge dndert sich je nach Ubersetzung.

www.renold.com ‘
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Baureihe PM - PH Stirnrad/Schnecke Gewichte (kg)

FuBbefestigung | Flanschbefestigung |  Abtrieb, vertikal (Dry-Well)
PW35 Hohlwelle | Einseitige | Zweiseitige Hohlwelle| Einseitige |Zweiseitigd Hohlwelle| Einseitige | Zweiseitige
Welle Welle Welle Welle Welle Welle
PH35-Getriebe 59 64 65 65 70 72 67 72 74
PH35 + MD80K 70 75 76 75 81 82 77 83 84
PH35 + MD80G Al 75 77 76 82 83 78 84 85
PH35 + MD90S 73 78 79 79 84 86 81 86 88
PH35 + MD90L 76 81 82 81 87 88 83 89 2
PH35 + MD100L 83 88 89 88 9% 95 2 9% 97
PH35 + MD100LX 87 91 93 92 98 929 9% 100 101
PH35 + MD112M 93 97 929 98 104 105 100 106 107
PH35 + MD132S 110 114 116 115 121 122 117 123 124
PH35 + MD132M 127 132 133 132 138 139 134 140 141
FuBbefestigung | Flanschbefestigung |  Abtrieb, vertikal (Dry-Well)
PW35 Hohlwelle| Einseitige | Zweiseitige Hohlwelle| Einseitige | Zweiseitigd Hohlwelle| Einseitige | Zweiseitige
Welle Welle Welle Welle Welle Welle
PH40-Getriebe 82 20 92 9% 103 105 95 104 106
PH40 + MD80K 93 100 109 104 113 115 106 115 117
PH40 + MD80G 94 101 110 105 114 116 106 115 117
PH40 + MD90S 96 104 113 108 117 119 109 118 120
PH40 + MD90L 929 106 115 110 119 121 112 121 123
PH40 + MD100L 106 113 122 117 126 128 119 128 130
PH40 + MD100LX 110 117 126 121 130 132 122 131 134
PH40 + MD112M 116 123 132 127 136 138 128 137 140
PH40 + MD132S 133 140 149 144 153 155 145 154 156
PH40 + MD132M 150 157 166 161 170 172 163 172 174
FuBbefestigung | Flanschbefestigung |  Abtrieb, vertikal (Dry-Well)
PW35 Hohlwelle| Einseitige | Zweiseitige Hohlwelle| Einseitige | Zweiseitigd Hohlwelle| Einseitige | Zweiseitige
Welle Welle Welle Welle Welle Welle
PH50-Getriebe 118 129 133 131 145 149 133 147 151
PH50 + MD80K 128 140 144 142 156 159 143 158 161
PH50 + MD80G 129 141 144 142 156 160 144 158 162
PH50 + MD90S 132 143 147 145 159 163 147 161 165
PH50 + MD90L 134 146 150 148 162 166 150 164 167
PH50 + MD100L 141 153 157 155 169 172 157 (Al 174
PH50 + MD100LX 145 157 160 159 173 176 160 174 178
PH50 + MD112M 151 163 166 165 179 182 166 180 184
PH50 + MD132S 168 180 183 181 195 199 183 197 201
PH50 + MD132M 185 197 201 199 213 217 201 215 218
PH50 + MD160M 246 258 262 260 274 278 262 276 280
PH50 + MD160L 266 278 282 280 294 298 282 29% 300
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FuBbefestigung | Flanschbefestigung |  Abtrieb, vertikal (Dry-Well)
PW35 Hohlwelle| Einseitige | Zweiseitigd Hohlwelle| Einseitige | Zweiseitigg Hohlwelle| Einseitige | Zweiseitige
Welle Welle Welle Welle Welle Welle
PH60-Getriebe 190 21 216 207 231 236 21 235 240
PH60 + MD100L 212 233 237 228 253 258 232 256 261
PH60 + MD100LX 215 236 241 232 256 261 236 260 265
PH60 + MD112M 221 242 247 238 262 267 242 266 271
PH60 + MD1325S 240 261 266 257 282 286 261 285 290
PH60 + MD132M 258 279 284 275 299 304 278 303 308
PH60 + MD160M 312 333 338 329 353 358 333 357 362
PH60 + MD160L 332 353 358 349 373 378 353 377 382
PH60 + MD180M 366 387 392 383 407 412 387 a1 416
PH60 + MD180L 380 401 406 397 a1 426 401 425 430
FuBbefestigung | Flanschbefestigung |  Abtrieb, vertikal (Dry-Well)
PW35 Hohlwelle| Einseitige | Zweiseitige Hohlwelle| Einseitige | Zweiseitigd Hohlwelle| Einseitige | Zweiseitige
Welle Welle Welle Welle Welle Welle
PH70-Getriebe 266 296 303 292 327 335 298 333 340
PH70 + MD100L 287 317 325 313 348 356 319 354 362
PH70 + MD100LX 291 321 329 317 352 360 323 358 366
PH70 + MD112M 297 327 335 323 358 366 329 364 372
PH70 + MD132S 316 346 354 342 377 385 348 383 391
PH70 + MD132M 334 364 371 360 395 402 366 401 408
PH70 + MD160M 388 418 426 414 449 457 420 455 463
PH70 + MD160L 408 438 446 434 469 477 440 475 483
PH70 + MD180M 442 472 480 468 503 511 474 509 517
PH70 + MD180L 456 486 494 482 517 525 488 523 531
PH70 + MD200L 508 538 546 534 569 577 540 575 583
FuBbefestigung | Flanschbefestigung |  Abtrieb, vertikal (Dry-Well)
PW35 Hohlwelle| Einseitige | Zweiseitige Hohlwelle| Einseitige | Zweiseitigd Hohlwelle| Einseitige | Zweiseitige
Welle Welle Welle Welle Welle Welle
PH80-Getriebe 308 338 346 338 375 385 344 381 390
PH80 + MD100L 330 360 367 360 397 406 366 402 412
PH80 + MD100LX 333 363 371 364 401 410 369 406 416
PH80 + MD112M 339 369 377 370 407 416 375 412 422
PH80 + MD132S 359 388 396 389 426 435 394 431 M
PH80 + MD132M 376 406 414 406 443 453 412 449 458
PH80 + MD160M 430 460 468 461 498 507 466 503 513
PH80 + MD160L 450 480 438 481 518 527 486 523 533
PH80 + MD180M 484 514 522 515 552 561 520 557 567
PH80 + MD180L 498 528 536 529 566 575 534 571 581
PH80 + MD200L 551 581 588 581 618 627 586 623 633
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ARGENTINIEN

Bennett Anderson,

Gonzales Y Cia SA, J.Aguero 1817
(1605) Munro

Buenos Aires

Tel:  +54 1147615007/ 3531
Fax: + 54 114760 0866

Los Ases Ketten SA,
Avda Gaona 4046,
1407 Buenos Aires
Tel:  +54 116710855
Fax: + 54116713141

AUSTRALIEN

Renold Australia Proprietary Ltd
508-520 Wellington Road,
Mulgrave, Victoria 3170, Mulgrave
North

Tel:  +61(0) 3 9262 3333

Fax: +61(0) 3 9561 8561

Branch Tel: +61 (0) 3 9262 3355
Email: melcag@renold.com.au

Unit 1,

12-18 Victoria Street, Lidcombe,
Sydney, NSW 2141.

Tel:  +61(0) 2 9649 3122

Fax: +61(0) 2 9646 1295
Email: nswsales@renold.com.au

Unit 10,

31 Boyland Avenue,
Coopers Plains, Brisbane,
Queensland 4108.

Tel:  +61(0) 7 3275 2155
Fax: +61(0) 7 3875 1779

Corner Orsmond & George Sts.
Hindmarsh, Adelaide,

South Australia 5007.

Tel:  +61(0) 8 8346 9077

Fax: +61(0) 8 8340 1217

Unit 2,

127 Grandstand Street, Belmont,
Perth, West Australia 6104.

Tel:  +61(0) 8 9479 1388

Fax: +61(0) 8 9479 1364

Unit 13

56 Industrial Drive,
Mayfield, NSW 2304

Tel:  +61(0) 2 4960 8440
Fax: +61(0) 2 4960 8455

PO Box 159,

Unanderra, Wollongong, NSW 2526.

Tel:  +61(0) 242 621771
Fax: +61(0) 242 621772

Shop B,

247 Ingham Road,

Garbutt, Townsville, QLD 4814.
Tel:  +61(0) 7 4779 5922

Fax: +61(0) 7 4775 1446

OSTERREICH

Renold GmbH

Rudolf Haunser Gasse 60/1
A-1220 Wien, Austria.

Tel:  +43(0) 133034840
Fax: +43(0) 133034845

BANGLADESCH

Brady & Co (Bangladesh) Ltd,
31, Bangabandhu Avenue,
Dhaka-1000

Tel:  + 8802802358

Fax: + 8802802358

BELGIEN

Renold Continental Ltd
Allée Verte 1,1000 Brussel.
Tel:  +32(0) 22011262
Fax: +32(0) 2 2032210
Email: info@renold.be

KANADA

Renold Canada Ltd

121 Roy Boulevard, Brantford,
Ontario, N3T 5N4

Toll Free: 1-800-265-9970

Tel: +1519756 6118

Fax: +1519 756 1767

Email: inquiry@renoldcanada.com

622 rue De Hull,

Ville La Salle,

Quebec, H8R 1V9.

Toll Free: 1-800-361-1414
Tel:  +1514 367 1764
Fax: +1514 367 4993

CHILE

Sargent S.A.,

Avda. Presidente Bulnes No 205,
Casilla 166-D,

Santiago - Chile.

Tel: %56 2) 510 3000

Fax: (56 2) 698 3989

Email: secventas@sargentagricola.cl

CHINA

Renold Transmission (Shanghai)
Company Limited

Unit 4A, Block 15

69 XiYa Road

Waigaogiao Free Trade Zone
Shanghai 200131

Tel:  +86 21 5046 2696

Fax: +86 215046 2695

Email: sales@renold.cn

KOLUMBIEN

Transmission de Potencia SA
Carrera 68B No10 - 98
Apartado Aereo 6794
Santafe de Bogato DC

Tel:  +5712600100

Fax: + 5712904823

Importadora Casa Sueca Ltda.,
Calle 52, No. 1N-74,

Apartado Aereo 1208, Cali.
Tel: 00 57 2346 4455

Fax: 00 57 2346 4967

TSCHECHISCHE REPUBLIKH
Renold GesmbH

Technical Office, Dipl. Ing. R.
Badura,

Jaroslavice 129, CZ-76001 Zlin.
Tel: +42 67 7211074

Fax: +42 67 7211074

DANEMARK

Renold A/S,

Skelmarksvej 6, Postboks 90,
2605 Brandby.

Tel:  +45 43452611

Fax: +45 43 456592

Email: infor@renold.com

AGYPTEN

Itaco,

Int'l for Trading & Agency,
P.O. Box 7550, Nasr City, Cairo.
Tel:  +202 2718036

Fax: +20 2 2878089

EL SALVADOR

MVA & Cia

Residencial San Luis,
Avenida 4 #45 Block 2,

San Salvador,

El-Salvador, Central America
Tel:  +503 274 649

FINNLAND

Kraftmek Oy,

Hitsaajankatu 9, P.O. Box 36,
FIN-00811 Helsinki

Tel:  +3589 7557355

Fax: + 35897550414

FRANKREICH
Brampton Renold,
Zone Industrielle A, Rue de la

Pointe, BP 359, 59473 Seclin Cedex.

Tel:  +33(0) 320 16 29 29
Fax: +33(0) 320 16 29 00

DEUTSCHLAND
Arnold & Stolzenberg,
Juliusmiihle,

D37574 Einbeck.

Postal address:

PO Box 1635 + 1645
D37557 Einbeck.

Tel:  +49 (0) 5562 81163
Fax: +49 (0) 5562 81102
Email: arnoldandstolzenberg
@t-online.de

GRIECHENLAND
Provatas Engineering
53/47 Dragatsaniou St,
185 - 45 Piraeus.

Tel:  +30 14170266
Fax +30 14170253

HOLLAND

Renold Continental Ltd,
Jarmuiden 30c,

1046 AD Amsterdam.

Tel:  +31(0) 20 614 6661
Fax: +31(0) 20 614 6391
Email: info@renold.nl

UNGARN

Renold GesmbH

Technical Office, Ing. Havasi Janos,
Ret Utca 25, H-6200 Kiskoros.

Tel:  +36(0) 78 312483

Fax: +36 (0) 78 312484

INDIEN

Voltas Limited.,

Machine Tool Division,
Voltas House B, 3rd Floor,
TB Kadam Marg,
Chinchpokli,

Mumbai 400033

Tel: 09122 370 0829

Fax: 09122 3714889
Email: mshaik@voltasltd.com

NORDIRLAND

Henry R. Ayton Ltd,
Derriaghy, Dunmurry, Belfast.
Tel: 01232 618511

Fax: 01232 602436

REPUBLIK IRLAND

Henry R. Ayton Ltd.,

Broomhill Drive, Tallagh, Dublin 24
Tel:  +353(0) 14517922

Fax: +353(0) 14517922

ISRAEL

Technica J. Bokstein Co. Ltd,
3 Hatrupa Street,

Netanya 42504

Tel: + 97298850505

Fax: +97236131074

ITALIEN

Bianchi Cuscinetti SpA

Via Zuretti, 102, 20125 Milano,
Tel: +390267861

Fax: + 3902 66981669

JAMAIKA

Masterton Ltd,

21-25 Hanover Street, PO. Box 73
Kingston.

Tel:  + 18767 540557

Fax: + 18769 227807

KOREA

S.S. Corporation,

Yeouido, P.O. Box 60, Seoul.
Tel:  00-822-783-6829
Fax: 00-822-784-9322
Email: sslcorp@chollian.net

MALAYSIA

Renold (Malaysia)

LOT 2, Jalan Kecapi 33/2,
Eilte Industrial Park,

Off Jalan Bukit, Kemuning,
40400 Shah Alam, Selangor,
Malaysia.

Tel: + 6035122 9880

Fax: +60 351919881
Email: malaysia@renold.com

201, Jalan Simbang,

Taman Perling,

81200 Joho Bharu, Johor, Malaysia.
Tel:  +60(0) 7 2384152-3

Fax: +60 (0) 7 2384155

Email: malaysia@renold.com

67A, Jalan Medan Ipoh 6,
Bandar Baru Medan,

31400 Ipoh, Perak

Tel:  +60 (0) 5548 0059
Fax: +60 (0) 5548 0214
Email: malaysia@renold.com

28B Jalan Perai Jaya 3,

Bandar Perai Jaya, 13600 Perai,
Penang, Malaysia

Tel:  +604-399 9648

Tel:  +604-399 0648

Fax: +604-399 5649

Email: malaysia@renold.com

MAURITIUS
Dynamotors Ltd,

PO. Box 733, Bell Village,
Tel:  +2302122847/8/9
Fax: + 2302088348

MEXIKO

Accessorios Automotrices y
Rodamientos Industriales,

S.A. de C.V, Calz Legaria 833-A
Col Irigacion, Mexico DF 11500
Tel:  +5253956300

Fax: +52 53956370

www.renold.com
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NEUSEELAND
Renold New Zealand,
594 Rosebank Road,
Avondale, Auckland.

Postal Address:

PO Box 19460,

Avondale, Auckland.

Tel: +64(0)9 8285018
Fax: +64(0)9 8285019
Email: aksales@renold.co.nz

Christchurch Branch Office,

32 Birmingham Drive, Christchurch,
PO Box 9006, Christchurch,

Tel:  +64 033382169

Fax: + 64 03 338 8663

NORWEGEN

G. Heier A/S,

Postal Address: Postboks 6615,
Rodelokka, 0502 Oslo, Norway.
Office Address: Thv, Meyersgt.
7, Oslo.

Tel:  +47 232 34230

Fax: +47 232 34242

PAKISTAN

Brady & Co. of Pakistan Ltd,
Shernaz House, P.O. Box 4453,
West Wharf Road, Karachi 2.
Tel:  +9221.2310367/201712
Fax: +9221.2313376/2313378

PERU

Corporacion Basco S.A.C.
Av. Argentina 1165,
Lima 1, RUC 25776186.
Tel:  +5114336633
Fax: +5114313188

PORTUGAL

Harker, Sumner, S.A.

Zona Industrial Maia 1 - Sector X
4475 - 132 Gemunde - Maia
Portugal.

Tel:  + 3512294478 090

Fax: + 351229 4478 098

E-Mail: accionamantos.ind@harker.pt

SINGAPUR

Renold Transmission Limited

63 Hillview Avenue, #07-13,

Lam Soon Industrial Building,
Singapore 669569.

Tel: + 656760 2422

Fax: + 656760 1507

E-Mail: renold@mbox5.singnet.com.sg

SUDAFRIKA

Renold Croft (Pty) Limited,

Corner Liverpool and Bolton Streets,
Nestadt Industrial Sites, Benoni, 1501
Postal Address: Private Bag x 030,
Benoni, 1500.

Tel:  +27(0) 11 747 9500

Fax: +27(0) 11 747 9505

E-Mail: renold@iafrica.com

PO. Box 2661, Witbank 1035,
Mpumalanga,

Republic of South Africa.

Tel:  +27(0) 13 692 7760

Fax: +27 (0) 13 697 0546

Email: renoldwit@worldonline.co.za

SPANIEN

Brown Pestell,

Ctra N-11 Lm. 599.5 Nave 5,
08780 Palleja, Barcelona.
Tel:  +3493 6630740

Fax: + 34936632057

SCHWEDEN

Renold A/S

Skelmarksvej 6, Postboks 90
2605 Brgndby

Denmark.

Tel:  +4543 452611

Fax: + 45 43 456592
E-Mail: infor@renold.com

SCHWEIZ

Renold (Switzerland) Gmbh,
Ringstrasse 16, Postfach 1115
CH-8600 Diibendorf 1.

Tel:  +41(0) 44 824 8484

Fax: +41(0) 44 824 8411
E-Mail: dubendorf@renold.com

Route De Prilly 25,
CH-1023 Crissier.

Tel:  +41(0) 21 632 9460
Fax: +41(0) 21 632 9475
E-Mail: crissier@renold.com

THAILAND

United Power Engineering Co Ltd
4 Soi Sukhumvit 81 (Siripot)
Sukhumvit Road

Bangjak, Phrakhanong

Bangkok 10260.

Tel:  +66 2 7425366

Fax: +66 2 7425379

TRINIDAD

Tracmac Engineering Ltd,
PO. Box 945, Port of Spain,
Trinidad, West Indies.

Tel:  + 1665460 1532
Fax: + 18686710012

TURKEI
Glengo Ithalat Ihracat Mumessillik

Gungoren Cad. No. 35 Bagcilar,
34560

Bakirkoy, Istanbul.

Tel:  +90212 4613970

Fax: +90212 4613972
www.glengo.com.tr

VEREINIGTES KONIGREICH
Renold Gears

Holroyd Gears Works, Milnrow,
Rochdale OL16 3LS

Tel:  +44 (0) 1706 751000

Fax: +44 (0) 1706 751001
E-Mail: gears.sales@renold.com
Web: www.renold.com

Renold Clutches & Couplings
Wentloog Corporate Park,
Newlands Road,

Cardiff CF3 2EU, Wales

Tel:  +44(0) 29 20792737

Fax: +44(0) 29 20793004
(Sales):+ 44 (0) 29 20791360
E-Mail: couplings@cc.renold.com
Web: www.renold.com

Renold Hi-Tec Couplings
112 Parkinson Road

Halifax HX1 3QH

Tel:  +44 (0) 1422 255000
Fax: +44 (0) 1422 320273
E-Mail: sales@hitec.renold.com
Web: www.renold.com

Renold Chain

UK Sales, Horninglow Road,
Burton upon Trent,
Staffordshire, DE14 2PS.

Tel:  +44(0) 1283 512 940
Fax: +44 (0) 1283 512 628
E-Mail: enquiry@renold.com

USA

Renold Inc

Bourne Street, PO Box A, Westfield,
New York, 14787-0546

Tel:  +1716326 3121

Fax: +1716 326 6121

E-Mail: renold@cecomet.net

VENEZUELA

Equipos Y Acessorios Astral CA,
Apartado 1651 Valencia.

Tel:  +584 1332042

Fax: +584 1345641

WEB
www.renold.com

Allgemeine Geschiftsbedingungen

o Aus Sicherheitsgriinden werden Kunden beim Kauf technischer Produkte, fiir die
gewerbliche (oder anderweitige) Benutzung darauf hingewiesen, dass zusatzliches
bzw. das aktuellste Informationsmaterial sowie Anleitungen beziiglich der Eignung
und der sicheren und ordnungsgeméBen Anwendung des Produktes, die nicht in
dieser Informationsschrift beriicksichtigt werden konnten, vom Kunden selbst von
unseren Ortlichen Verkaufsbiiros bezogen werden sollten. Alle relevanten
Informationen und Anleitungen miissen vom Kunden an die Person weitergereicht
werden, die mit dem Produkt arbeitet, voraussichtlich davon betroffen sein wird
oder fiir den Gebrauch des Produktes verantwortlich ist.

¢ Die in diesem Katalog angegebenen Leistungen und Toleranzen unseren
Produktes (insbesondere Wartbarkeit, VerschleiB-Lebensdauer, Zeitfestigkeit,
Korrosionsschutz) wurden innerhalb eines Priif- und Qualitatskontrollprogramm
gemaB Renolds, unabhéangigen und/oder internationalen Norm-Empfehlungen. Wir
geben keinerlei Zusicherungen oder Gewahrleistungen darauf, dass unser Produkt
die angegebene Leistungen oder Toleranzen in bestimmten Anwendungen erfiillen
wird.

¢ Obwohl die Informationen in diesem Katalog mit groBter Sorgfalt erarbeitet
wurden, wird keine Verantwortung fiir Fehler ibernommen.

o Wir behalten uns das Recht auf Anderungen aller in diesem Katalog enthaltenen
Informationen vor.

¢ Die in diesem Katalog benutzten Darstellungen reprasentieren lediglich die
Ausfiihrung des beschriebenen Produktes. Das gelieferte Produkt kann von dem
dargestellten in gewissem MaBe abweichen.

o Wir behalten uns das Recht vor Anderungen am Produkt durchzufiihren, um
Herstellungsbedingungen und/oder Entwicklungen (z.B. Ausfiihrung oder
Werkstoffe) zu entsprechen.

¢ Das Produkt kann von Renold Unternehmen oder Vertretern auf der ganzen Welt
nach den allgemeinen Verkaufsbedingungen des Unternehmens oder des
jeweiligen Vertreters, geliefert werden.

¢ Copyright Renold Power Transmission Limited 2001. Alle Rechte vorbehalten. Kein
Teil dieser Informationsschrift bildet einen Teil eines Vertrages, explizit oder
implizit.

www.renold.com

P Q



AUSTRALIEN

Melbourne (Victoria)

Tel + 61 (03) 9262 3333

Fax + 61 (03) 9561 8561

auch in: Sydney, Brisbane, Adelaide, Perth,
Newcastle, Wollongong, Townsville.

OSTERREICH

Vienna

Tel + 43 (0) 13303484-0

Fax + 43 (0) 13303484-5

auch in: Kiskoros (Hungary), Jaroslavice
(Tschechische Republik).

BELGIEN
Brussels
Tel + 32 (0) 2 201 1262
Fax + 32 (0) 2 203 2210

KANADA

Brantford (Ontario)
Tel +1519 756 6118
Fax+ 1519 756 1767
auch in: Montreal.

CHINA

Shanghai

Tel + 21 5046 2696
Fax + 21 5046 2695

DANEMARK

Brondby (Copenhagen)
Tel + 4543 4526 11
Fax + 45 43 45 65 92

FRANKREICH

Seclin

Tel + 33 (0) 320 16 29 29
Fax + 33 (0) 320 16 29 00

CATPHG / 11.06

DEUTSCHLAND

Einbeck

Tel + 49 (0) 5562 81163

Fax +49 (0) 5562 81102
auch in: Bielefeld, Dusseldorf,
Kornwestheim.

KOREA

Seoul

Tel + 822 783 6829
Fax +822 784 9322

MALAYSIA

Selangor Darul Ehsan
Tel + 60 3-5191 9880
Fax + 60 3-5191 9881

auch in: Johor Bharu, Ipoh, Penang.

NETHERLANDS
Amsterdam

Tel + 31 206 146661
Fax + 31 206 146391

NEUSEELAND
Auckland

Tel + 64 9 828 5018
Fax + 64 9 828 5019
auch in: Christchurch.

SINGAPUR
Singapore
Tel + 65 6760 2422
Fax + 65 6760 1507

SUDAFRKA

Benoni

Tel + 27 11 747 9500
Fax + 27 11 747 9505
auch in: Witbank.

SCHWEDEN

Brondby (Copenhagen)
Tel +45 43452611
Fax + 45 43 45 65 92

SCHWEIZ

Duibendorf (Zurich)

Tel + 41 (1) 44 824 84 84
Fax +41 (1) 44 82484 11
also at: Crissier (Lausanne).

UK

Renold Gears, Rochdale

Tel + 44 (0) 1706 751000

Fax + 44 (0) 1706 751001

e-mail : gears.sales@renold.com

USA

Westfield NY

Tel +1 716 326 3121
Fax+1716 326 6121

WEB
www.renold.com

E-MAIL
e-mail : gears.sales@renold.com

Fir Vertretungen in anderen Landern
wenden Sie sich bitte an Renold UK.

RENOLD

Superior Gear Technology

www.renold.com



